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S.ELK 4037 SUREC DENETIMIi LABORATUVARI

PROGRAMLANABILIR MANTIK DENETLEYICI iLE
ACIK-KAPALI SICAKLIK KONTROLU

1. Deneyin Amaci

Programlanabilir mantik denetleyici (PMD) ile agik-kapali sicaklik kontrolii yapmak.
2. Deneyin Hedefleri

Bu deneyin baslica hedefleri sunlardir:

1. Mitsubishi iQ-R serisi programlanabilir mantik denetleyicilerin (PMD) yapisinin,
programlanmasinin ve kullaniminin 6grenimi.

2. Mitsubishi iQ-R serisi PMD’ler igin merdiven diyagrami ile program yaziminin,
derlenmesinin, PMD’ye yiiklenmesinin ve kosturulmasinin 6grenilmesi.

3. Mitsubishi iQ-R serisi grafik islem terminalleri (GIT) icin gorsel arayiiz programi
olusturulmasinin, derlenmesinin ve GIT’ne yiiklenmesinin ve kosturulmasimin
Ogrenilmesi.

4. Mitsubishi iQ-R serisi PMD kullarak agik-kapali kontrol yapmak.
3. Hazirlik Sorulari

Deney dncesinde asagidaki sorulari cevaplayip, hazirlik raporunuzda sununuz.
. Analog modiil nedir? Hangi amagcla kullanilir? Kisaca agiklayiniz.
. Acik ¢evrim kontrol nedir? Kisaca acgiklaymiz.
. Kapal1 ¢evrim kontrol nedir? Kisaca agiklayiniz.
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4. Acik ve kapali ¢cevrim arasindaki baslica farkliliklar nelerdir? Kisaca agiklayiniz.
5. Acik kapali kontrol nedir? Kisaca agiklayiniz.
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. Acik kapali kontroliin artilar1 ve eksileri nelerdir? Kisaca agiklayiniz.



4, Kullanilacak Malzemeler

Bu deneyde asagidaki arag-gere¢ ve malzemeler kullanilacaktir.
Bilgisayar

Mitsubishi MELSEC iQ-R serisi deney seti

Tek kanall1 0-30 V 0-5A dogru akim (DA) gii¢ kaynagi

220 V 1500 W 1sttict rezistans

24 V fan

PT100 sicaklik algilayicisi

N o a ~ wDdh e

Baglant1 kablolar1

ol

. Genel Bilgileri
5.1. Mitsubishi MELSEC iQ-R Serisi Deney Seti

Mitsubishi MELSEC iQ-R Serisi deney seti asagidaki modiillerden olusmaktadir:
1. Ana Unite

2. Gii¢ Kaynag1 Modiilii
3. Islemci Modiilii

4. Sayisal Giris Modiilii
5. Sayisal Cikis Modiilii
6. Analog Girig Modiilii
7. Insan Makine Arayiizii

Bu modiilleri kisaca tantyalim.
5.1.1. Ana Unite

Ana {inite, glic kaynagi, CPU ve I/O modiile gibi ¢esitli modiilleri yerlestirmek igin
kullanilir. Bu modiiller ana iinite iizerine monte edilerek kullanilir. Farkli slotlara sahip ana
tiniteler bulunmaktadir. Ana iinite se¢imi sistemin degisik boyutlarda gerceklestirilebilmesine
olanak saglar. Deney setinde Mitsubishi R38B model ana {inite bulunmaktadir.

Mitsubishi R38B model ana iinite gii¢ kaynagi modiilii igin bir adet slota sahiptir.

Ayrica Input/Output modiili i¢in de 8 adet slota sahiptir. Bir adet de CPU slotu



bulunmaktadir. Yani toplamda iizerinde 10 slot vardir. I/O modiil i¢in gerekli olan slot sayis1

ihtiyac olmasi halinde arttirilabilmektedir.

5.1.2. Gii¢ Kaynag1 Modiilii

Sebekeden alinan 220 V AC seviyelerindeki gerilimin, sistem i¢in gerekli olan gerilim
seviyelerine doniistiiriilmesi gii¢ kaynagi kullanilmaktadir. Deney setinde “R62P” {iriin kodlu
giic kaynag1 kullanilmaktadir. Uriin UL, cUL, CE sertifikalarmna sahiptir. Giris gerilimi 100-
240 V AC’ dir. Giris frekanst 50/60 Hz +5%’dir. Giris gerilimi bozulma orani %5’tir. Giris
goriliniir gliciin maksimum degeri 120 VA’ dir. Ani akim degeri 8 ms veya daha kisa bir siire
icin 20 A’dir. 5 V DC’ de anma akimi 3,5 A’dir ve asir1 akim korumasi 3,8 A ve fazlasi igin
gegerlidir; 24 V’ ta ise anma akimi 0,6 A’ dir ve asir1 akim korumasi 0,66 A ve fazlasi i¢in
gecerlidir. Cihaz minimum %76 verimlilikle calismaktadir. Izin verilen anlik gii¢c kesintisi
stresi 20ms’ dir. Kullanilan gilic kaynaginin, sirasiyla uzunluk, genislik, derinligi

106*54,6*110 mm’dir. Agirhigi 0,45 kg’ dir.

5.1.3. islemci Modiilii

Islem CPU modiilii, MELSEC iQ-R Serisindeki uygulamaya 6zel araligin bir pargasidir
ve 80K ile 1200K arasindaki adimlarla kullanilabilen dort adet CPU'ya sahiptir. Biiyiik PID
dongiilerinin kullanimiyla birlikte yliksek hizli performans gerektiren orta ve biiyiik dlcekli
proses kontrol sistemleri i¢in 6zel olarak tasarlanmistir. Yedekli bir fonksiyon modiilii ile
eslestirildiginde, kontrol ve bekleme sistemleri arasinda 1 M'ye kadar bir kelime izleme verisi
kapasitesi ile oldukca giivenilir bir kontrol sistemi gerceklestirilebilir. Modiiliin Teknik
ozellikleri sunlardir:

e Cihaz bellegi : 1200 kB

e Program kapasitesi : 320 kB

e Veri bellegi :5MB

e CPU arabellegi 1072 kB

e Cihaz alan1 ve modiil etiket alaninin toplam kapasitesi  : 2048 kB

e USB girisi : USB2.0 Yiiksek Hizli

e Dahili ¢ekilen akim : Programlanabilir kontroller 0.67 A

e CPU islemleri :0.76 A



e Islem siiresi :0.98 ns
e Onyiikleme siiresi : 0.7 msn.
e Yiikseklik : 106mm
e Genislik . 27.8mm
e Derinlik :110mm

5.1.4. Sayisal Giris Modiilii

24 V dogru akim (DC) gii¢ kaynag: gibi dijital giris modiilleri, kontrol endiistrisindeki
en ¢ok kullanilan giris sinyalleri arasindadir. Bu ¢esitlendirilmis dizilimdeki ¢esitli modiillerin
saglam tasarimi, bunlari endiistriyel kullanim i¢in ideal hale getirir.

Tek bir MELSEC iQ-R giris modiilii, giris yanit1 cihazlarini 0,1 ms gibi hizli bir sekilde
isleyebilir, giris cihazlarim kesebilir ve pozitif veya negatif (sink veya source) ortak
terminaller kullanarak kablolanabilir. Birden fazla modiil artik gerekli oldugundan, % 20'ye
kadar toplam ayak izi onemli bir azalma ve en fazla% 60 toplam sistem maliyetinde bir
azalma saglanabilir.

Analog modiillere benzer sekilde, MELSEC iQ-R Serisi giris modiili (diyagnoz
fonksiyonlar ile), girislerin dogrudan I / O modiiliinde algilanmasini saglayan giris baglanti
kesme algilamay icerir. Bir hata meydana geldiginde, kontrol sistemi bir izleme sistemi veya
GX Works3 programlama yazilimi iizerinden hatayr hizli bir sekilde vurgulayabilir, sistem

durus stiresini ve iiretim kaybini azaltir. Teknik 6zellikleri sunlardir:

e Girig noktalarinin sayis1 16

o Giris tipi :DC

e Nominal giris voltaji :20.41la 28.8 VDC
e Nominal giris akimi : 7.0 mA

e Tepki siiresi :0.1-70 ms

e Acik gerilim/acik akim : 15 V veya daha yiiksek / 4 mA veya daha yiiksek
e Kapali gerilim/acik gerilim : 8 V veya daha diisiik / 2 mA veya daha diisiik

e Giris direnci :3.3kQ

e Ortak kablolama yontemi : 16 nokta

o Kesme islevi : Kullanilabilir.

Dahili akim tiketimi

Cikis kisa devre korumasi

: 110mA (tiim noktalar agikken)

.var



o Agrilik : 0.16kg

5.1.5. Sayisal Cikis Modiilii

Role, transistor havuzu (pozitif ortak kablolanmis) ve transistor kaynagi (negatif ortak
kablolanmis) dahil olmak iizere bir¢ok dijital ¢ikis modiilii mevcuttur. Yiik gerilimleri ¢esitli
akim degerlerine sahip olabilecek sekilde 240 V AC veya 12 V-24 V DC olabilir. Cikis
modiilleri ac¢ilip kapanma isleminin ka¢ kez gergeklestirildigini takip eder. Role c¢ikis
modiiliindeki gomiili role kontaklart veya transistor ¢ikis modiiliine harici olarak baglanan
rolelerden alinan verilerin kullanilmasiyla, rélenin bilinen servisi merkezli olarak Onleyici
bakim islemleri gerceklestirilebilir.

Mitsubishi RY10R2 16 c¢ikish bir modiildiir. Cikis tipi role ¢ikighidir. Ortak terminal
diizeni 16 (nokta/ortak) ile sinirlidir. Modiiliin tepki siiresi modiil kapali durumdayken acik
hale getirildiginde (OFF—ON) 10 ms veya daha kiiciik bir degerde, modiil acik durumdayken
kapali duruma getirildiginde (ON—OFF) 12 ms veya daha kii¢iik bir degerde olacak sekilde
ayarlanmistir. Modiiliin maksimum anahtarlama frekansi saatte 3600 kez ile sinirlidir.

Modiiliin nominal ¢ikis gerilimi 24 V DC veya 240 V AC’dir. Anma anahtarlama
gerilimi ve akimi 24 V DC gerilim altindayken 2 A degerindeyken 240 V AC gerilim
altindayken de yine 2 A olmaktadir. RY10R2 Output Module’iin minimum anahtarlama yiikii
5 V DC(1mA) olmak zorundadir. Maksimum anahtarlama gerilimi 125 V DC ya da 264 V
AC olabilir. Daha once belirtildigi gibi maksimum akim c¢ikist1 2 A olabilmekteyken grup
basma akim ¢ikisi degeri ise 8 A olabilmektedir. Modiiliin i¢ gii¢ tiikketimi 5 V dogru gerilim
altinda 450 mA olarak hesaplanmistir.

Modiil +15 V, -15 V mutlak maksimum giris gerilimine sahiptir. Voltaj girisindeki
analog giris gerilimi 10 V DC, dijital ¢ikis degeri 32000~32000’dir. Akim girisindeki analog
giris akimi ve dijital ¢ikis degerleri bulunmamaktadir.

Baglantilar sirasinda kullanilabilecek kablo kesiti 0,3-0,75 mm?dir. Olgekleme ve

doniistiirme 1slemlerini gerceklestirebilecek bir programi yoktur.

5.1.6. Analog Giris Modiilii

Analog degerler direk PLC tarafindan okunamadigindan analog giris modiiliine ihtiyag
duyulmustur. Giris degeriyle orantili olacak sekilde sayisal degerlerin atanmasi i¢in analog

giris modiilii gereklidir. Projemizde kullanilacak analog giris modiilii 4 kanallidir. MELSEC
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iQ-R Serisi analog modiiller, harici analog sinyaller ve kontrol sistemi arasindaki iliskinin
saglanabilmesi i¢in idealdir. Galvanik izolasyon, termokupl sensorleri, rezistans sicaklik
detektorleri (RTD), akim, voltaj ve karigik kanal uygulamalari gibi genis bir yelpazeyi
kapsayan c¢esitli modiiller mevcuttur. Analog modiiller, yiliksek frekansli giiriiltiiyli ortadan
kaldiran ve giris analog sinyallerinin dogrulugunu artiran birinci dereceden bir geciktirme
filtresi igerir. Bu 0Ozellik, modiiliin &zel parametrelerini kullanarak kolayca ayarlanabilir,
boylece ek bir kurulum programina gerek kalmadan islem siiresi iyilestirilir. Analog modiiller,
belirli bir siire iginde biiyiik miktarda veri (10k noktasina kadar) gerektiginde kullanisli olan
bir veri kayit 6zelligi ile donatilmistir. Veri kaydi 6zelligi, motor performansinin yiiksek hizda
kaydedilebildigi ve gerilim, akim, tork ve donme hiz1 gibi belirli degerlerin farkli test

modelleriyle karsilastirilarak analiz edildigi motor kontrol uygulamalarinda kullanilabilir.

5.1.7. Insan Makine Arayiizii

Mitsubishi GT1055-QSBD otomatik kontrol igin tasarlanmis 5.7 ing biiyiikliigiinde 256
renkli kompakt grafik islem terminalidir. Ekran grafikleri MELSOFT GT Designer ile hizli
bir sekilde tasarlanabilir. GT1055 siireclerin hangi asamada oldugunu gormek icin ideal bir
goriintii elemanidir.

Ekran oOzellikleri olarak 320x240 piksel ve 256 renk ekrana sahip olan Mitsubishi
GT1055-QSBD ayn1 zamanda dokunmatik ekran 6zelligine de sahiptir. Parlaklik degeri 380
cd/m?dir. Haberlesme portlar1 olarak bir adet RS232 ve bir adet RS422 portlari
bulunmaktadir. Bunlara ek olarak bir adet de 12 Mbps’lik USB girisi vardir.

3 MB i¢ hafizaya sahiptir. Bellek 6zelliklerine bakildiginda bir Flash ROM’a sahip
oldugu goriilmektedir. Flash ROM silinebilir-okunabilir bir bellek tiiriidiir. Silme islemi
elektrikle yapilabilir. EEPROM ile ayni ailedendir ancak EEPROM ayn1 siire boyunca 1
byte’lik islem yapabilirken Flash ROM 512 byte’lik islem yapabilmektedir. Yani oldukca
hizl1 bir ROM’dur.

Mitsubishi GT1055-QSBD giris gii¢ kaynag1 voltaji degeri olarak 24 V dogru gerilime
sahiptir ve +%10, -%]15 toleransa araligina sahiptir. Dalgalanma gerilim degeri 200 mV veya
daha az olmak zorundadir. Sigorta akimmin 1 A oldugu belirtilmistir ve bu akim degeri
degistirilemez. 24 V dogru gerilim altinda 410 mA akim degerine sahip olmaktadir. Gii¢
tiketimi 9,84 Watt veya daha az degerde olabilmektedir. Arkadan aydinlatma kapali
oldugunda ise 24 V dogru gerilim altinda 180 mA akim degerine sahip olmakta ve gii¢
tiiketimi 4,32 W veya daha az olmaktadir.



5.2. PT100 Sicaklik Algilayicisi

PT100 ortam 1sistyla 6z direnci artan bir sicaklik algilayicisidir. Algilayicinin direnci O
°C’de 100 ’dur bu nedenle PT100 ismini almaktadir. Benzer sekilde PT500 ve PT1000 sicaklik
algilayicilar1 da kontrol uygulamalarinda yaygin olarak kullanilmaktadir. PT100 algilayicilar 2, 3
veya 4 uclu olarak iiretilirler. Endiistride en ¢ok 3 uglu olan versiyonu kullanilmaktadir. Cok

sicaklik Ol¢timleri igin ise 4 uglu olan algilayici kullanilmalidir. Sekil 1°de sicaklik algilayicinin

genel goriiniimii verilmistir.

O T 3d il

Sekil 1. PT100 sicaklik algilayicist

6. Uygulamalar

Bu deneyde PMD ile gergek zamanh agik-kapali sicaklik kontrolii gergeklestirilecektir.

6.1. Uygulama Baglantilar

Mitsubishi MELSEC iQ-R serisi PMD deney seti, gii¢ kaynagi1 ve uygulama diizenegini
kullanarak, Sekil 2’deki baglanti semasini gergeklestiriniz. Deney sorumlusu baglanti
semasini kontrol etmeden oOnce, deney setinin faz ucunu baglamayiniz ve sete enerji
vermeyiniz. Ayrica gii¢ kaynaginin ¢ikiglarini aktif hale getirmeyiniz.

Deney diizenegi 1 adet 220 VAC 1500 W rezistans, 1 adet 24 VDC fan ve 1 adet PT100
sicaklik algilayicisindan olusmaktadir ve baglant1 semas1 Sekil 2’de verilmistir. Diizenek ile

PMD arasinda ii¢ baglanti mevcuttur. Bunlar:

1. Rezistans Giris Ucu: 1500 W’lik rezistansin 1sitilmasi i¢in kullanilmaktadir. Bu
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giris PMD’nin Y1 ¢ikisi tarafindan bir role (Réle 2) ile kontrol edilmektedir. R6lenin
akim bobininin giris ucu (A2+) Y1 sayisal ¢ikisina, ortak ucu (COM) faza (220
VAC) ve NO ucu da rezistans girisine (F) baglidir. Réle 2’nin akim bobininin diger
ucu (A2-) gii¢ kaynaginin — ucuna (0 V) baghdir. Y1 ¢ikis1 ON oldugunda rezistans
faz gerilimi ile 1sitilmaktadir. Cikis OFF oldugunda ise rezistansin enerjisi
kesilmektedir.

. Fan: +24 VDC fanin dondiiriilmesi i¢in kullanilmaktadir. Bu giris PMD’nin Y0
¢ikisi tarafindan bir réle (Role 1) ile kontrol edilmektedir. Rélenin akim bobininin
giris ucu (Al+) YO sayisal ¢ikisina, ortak ucu (COM) gii¢ kaynaginin + ucuna ve
NO ucu da fana (Fan) ucuna baglidir. Réle 1°nin akim bobininin diger ucu (Al-) gii¢
kaynagimin — ucuna (0 V) baglidir. YO ¢ikisit ON oldugunda fan donmekte ve OFF
oldugunda da durmaktadir.

. PT100 Giris Ucu: Deney diizeneginde PT100 algilayicist 1620 Q seri direng
tizerinde 24 VDC gerileme baglidir. Direncin bir ucu 24 VDC gerilime diger ucu
sicaklik algilayicisina baglidir. Direng ile PT100 arasindaki noktadan (Vs) algilayici
¢ikis PMD’nin analog modiiliiniin V1+ girisine baglanmaktadir. Ayrica analog

modiiliin V1- ve DG uglar gii¢ kaynaginin — (0 V) ucuna baghdir.

Role 2 NO @——q 718"
iris Ucu
1500 W
" Resiztans
NOtr @ m— Cikis Ucu 220 'VAC
Rezistans
Resiztans
Toprak @ Toprak Ucu
Role 1 NO @=— Fan +
24 VDC
Fan
24 VDC - @y Fan -
24 VDC + @] Lirenc
Giris Ucu
PT100
PT100
Analog V+ @ Giris Ucu Sicaklik
Algilayicisi
o PT100
24 VDC - Cikis Ucu

Sekil 2. Deney diizenegi baglant1 semasi



6.2. Uygulama Yazilimlari

Sicaklik kontrolii biri PMD’nin iglemci modiiliinde ¢alisan kontrol programi ile digeri
GIT’de c¢alisan arayiiz programi ile gergeklestirilmektedir. Mitsubishi firmasinin GT Designer
editoriine hazirlanan GIT programi dort pencereden olusmaktadir. Bunlarda ilki Ana

Ekran’dir ve Sekil 3’de goriilmektedir.

ELEKTRIK- ELEKTRONIK MUHENDISLIGI

KONTROL VE SURUCU SISTEMLERI LAB.

——=

Inverter Control

IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
Temperature Control
|

Sekil 3. GIT programi Ana Ekran

Bu ekrandan agik kapali sicaklik kontrolii uygulamasina gegmek i¢cin Temperature
Control butonuna basilmalidir. Butona basildiginda Sekil 4’de goriilen Sicaklik Kontrol

Ekranina gec¢ilmektedir. Deneyde bu ekran kullanilacaktir.

IO R,

Referans Sicaklik (C) : 0 \\;:::>
AN

Anlik Sicaklik (C) : #®] 5

|
|
[
|
[
|
|
[
|
[
;
[ : =
|
|
[
|
|
i
|
|
[
|
|
i
|
|

Sekil 4. GIT programi Sicaklik Kontrol Ekrani
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Sicaklik kontrol ekraninin kullanimi su sekildedir:

1. Kullanic1 referans sicakligi “Referans Sicakhik (C)” etiketinin oldugu alana
girmektedir ve bu deger D10 degiskenine yliklenmektedir.

2. Kullanict esik degerini “Esik™ etiketinin oldugu alana girmektedir ve bu deger D80
degiskenine yiiklenmektedir.

3. Son olarak kullanic1 “Start” butonuna basarak kontrol islemini baglatir.

PMD analog girisi tizerinde anlik sicakligi okuyup D35 degiskenine yiiklemekte ve
HMI programindaki “Anlik Sicaklik (C)” etiketinin bulundugu alanda gostermektedir.

Anlik Sicakhk < Referans Sicakhik — Esik durumunda Y001 ¢ikist ON olmakta ve
isitic1 calismaktadir. Bu anda HMI programindaki “ISITICI” etiketi bulunan gosterge sari
renkte yanmaktadir.

Referans Sicaklik — Esik < Anlik Sicaklik < Referans Sicakhk + Esik durumunda
Y001 ve Y000 cikislar1i OFF konumundadir. Bu anda hem 1sitict ve hem de fan
calismamaktadir.

Anlik Sicaklik > Referans Sicakhik + Esik durumunda Y000 ¢ikist ON olmakta ve fan
caligmaktadir. Bu anda HMI programindaki “FAN” etiketi bulunan gosterge a¢ik mavi renkte
yanmaktadir.

Anlik Sicaklik < Referans Sicaklik + Esik durumunda Y000 ¢ikis1 OFF olmakta ve
fan durmaktadir. Bu anda HMI programindaki “FAN” etiketi bulunan gdsterge mavi renkte
yanmaktadir.

Anhik Sicakhk < Referans Sicakhk — Esik durumunda Y001 ¢ikist ON olmakta ve
isitic1 ¢alismaktadir. Bu anda HMI programindaki “ISITICI” etiketi bulunan gosterge sari
renkte yanmaktadir.

Kapali ¢evrim kontrol yukarda anlatildig1 sekilde kendini tekrarlamaktadir. Olii zaman
ve sistem gecikmesinden dolay1 Anlik Sicaklik, Referans Sicaklik degerinde sabitlenememekte
ve bu deger etrafinda dalgalanmaktadir.

Sicaklik kontrolii gergeklestiren diger yazilim Islemci Modiilii Programidir ve
Mitsubishi firmasinin GX Developer editoriinde hazirlanmistir. Sistemi kontrol eden merdiven

diyagrami Sekil 5°de verilmistir.

10



Write - 1 2 3 4 5 6 7 8 g 10 11 12
3 T0
7 0 [ [} [_MaV D11 D26
MEO
2 > D26 D6 | {O—
MB1
3 < D26 D70 | O —
ME0 M&1 Y0
4 15— | It O
Mé1 MO0 ¥i
s ng— | At O
Sh40a
3 n— | — D10 D80 020
7 [ - D10 DB0 D30
8 [ z D20 K32 D50
g { = 030 K32 RE]
10 [ - 026 KAZ1E RS}
11 [ ] DaT K2 D35
12 [ + D50 k4416 D60
13 [ + D3 K4416 D70
Sh40a T2
14 (48) f 1-F [_OUT TO K10
T0
15 — | [_O0T T2 K5
16 (59) {END 1+

Sekil 5. A¢ma-kapama sicaklik kontrolii i¢in merdiven diyagrami

6.3. Deneyin Yapihisi

Asagidaki adimlan takip ederek deneyi gergeklestiriniz. Deney sonuglarini ve gerekli

notlar1 belirtilen kisimlara yaziniz.

1. Sekil 2’deki baglantt semasim1 asagidaki adimlarn sirasiyla takip ederk
gerceklestiriniz. Sekildeki “AC POWER IN” blogundaki “L” faz ucunu deney
masasindaki sebeke faz ucuna baglamayiniz.

e Deney setindeki DC POWER IN — L ucuna bir kablo takiniz. Ancak kablonu
diger ucunu deney masasindaki faz ucuna baglamaymz.

e Deney setindeki DC POWER IN — N ucunu deney masasindaki nért ucuna
baglayimiz.

e Deney setindeki DC POWER IN — G ucunu deney masasindaki toprak ucuna
baglayiniz.

e Deney setindeki DIGITAL OUTPUT — YO ucunu RELAY — A2+ ucuna
baglayiniz.
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Deney setindeki DIGITAL OUTPUT — Y1 ucunu RELAY — Al+ ucuna
baglayiniz.

DC gii¢ kaynagmin CH1 ¢ikisin1 24 V ve 0,5 A degerine ayarlaymiz. Ancak
gii¢ kaynagimin CH1 ¢ikisim aktif hale getirmeyiniz.

Deney setindeki DIGITAL OUTPUT — COM ucunu gii¢ kaynaginin CH1+
ucuna baglayimniz.

Deney setindeki DIGITAL OUTPUT — 0 V ucunu gii¢ kaynaginin CH1-
ucuna baglayiniz.

Deney setindeki RELAY — Al- ucunu gii¢ kaynaginin CH1- ucuna baglaymiz.
Deney setindeki RELAY — A2- ucunu gii¢ kaynaginin CH1- ucuna baglaymiz.
Deney setindeki RELAY — COM ucunu (role 1) gii¢c kaynaginin CH1+ ucuna
baglayiniz.

Deney setindeki RELAY — COM ucunu (role 2) DC POWER IN — L ucuna
baglayiniz.

Deney setindeki RELAY — NO ucunu (role 1) uygulama diizeneginin Fan
ucuna baglayimiz.

Deney setindeki RELAY — NO ucunu (role 2) uygulama diizeneginin Faz
ucuna baglayimiz.

Deney setindeki DC POWER IN — N ucunu uygulama diizeneginin Notr
ucuna baglaymiz.

Deney setindeki DC POWER IN — G ucunu uygulama diizeneginin Toprak
ucuna baglaymiz.

Uygulama diizeneginin +24 V ucunu gii¢ kaynaginin CH1+ ucuna baglayiniz.
Uygulama diizeneginin 0 V ucunu gii¢ kaynaginin CH1- ucuna baglayiniz.
Deney setindeki ANALOG INPUT — V1+ ucunu uygulama diizeneginin
Algilayier Cikisi (Vs) ucuna baglayiniz.

Deney setindeki ANALOG INPUT — V1- ucunu gii¢ kaynaginin CH1- ucuna
baglayiniz.

Deney setindeki ANALOG INPUT — DG ucunu gii¢ kaynagimin CH1- ucuna
baglaymiz.

Deney setindeki ANALOG INPUT — AG ucunu gii¢ kaynagimin CH1- ucuna
baglayiniz.

GX Works 3 programini ¢alistiriniz.
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3. Program agildiktan yeni bir program dosyasi olusturmak i¢in sonra meni
cubugunda Project — New yapiniz.

4. Acgilan New penceresinde; Series: RCPU, Type: R08 ve Program Language:
Ladder se¢imlerini yapip OK butonuna basiniz.

5. Boylece Sekil 6’da goriildiigli gibi bos bir program dosyasi olusturulur.

51 MELSOFT G Works (Uit Prjec - [rogPa [PRG1 101 25t

i Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Diagnostics Tool Window Help

OBRAS e iR GRES s aRRRRRE XA RER Qe - imi@@EST
AL Endis=1 Yl P Al Sk R

R H R HlImmew asse L. @ SERRRTEan R o dlgEay =2 ERIEE,

Sekil 6. Bos merdiven program dosyasi

6. Navigation penceresinde Module Configuration secenegine tiklanir ve Module
Configuration penceresi agilir.

7. Menii ¢ubugunda Online — Read Module Configuration from PLC segilir ve
Sekil 7°deki gibi baz {initesine bagli PMD modiilleri goriintiilenir.

28] MELSOFT GX Works
! Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Diagnostics Tool Window Help
DR e - ETes RRES s SRR SE| R
A sl Tl e A Ak ) i ek R
@B P O0FETE .

Navigation 1 X B ProgPou [PRG] [Local Label Set.. IR RILOIEGESEY

Meodule Configuration *

1 Project
= ™ Program
i} Initial

PO CPU 0 1 2 3

= fif} Scan
B £ MAIN
= 0 ProgPou
£ Local
B Progn
wed Scan
fif1 Event

4 5 & 7
I

Sekil 7. Module Configuration penceresi
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8.
9.

Gorev ¢ubugunda Fix butonuna basilir.
Module Configuration penceresindeki analog giris modiiliine (R60AD4) cift
tiklanarak, Sekil 8’de goriilen R60AD4 Module Parameter penceresi agilir.

: ML NSRS . LS LG NI RT3, 0010:R60AD4 Module Parameter X
Setting ltem List Setting ltem

put the Setting fem to Search |
S Tem CHI CH2 CH3 CHa
& = Range switching funciion The inputrange ofthe analog input.can be set for each channel and the
-3y Appleaten setthg Imputrange seting ) o0V E!‘uu 20mA 41020mA 410 20mA
B rtemust seting = Operation mode setting function The two operation modes. "Normal mode” to execute the normal AID ¢
% Roiresh settings Operation mode sefting
= AID i ing function he output of the AD conversion value.
AD conversion enable/disable setting A/D conversion e Al AD conversion e AD version enable
= AJD conversion method Setthe A/D conversi

Average processing setiing Sampling proces: Sampling proces: Sampling proces:
Time average/Count averageiboving average! 0
Primary delay filter constant seffing

{1) The area is to set the range stting
iqured

(2) The range setting can be configured for each channel

ftem List

Find Result l Check ] [ Restore the Default Settings l

Sekil 8. R60AD4 Module Parameter penceresi

10. R60AD4 Module Parameter penceresinde Basic Setting sekmesinde

11.

12.

13.

14.

e Range switching function — Input range setting — CH1 - 0to 10 V

e A/D conversion enable/disable setting function — A/D conversion
enable/disable setting — CH1 — A/D conversion enable

se¢ilip, Check butonuna basilir.

R60AD4 Module Parameter penceresinde Refresh Setting sekmesinde

¢ Digital output value - CH1 — D11

yazilip, Check butonuna basilir.

Sekil 5’de verilen merdiven diyagrami Sekil 6’da goriilen 2Step penceresinde

olusturulur.

Menii ¢ubugunda Online — Remote Operation(s) tiklanarak Sekil 9°da goriilen

Remote Operation penceresi agilir. Pencerede Opreration — STOP segilip

Execute butonuna basilarak PMD STOP moduna alinir.

Arag¢ gubugunda Write to PLC botonuna basilarak Sekil 10’da goriilen Online Data

Operation penceresi agilir. Bu pencerede ;

e Related Functions — CPU Memory Operation — Data Memory segilip

Initilation(F) butonuna basilir OK yapilir. Ardinda ayni islem
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e Related Functions — CPU Memory Operation — Device/Label Memory
secilip [Initilation(F) butonuna basilir OK yapilarak tekrarlanir ve Close
butonuna basilarak CPU Memory Operation penceresi kapatilir.

15. Online Data Operation penceresinde Select All butonuna tiklanip, Execute

butonuna basilarak PMD’ye ladder programi yiiklenir.

Execution Target

Specify Execution Target Specify Target Metwark Mo, I

Currently Specified Station + 1

% Specify Group Mo,
1
L

{| Operation
— CPU Operation Status (LED)

) RUN
Operation during RUN

DevicefLahel Memary

READY mm Hot Cleared
ERROR
PROGRAM RUN B Exerution Condition of Rising/Faling Instruction
USER Not Changed
@ sTOP
) PAUSE
© RESET

Sekil 9. Remote Operation penceresi

Online Data Operation e - .

Display  Setting  Related Functions

=Y B

[ Parameter + Program(F) J [ Select All } Legend
7~

<

t Openlg CPU Memory Operation ® St » § - ﬂ l
Module Namé R(ee

‘ GPU Built—in Memory .

m

Device/Lzbel Memory
File Storage Area Use Volume

- £4/1024K8

o] o ]| o

W o=

W o= —

s
W Dscmasd | ss0ro24ke
B Feesortes D Memory Card Fre=

| | 0/0KB

| L= =}

Sekil 10. Online Data Operation penceresi
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16.

17.

18.

Menii ¢ubugunda Online — Remote Operation(s) tiklanarak Sekil 9°da goriilen
Remote Operation penceresi agilir. Pencerede Opreration — RUN segilip
Execute butonuna basilarak PMD RUN moduna alinr.

Sekil 3’de goriilen GIT terminalinde ana ekran meniisiinde Temprature Conrol
butonuna basarak Sekil 4’deki Sicaklik Kontrol ekranini aginiz.

Sicaklik Kontrol ekraninda ;

e Referans Sicaklik :30 ve

e Esik 12

girip, START butonuna basiniz. Bu durumda sistemin ¢alismasini agiklaymiz ve

maksimum sicaklik hatasini (€max) not ediniz.

19.

Sicaklik Kontrol ekraninda ;

e Referans Sicaklik 140 ve

e Esik 3

girip, START butonuna basiniz. Bu durumda sistemin ¢alismasini ag¢iklaymiz ve

maksimum sicaklik hatasini (emax) not ediniz.
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20. Sicaklik Kontrol ekraninda ;
e Referans Sicaklik :50 ve
e Esik 4
girip, START butonuna basiniz. Bu durumda sistemin ¢alismasini agiklaymiz ve

maksimum sicaklik hatasini (emax) not ediniz.

17




