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KTU Elekirik-Elektronik Miihendisligi Boliimii 15. Bitirme Projeleri Sergisi — Temmuz 2021

ONSOZ

Elektrik-Elektronik Muendisligi Bélimi olarak 2009 yilinda baslattigimiz “Disiinden Gergegine
Bitirme Projeleri Sergisi” bazi yillarda gliz ve bahar yariyillar1 sonunda bazi yillarda da sadece
bahar yariyili sonunda diizenlendi. Bu yil 15. Defa bu etkinligi boliim olarak yaptik. 2020 yilinda
Covid-19 salgin1 nedeniyle yapilamayan bitirme projeleri sergisi bu 2021 Haziran ayinda ¢evrim
ici olarak gerceklestirldi ve 6grencilerimiz proje sunumlarini uzaktan katilarak yaptilar. Bitirme
Projelerine ait posterler bélim web sayfasinda yayinlandi. Posterlerin yayinlandig: videoya

http://ktee.online/DERSLER/BitirmeProjeleri/2020-2021_02_Bahar/2021_BitirmePosterleri.mp4

Baglanti adresinden erigilebilir.

2009 -2014 yillar: arasinda sadece bélim iginde yapilan “Dusunden Gercegine Bitirme Projeleri
Sergisi” etkinligi bu tarihten sonra KTU Rektorliigiine devredilmistir. Rektérliik adina Teknoloji
Transfer Merkezi “KTU Disiinden Gergegine Proje Sergisi” adiyla tiniversitemizin diger fakiilte
ve bolimlerin yanisira diger Universitelerden katilanlara da acik olarak ytritmektedir. Ancak biz
de bolum olarak “Distinden Gercegine Bitirme Projeleri Sergisi” adiyla bélim 6grencilerimizin
projelerini sergilemeye devam etmekteyiz.

Salgin hastalik nedeniyle 2020-2021 Ggretim yilinda 6grenciler proje calismalarini birbirleriyle
uzaktan haberleserek yapmuglardir. Bir araya gelemedikleri ¢in ¢ogu projenin prototipi
yapilamamustir. Bu yil 110 bitirme projesi sergilenmistir. Bu projelerden bazilarinin 6zetleri
yetersiz bulundugundan bu kitapgiga ahinmamistir. Kullamilan 6zet metinleri 6grencilerden gelen
sekliyle herangi bir degisiklik yapilmadan oldugu gibi yayinlanmistir.

Ogrencileri yaptiklar: cahsmalardan 6tlirt tebrik ediyor, basarilarmin devammi diliyorum.

26 Temmuz 2020
Prof. Dr. ismail H. ALTAS
Bolim Baskan

Sayfa i



KTU Elekirik-Elektronik Miihendisligi Boliimii 15. Bitirme Projeleri Sergisi — Temmuz 2021

ICINDEKILER
Sira  Proje Adi Sayfa
1 1psansiz Y_angin Séndiirme Araci ile Orman Yanginlarinin Algilanmasi Ve 1
Onlenmesi
2 Sinir Giivenligi Icin Harekete Duyarli insansiz Hava Araci 1
3 Insansiz Hava Araglarmnin Tarimsal flaglamada Kullanim1 2
4 Tasitlarda Fosil Yakit Tiiketimini Azaltmak icin Solar Giineslik 2
5 AKkilli Sebekelerde Enerji Uretim Y6netimi 3
6 Elektrikli Tasitlar icin Sebeke Baglantili Fv Glnes Enerjili Sarj istasyonu 3
7 AKkilli Sehirlerde Sokak Aydinlatmasi 4
8 Gunes Enerjili Taginabilir Gi¢ Kaynag: 4
9 Gorme Engelli Bireyler igin Meyve Tanima Sistemi 5
10 GOz Hareketleriyle Yazi Yazma Uygulamas: Geligtirme 5
11 Konum Bilgisi Tabanh Solar Takip Sistemi Tasarimi 6
12 insansiz Hava Araci ile Otonom Radyasyon Olgiimii 6
13 Elektrikli Bisiklet 7
14 Elektrikli Araglarin Batarya Yonetim Sistemi 7
15 N-Kath Otopark Gériintii isleme ile Arag Bos Dolu Bilgisi 8
16 Gergek Zamanh Gorintl isleme Yontemi ile Yorgunluk Algilama 8
17 Matlab Tabanl Plaka Okuma Sistemi 9
18 Matlab Tabanl Plaka Okuma Sistemi 9
19 Uzaktan Su Kirliligi Denetim Sistemi 10
20 Tinel Aydinlatma Optimizasyonu 10
21 Otonom iHA ile Karbonmonoksit, Sicaklik ve Nem Olgiilmesi 11
22 DA Motor Hiz Kontrolii 11
23 Akilli Priz 12
24 Kapsil Endoskopi 12
25 32 A Alternatif Akim Sarj istasyonu 12
26 Gorev Tanimli Otonom Quadrotor 13
27 Programlanabilir Priz 13
28 DATA Logger 14
29  Insansiz Su Alti Aract 14
30 AKkilli Telefon ile Endustriyel Robot Kol Kontrolii 15
31 Hijyen Ar1 Drone 15
32 Rizgar Yoninu Derecelendirme ve Veri Analizi 16
33 Gorme Engelliler igin Ultrasonik Sensorlii Bileklik 16
34 Solar Panel ile Kablosuz Sarj 17
35 Denizde Arastirma ve izleme Faaliyetleri Yapan insansiz Sulisti Deniz Araci 17
36 Serbest Uzay Optik Lazer Haberlesmesi 18
37 Kapal: Mekanlarda Gorinir Isik Haberlesmesi 19
38 Tek Fazli Evirici Cikis Filtresi Gui Egitim Araylzi 19
39 Diustik Gerilim DA Sebeke GUI Egitim Arayiizii Tasarimi 20
40 Dagit!m_SistemIeri Icin Giic Elektronigi Transformatorii Gui Egitim Arayiiz 20
Tasarimi
41 Fotovoltaik Panel Yazilim incelenmesi Ve Uygulamasi 21

Sayfa ii



KTU Elekirik-Elektronik Miihendisligi Boliimii 15. Bitirme Projeleri Sergisi — Temmuz 2021

Kapasitif Sensorle Su Seviyesinin Temassiz Tespiti Ve Kullanicidan Alinan

42 Verilerle Su Ihtiyacinin Tespitiyle Kullanicinin Uyarilmasi 21
43 Gorme Engelliler igin Ultrasonik Gozliik 22
44 Yapay Zekali Gortintii islemeli Kapi Alarm Sistemi 22
45 Goruniir Isik Haberlesmesi ile ig Mekan Konum Belirleme 23
46 Oda Uzunluk Olgme Ve 3b Haritalandirma Aleti 23
47 Evrisimli Sinir Aglar Kullanilarak 20 Yas ve Alti Bireylerde Yas Tahmini 23
48 Kapal1 Alanlarda Insan Sayisin1 Hesaplayan Ve Uyaran Sistem. 24
49 Elektroansefalogram (EEG) Sinyalleri ile Oda Cihazlarinin Kontroli 24
50 Ebeveyn Dostu Akilli Besik 24
51 Eeg Sinyalleri Kullanilarak Dikkat Durumunun Belirlenmesi 25
52 Nesne Tanima, Tespit Ve Takip 25
53 Spektrofotometri Teknigi ile Toprak Analizi 25
54 En Yiiksek Giice Sahip Isareti Bulan Hareketli Anten 26
55 Raspberry Pi ile Yuz Tanima Temelli Glivenlik Sistemi 26
56 Arduino Kullanimiyla Kelime Tanima 27
57 Akilli Valiz Tasarimi 27
58 Esp32-Cam Ile Yiiz Tanima Sistemli Giivenlik Kamerasi 27
59  iki Kamera ile Hacim Tahmini 28
60 Arsin Trafo Merkezi Fiderlerinin Modellenmesi Ve Analizi 28
61 Akalli Priz 29
62 Otomatik Fider Rolesi Deney Seti Hazirlama 29
63 Taginabilir Enerji Kaynag: 30
64  Iinsansiz Otopark 30
65 Batarya Y 6netim Sistemi 31
66 Sesli Komut ile Ogrenci Numaras: Tanima ve Excel iginde Arama Yapma 31
67 Cam Prizma Uzerinden Kamera ile Parmak izi Tanima 32
68 Derin Ogrenme ile Ten Rengi Tespiti Projesi 32
69 Glnes Enerjili Canta Uygulamasi 33
70 Firgasiz Dogru Akim Motoru ile Rejeneratif Enerji Kazanimi 34
71 PLC Kontrollu Bobin Sarma Makinesi 33
72 Kablosuz Elektrik ile Lityum iyon Pillerinin Sarj Edilmesi 35
73 PLC Kontrollu Bobin Sarma Makinesi 34
74 Kendi Kendini Dengeleyen Robot 36
75 Oransal Integral Turevsel Denetleyici ile Agisal Kontrol 36
76 Takip Robotunun Tasarimi Ve Gerceklestirilmesi 37
77 Homojen ince Film Kaplama Makinesi 37
78 Fotovoltaik Sistem ile Calisan Un Degirmeni Tasarimi 38
79 Tarnimda Akilli Sulama ve Su iletiminden Enerji Eldesi 38
80 Malzemelerin Elektromanyetik Ozelliklerinin Bulunmas: Ve Hesaplanmasi 39
81 Elektronik Yap: Saglamlig: Tespit Kiti 40
82 Malzemelerin Elektromanyetik Ozelliklerinin Bulunmas: Ve Hesaplanmasi 41
83 Renk Ayirici 41
84 Acisal Momentum Korunumlu Elektrikli Otonom Bisiklet 42
85 Oya Sistemlerinde Lidar Uygulamasi 42
86 Uzaktan Gozlemlenebilen Akilli Cop Konteyneri 43
87 Wifi Kontrollii Arama Kurtarma Kesif Robotu 43

Sayfa iii



KTU Elekirik-Elektronik Miihendisligi Boliimii 15. Bitirme Projeleri Sergisi — Temmuz 2021

88 Otomatik Kontrol Sistemleri Sanal Laboratuvari 44
89 Akilli Otopark Yonlendirme Sistemi 44
90 Isaret Dilini Sese ve Sesi Yaziya Ceviren Eldiven 45
91 Konjestif Kalp Yetmezligi Hastalarinin Verilerini Olcen Cihaz 45
92 Lidar lle Ortam Haritalayan Mobil Robot 46

Sayfa iv



KTU Elekirik-Elektronik Miihendisligi Boliimii 15. Bitirme Projeleri Sergisi — Temmuz 2021

insansiz Yangin Séndiirme Araci ile Orman Yanginlarinin Algilanmasi Ve Onlenmesi

Ogrenci 1 348094, Omer Faruk Aylag (348094@ogr.ktu.edu.tr)
Ogrenci 2 348152, Bayram Bilal Dagc1

Ogrenci 3 348031, Enes Furkan Karakas

Proje danigsmani Prof. Dr. Cemil Girinli

Projenin Ozeti

Projenin ana temasi insansiz yangin séndirme araci ile orman yanginlarinin algilanmasi ve énlenmesidir.
Diinya geneline bakildiginda orman yanginlar: sayisinin gittikge artmakta oldugu gorilmektedir. Bu
artigin sebepleri oldukca fazladir fakat bu proje 6zelinde yalnizca belli bir kismina odaklanilacaktir.
Orman yangmnin nedenlerini iki ayr1 bashkta incelenebilir; bunlardan birincisi beseri sebepler, digeri ise
dogal sebeplerdir. Bu projede orman yanginlarini tespit ve miidahale sistemlerini etkin, ekonomik ve kolay
bir sekilde nasil kullanilabilecegi gosterildi. Proje temel olarak bir IHA tizerine kuruludur ve IHA sistemi
Uzerinde otonom, yangin tespit ve sondirme sistemine sahiptir. Bu sistemleri kisaca tanitmak gerekirse
otonom sistem IHA (zerinde bulunan GPS’in uydu-yer baglant: sistemiyle ve gerekli yazilimlarin
yardimiyla iIHA’y1 belli bir bolgede kullanma imkani sunar. Yangn tespit sistemi ise IHA altinda yer alan
1s1 sensorll yardimyla tespit ve kullaniciya bildirme islemi yapabilabilecektir. Sondurme sisteminde ise
IHA altinda yer alan yangin sondiirme toplar: sayesinde yangin bélgesine miidahale edilecek. Bu sayade
orman yangmina hizli, glivenli ve ekonomik agidan uygun bir miidahale gergeklestirilmis olacaktir.

Sinir Guvenligi icin Harekete Duyarli insansiz Hava Araci

Ogrenci 1 389955,Bugrahan CEVAHIREFENDIOGLU (bugrahan.cevahir@hotmail.com)
Ogrenci 2 348208, Kadir AKGUN
Ogrenci 3 365169, Baris YILDIZ

Proje danismant: Prof. Dr. Cemil GURUNLU
Projenin Ozeti

Projemizin adi “Smir Guvenligi icin Harekete Duyarli insansiz Hava Araci Tasarmmi” cir. Bizim
tasarladigimiz drone hareket algilayici bir sensor ile calisan ve anlik gérintii aktarabilen bir IHA projesidir.
Projemizde algilanan hareket ardinio yardimiyla mikroiglemciye aktarilacaktir. Eszamanl olarak kamera
ile goruntl de alinabilecektir. Projemiz, smir givenligi saglanacak araziyi, belirli bir diizende tarayip,
algilanan olas: tehditleri merkeze iletmek {izere tasarlanmistir. Bu sistemin amaci, olas: diisman hareketi
veya sinir guvenligi igin risk teskil eden unsurlar: en hizli ve kesintisiz sekilde tespit edip guvenlik giiclerine
haber vermektir. Tasarladigimiz iha ile kesintisiz bir sekilde belirlenen bir alan1 taramak mimkindir. Daha
yukaridan daha genis bir agiya hakim olup daha fazla alani daha kisa surede tarama imkéani sunmaktadir.
Yaptigimiz arac 4 pervaneli drone tipindedir. Drone, kumanda vasitasiyla hareket edebilecektir. Buna ek
olarak kullanilan hareket sensoriiniin bilgisayara bir iletim yapmaktadir. Bu iletim, C programlama dili
yardimiyla ardinio kullanarak bilgisayara aktarilmigtir. Ortalama pervane dénuslerimiz 2300 rpm olarak
hesaplanmistir. Cihaza hareket sensérii eklememizin bize getirecegi en 6nemli katkilardan biri de olumsuz
hava sartlarinda, kamera ile goriintli alimi zorlastiginda bize bildirim gondererek tehditleri algilayip bizi
uyarmasidir.
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insansiz Hava Araglarimn Tarnimsal ilaglamada Kullanmm

Ogrenci 1: 348096 Burak YILMAZ (burakyilmazieee@gmail.com)
Ogrenci 2: 348118 Hakki1 BASBUG
Ogrenci 3 365160 Muhammet ilyas MACIT

Proje danismant: Prof. Dr. Cemil GURUNLU
Projenin ozeti

Bu projenin amaci tarimsal ilaglamada insansiz hava araci kullanimi saglamaktir. Herhangi bir insansiz
hava aracina entegre edilebilecek bir modiil olusturularak tarimsal ilaglamada fosil yakitlarin etkisini,
insana disen yukil en aza indirerek tarimsal ilaclamanin en verimli sekilde gerceklestirilmesi
hedeflenmektedir. insansiz hava aracina entegre dilecek bir Arduino modiilii, servo motor, mesafe
sensori, sicaklik-nem sensorii ve plskirtme araci ile bitkiye belirli bir mesafe ile ila¢ puskdrtilecek
insansiz hava aracinin kanatciklarinin olusturdugu hava akimi sayesinde ilag bitkinin yapraklari arasina
kolaylikla tesir edebilecek, sicaklik-nem sensorii sayesinde ideal sicaklikta ilaglama yapilmasi saglanarak
ilagclama verimi artirilmis olacaktir. Sivi seviyesi 6lgen sensor araciligiyla ilag tankinda bulunan ilacin
miktar1 6lcilebilecektir.

Tasitlarda Fosil Yakit Tuketimini Azaltmak icin Solar Giineslik

Ogrenci 1: 365208 Murat KENAR (ismailburakuysal@gmail.com)
Ogrenci 2: 365172 Ismail Burak UYSAL

Ogrenci 3: 365204 Zilfikar Emre ASLAN

Proje danigsmani Prof. Dr. Ismail Hakki ALTAS

Projenin ozeti

Dinyada fosil yakitlarin kullanmiyla artan emisyon hacmini azaltmak icin strekli Onlemler
alinmaktadir. Bu énlemlerin birisi de fosil yakitlara dayali enerji kullanimini azaltip, yenilenebilir enerji
kullanimin1 arttirmaktir. Son yillarda yenilenebilir enerji kaynaklarindan yararlanma miktarina bagh
olarak, elektrik enerjisi Uretimi blyuk bir 6lciide artmistir. Bu tretime bakildiginda gelecekte elektrikli
araclarin artisina  miteakip, her yerde sarj istasyonlari kurularak kullanilmaya baslayacagi
anlasiimaktadir. Bu degisim birdenbire anlik bir olay olmayacag: icin fosil yakit kullanimida devam
edecektir. Bu nedenle mevcut tasitlarda fosil yakit tiketimini azaltmak hem tagit sahiplerinin yakit
giderleri hem de emisyon hacmini distirmek amaciyla énemlidir. Bu projede mevcut tasitlarda fosil
yakit tiiketimini azaltmak hedeflenmistir. Kurulacak olan sistem otomobillerin trafikte slrisini
olumsuz etkilemeyecek sekilde tasarlanmistir. Arka koltuk cam bosluguna kap: icine girintili glines
panelleri yerlestirilecek olup arag icinde motor, mars motoru ve silecekler harig elektrikle galisan tim
cihazlarin elektrik ihtiyact bagaja yerlestirilen ve panellerden beslenen kuru aki grubundan
saglanacaktir. Ayrica solar paneller tasit akiisiini de Urettigi enerjiden besleyecektir. Proje kapsaminda
yikler (korna, i¢ aydinlatma, far, klima, teyp, vb.) kendi icinde aciliyet sirasina gore smiflandirtlmastir.
Solar panel akiisinden (VRLA) sisteme verilen enerji azaldigi zaman arduino gelistirme kart1 akiinin
voltajina gore yukleri tasit akiistine devredecektir. Ayrica enerji aktarimi yaparken cihazlarin asirt
1sinma durumlarinda, cihazlarin sogumasini saglayacak ek bir kod blogu eklenmis ve gelistirilmistir.
Proje temel olarak enerji ydnetimi esasina dayanmaktadir. Sonug olarak proje hizla yayginlasmakta
olan yenilenebilir enerji kaynaklarin1 kullanarak elektrikli ara¢ kullanimina bir gelecek hazirlayip, fosil
yakit tliketimini azaltarak emisyonu diisirecek ve tasit sahiplerinin yakit giderlerini distrerek fayda
saglayacaktir.
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Akilli Sebekelerde Enerji Uretim Yénetimi

Ogrenci 1 348166 Taha KAYA (Tahakaya97z5@gmail.com)
Cgrenci 2 375795 Alperhan GUNER

Ogrenci 3 365179 Remzi Can KILIC

Proje danigsmant: Prof. Dr. Ismail Hakki ALTAS

Projenin ozeti

Glnlmiizde enerjiye olan ihtiyacin bitmeyecegi ve gelecekte de bu ihtiyacin siirecegi asikéardir. Ham
maddesi fosil yakit olan ve geleneksel yontemlerle Uretilen elektrik enerjisinin cevreye verdigi zarar ve
kaynaklarin hizla tikenmesi bilinmektedir. Bu durum yenilenebilir enerji kaynaklarinin enerji
uretimindeki rolind buyutmekte ve hizla gelistirmektedir. Yenilenebilir enerji sistemleriyle enerji
uretirken genel sistemlerin de akillilagtirilmasi, enerjinin depolanmas: ve yonetimi igin gereklidir. Bu
sebeple Akilli Sebekelerde Enerji Uretim Yonetimi konulu proje tizerine calisilmistir. Yapalan projede bir
yerlesim yerinin sadece giines ve riizgar enerjisiyle beslenmesinin yonetilmesi saglanmistir. Yonetim
yapilirken yerlesim yerindeki tiiketicilerin ihtiyaclari 6nceden kestirim yapilmis olup Uretilen enerji ile
karsilagtirilmasini yapacak kontrol sistemleriyle enerjinin her an ulasilabilir olmas: saglanmigtir. Bu
noktada karsilasilan kaynaklarda streklilik sorunu igin de maksimum gu¢ noktas: tespiti(MPPT) adi
verilen bir sistem kullaniimistir. Bu kontrol sisteminin 6nemi; sistemde enerji Uretilemediginde devreye
girecek olan akdlerin sarj durumlarmin kontrolli yapilmasi ve saglikli bir sekilde sistemin
desteklenmesidir. Yapilan Akilli Sebekelerde Enerji Uretim Yonetimi projesinde amag; enerjinin daha
cevreci yollarla maksimum verimde elde edilmesi ve gelisen teknoloji sayesinde enerji depolama
konusuna da olanak saglamasidir. Calisilan projede yenilenebilir kaynaklarda olusan sureklilik sorununa
¢6ziim olacak kontrol sistemlerine yer verilmistir.

Elektrikli Tasitlar icin Sebeke Baglantili Fv Giines Enerjili Sarj istasyonu

Ogrenci 1: 348117 Berat Gengcelep (beratgenccelepl@gmail.com)
Ogrenci 2 348129 isa Dagdelen
Ogrenci 3 348121 Ali Burak Yesil

Proje danismani:  Prof. Dr. ismail H. ALTAS
Projenin Ozeti

Turkiye, enerji ihtiyaci artmakta olan bir tlkedir. Buna bagli olarak fosil yakit tiiketimi de ayn1 oranda
artmaktadir. Ulkemizde kullanilan tasitlarin tiimiiniin enerji ihtiyacin1 fosil yakitlardan karsiladig:
sOylenebilir. Clnki elektrikli ya da birlesik yapidaki tasit sayisi yok denecek kadar azdir. Ancak
ulkemiz de dahil bircok tlkede elektrikli tasit Uretimine yonelik calismalar hizla ilerlemektedir. Yakin
bir gelecekte de elektrikli tasitlara gegis hizlanacak ve fosil yakitla ¢alisan tasitlarin yerini elektrikle
calisanlar alacaktir. Dolayisiyla tlkemizde de milli ve yerli elektrikli otomobilin Uretim ¢alismalar:
yapilirken diger yandan da altyap: ¢alismalar: sirmektedir. Elektrikli tasit sarj istasyonlar: da bu altyap:
calismalarmin 6nemli bir bolimiddr. Bu projede, yenilenebilir enerji kaynag: olan gilines enerjisinden
ve sebekeden faydalanarak elektrikli araglar icin bir sarj istasyonu tasarlanip gergeklestirilecektir. Proje
kapsaminda gelistirilecek olan akilli sarj yonetimi ile depolanacak olan enerjinin 6ncelikli olarak
Fotovoltaik (FV) glnes enerjisinden karsilanmasi, sadece zorunlu hallerde sebekenin kullanilmasi
saglanacak ve fosil yakita dayali sebeke kullanimi minimum diizeye indirilecektir. Ayrica yine
depolanan enerjinin gerektiginde sebekeye aktarimi da gelistirilecek olan akilli sarj yonetimi ile
saglanarak akilli sebeke uyumlu ile birlesimi saglanacaktir.
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AKkilli Sehirlerde Sokak Aydinlatmasi

Ogrenci 1: 348074 - Rimeysa ATAS (rumeysa.atas.36@gmail.com)
Ogrenci 2: 313640- Mehmet Burak USLAN
Ogrenci 3: 365165- Nagihan Bahar KARAGULLE

Proje danigmant: Prof. Dr. Ismail H. ALTAS
Projenin ozeti

Elektrik enerjisi tiketimi sanayi, konut, ticarethane, tarimsal sulama ve aydinlatma gibi farkl kollara
ayrilmaktadir. Aydinlatma igin tilkemizde tiiketilen enerji % dolaylarindadir. Her gecen giin kaynaklarda
azalma yasanmaktadir. Bu durumun ileride acacag: sorunlara ¢6ziim bulmak dnemli bir hale gelmistir.
Yenilenebilir enerji kaynaklarina olan ihtiyacin 6nemi artmis ve fark edilebilir bir dizeydedir.
Yenilenebilir enerji kaynaklar1 arasinda olan giines enerjisi, cevreye hichir zarar vermeden enerji elde
edilmesinde kullanilan en 6nemli kaynaktir. Diger yandan elde edilen bu enerjinin dogru bir sekilde
tiketimi de oldukca mihimdir. Bu noktada “Akilli Sehirler “ kavrami imdadimiza yetismektedir. Akilli
Sehirler sehir icindeki hizmetlerin daha akilli, birbirlerine bagli ve verimli bir sekilde tek bir merkezde
depolanmip kullanilmasiyla enerji tiiketimini yonetmeyi kolaylastirmaktadir. Akilli Sehirlerde Sokak
Aydinlatmas: Projemizi tasarlarken dusiik miktarda enerji kullanilarak yiksek verim elde etmek
amaclanmstir. Gorsel konfordan 6diin vermeden en uygun 11k siddetini ayarlayarak sokak aydinlatmasi
yapilacaktir. Bilinen bir gercektir ki yetersiz bir aydinlatma kaza gibi kéti durumlara sebep olabilirken,
fazla aydinlatma da parlama ve yansimalara sebep olmaktadir. Sokak aydinlatmasi yaparken standartlara
uyulmus olup gerekli hesaplamalar Matlab ve Gui programlari kullanilarak yapilmistir. Sokaklarda yaygin
olarak kullanilan geleneksel lambalar yerine LED lamba tercih edilmistir. Bu tercihin yapilmasinin en
onemli sebebi veriminin yilksek olmasindan dolay: olsa da baska avantajlar: da bulunmaktadir. iletisim
protokollerinden hizl veri aktarmas ve bilyiik miktardaki veriyi isleyebilmesi 6zelliklerinden dolayr Wi-
FiI Modeli kullamlacaktir. Tasarlanan direk modelinde diregin tistiine monte edilen FV panel ile giines
enerjisi akiilerde depolanip giiniin belli saatlerinde yapilacak olan aydinlatma icin kullanilacaktir. Wi-Fi
Modeli ile veriler bir merkezde islenecek, ariza olmas: halinde aninda midahele edilecektir. Enerji
veriminin yiiksek olmasmin amaglandigi bu proje tiiketecegi enerjiyi kendi Ureterek yenilenebilir bir
calisma olup, sebekeden en az miktarda enerjiyi alacaktir. Bu durum sehir biitcesine katkida bulunacak
olup, proje olusturulurken yapilan masrafin kendini amorti etmesini saglayacaktir. Bu projenin tilkemizde
ve dlinyada akilli sehirlerde sokak aydinlatmasi yapilirken giizel bir kaynak olacag: diisiiniilmektedir.

Gunes Enerjili Tasinabilir Giig Kaynagi

Ogrenci 1: 294658 Mert SOFU (294658@ogr.ktu.edu.tr)
Ogrenci 2: 258557 Soner AYDIN

Proje danigsmant: Prof. Dr. Ismail Hakki ALTAS

Projenin ozeti

Bu bitirme projesinin konusu, hayatimizin vazgegilmez bir parcas: haline gelen cep telefonlarinin hizla
tiikenen batarya dmriine karsin kullanmakta oldugumuz tasinabilir sarj cihazlarinin daha siirdirtlebilir ve
daha “6zgur” bir alternatifini elde etmekti. Bu getiriler ise, sarj cihazini aligilagelmis yontemlerin aksine,
fotovoltaik piller yardimiyla sarj ederek saglanmistir. Bu sayede hem daha doga dostu bir enerji elde
edilmis olurken hem de tasinabilir sarj aletlerinin bir prize bagliligi ve giinliik tempoda bu bagliligin sebep
oldugu smirlayicilik ortadan kalkmig olacaktir. Yani istenilen ortamda kurulabilecek taginabilir bir cihaz
ile telefonu sarj etmek mimkin olacaktir. Bu cihaz ayn1 zamanda dogal ortamlarda da kullanim imkanina
sahip oldugundan acil durumlarda da benzersiz bir 5nem kazanmis olur. Bu projenin gergeklenmesi, i¢inde
bulundugumuz kosullardan 6turii mamkiin olmasa da simiilasyonlar yardimiyla analog bir donustartct
ile sarj devresi olusturulmus ve lityum-iyon bir batarya sarj edilmistir. Boylece fotovoltaik piller ile elde
edilen diizensiz ¢ikis degerlerine ragmen cep telefonu tipki adaptoriyle sarj edilircesine ideal bicimde
beslenebilmektedir.
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Gorme Engelli Bireyler icin Meyve Tarmma Sistemi

Ogrenci 1: 365148 Burak GUVELIOGLU (burakgvi@gmail.com)
Ogrenci 2: 375378 Mehmet Asim KOCAAGA
Proje danigsmant: Prof. Dr. Temel KAYIKCIOGLU

Projenin ozeti:

Gorme engelli bireyler hayatlarinda gesitli zorluklarla karsilasmaktadirlar. Engeli bulunmayan bireyler
icin siradan olan bu aktiviteler engelliler icin oldukca zahmetli islerdir. Bu zorluklarin Ustesinden
gelebilmek, bir nebze de olsa hayatlarini kolaylastirmak igin baston, rehber kdpek, kabartma yazilar gibi
cesitli uygulamalar bulunmaktadir. Daha teknolojik olarak ise; Nesne algilayip, titresim veren cihazlar,
etraftaki cisimleri algilayarak ses ile ileten uygulamalar yaygin olmasa da bulunmaktadir. Bu tez
calismasi, gorme engellilerin market veya manavlarda ellerine aldiklari meyve ve sebzelerin, kamera
uzerinden fotograflarini ¢ekip, kendilerine sesli olarak nesnenin ismini séyleyen bir uygulama olarak 6ne
gikmaktadir. Tasarlanan sistem, Raspberry Pi (izerine monte edilmis tek bir kamera ile TensorFlow
kiitiphanesi  kullanilarak, konvollsyonel yapay sinir agi nesne algilama teknigi kullanilarak
olusturulmustur. Bu projede Evrisimsel sinir ag1 modeli olusturularak egitim yapilmigtr.

G0z Hareketleriyle Yazi Yazma Uygulamasi Gelistirme

Ogrenci 1: 365108, Emirhan Yeter (emir.han.yeter@hotmail.com)
Proje danigmant: Prof. Dr. Temel KAYIKCIOGLU

Projenin Ozeti

Yataga bagimh ve konusma engeli bulunan insanlarin cevreleriyle olan iletisimini saglayan sistemler,
fazla donamim yika ile maliyet olarak yiksek seviyelere ¢ikmakta ve rahat bir kullanima sahip
olamamaktadir. Bu hususlar goz 6niine alindiginda ALS, SP ve MS tirli hastalarin gevreleriyle olan
iletisimi aksamaktadir. Aksama sonucunda hasta-doktor, hasta-aile ve hasta-bakici arasindaki iletisim
azalmakta, bu durum hastanin sagligini olumsuz etkilemektedir. Yapilan projede maliyet en aza
dislrulmek istenmis olup ayrica kullanicilarin rahat bir kullamima sahip olmasi amag edinilmistir. Bu
dogrultuda gelistirilen uygulamada, kullanilacak olan Android isletim sistemiyle birlikte kullanicilar gz
hareket komutlariyla birlikte yazi yazabileceklerdir. Uygulamada, kullanicilarin g6z hareket verileri
Android telefon/tablet kamerasi ile alinacaktir. Kullanici uygulama acildiginda karsisina ¢ikan birinci
araylzdeki 4 segenekten birini segecektir. Kullanicini segmek istedigi bolim hangi yonde ise gozlerini o
ybne dogru cevirecek ve secme islemi tamamlanacaktir. Se¢me isleminde eger harf bloklar1 secilmisse
yeni bir araylizde yeniden harf bloklar: secilmesi istenir. Tekrar ayni sekilde secim yapilir ve harf secilirse
son arayliz ortaya cikar. Son arayuzde 3 yone ayrilmig 3 harf bulunur. Kullanicit segmek istedigi harfe
dogru gozini cevirir ve secim islemi tamamlanir. Uygulama tekrar birinci arayiize doner. Kullanicinin
geri dénmesi ve harf silmesi icin araytizlerde ‘sil” ve “geri’ butonlart mevcuttur.
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Konum Bilgisi Tabanh Solar Takip Sistemi Tasarim

Ogrenci 1: 348042, Hilal Sebnem Gegmez (sbhnmgecmz@gmail.com)
ogrenci 2: 348071, Ahmet Koksal
Proje danigmant: Prof. Dr. Temel Kayikcioglu

Projenin Ozeti

Gunumizde, teknolojinin gelismesiyle ve artig gosteren diinya niifusuyla birlikte enerji ihtiyaci oldukca
artmaktadir. Fosil yakit rezervlerinin azalmas: insanlar: yenilenebilir enerji kaynaklari kullanarak enerji
uretmeye yonlendirmektedir. Sonsuz ve maliyetsiz kaynaga sahip olan glines enerjisini elektrik enerjisine
donustiirmek énemli bir hale gelmistir. Bu tasarim projesinde, bir hobi bahgesinin aydinlatmasinin
saglanmasi icin gerekli enerjiyi lretebilen, glin icerisinde giinesin hareketlerini takip ederek giines 1g1ginin
fotovoltaik panele dismesini saglayan cift eksenli bir giines takip sistemi tasarlanmistir. Ayrica projede
cift eksenli koordinat tabanl: giines takip sistemi ile sabit panelin karsilagtirmas: yapilarak yiiksek verimle
elektrik enerjisi dretilmesi amaclanmistir. Sistemin tasarlanmasi icin gerekli olan bilgiler ve hesaplamalar
projede verilmistir. Bu bilgilerden ve hesaplamalardan yararlanilarak sistemde GPS modiill, giinesin
enlem, boylam ve tarih bilgilerinin alinmasini, pusula ve ivme modiili ise fotovoltaik panelin konum
bilgilerinin ahnmasmi saglayan eleman olarak kullanilmigtir. Alinan konum bilgileri kullanilan yazilimla
Ardunio UNO R3 Klon mikrodenetleyicisi tarafindan islenerek motorlarin hareketini saglar. Sistemin
uretime gecmesi halinde daha ¢ok kirsal alanlarda ve 6zellikle elektrik sebekesinin bulunmadig: yerlerde
evlerin, bahgelerin, seralarin aydinlatmas: ve buralarda kullanilan elektronik aletlerin ¢alisabilmesi igin
ihtiyac duyulan elektrik enerjisi yiksek verimle saglanacaktir.

insansiz Hava Araci ile Otonom Radyasyon Olgiimii

Ogrenci 1: 365140, Nur Asena Aslan (nurasenaaslan@gmail.com)
Ogrenci 2: 348150, Muzaffer Aydogan
Proje danigmant: Prof.Dr. Temel KAYIKCIOGLU

Projenin Ozeti

Ulkemiz diger lkelere gore gecte olsa niikleer enerji calismalarina baglamistir. Simdilik 2 adet planlanan
niikleer santrallerimizde Cernobil 6rnegi gibi kazalarin yasanmamasi icin gerekli her tirli énlem
alinmalhdir. Bizde bu fikirle birlikte radyasyon olcuimlerinde cok daha hizly, insan saghigini koruyacak ve
insan hatasmi neredeyse sifira indirecek bir proje yapmak istedik. Bu baglamda da aklimiza insansiz hava
araci ile otomasyon radyasyon ol¢limi yapmak geldi ve calismalarimiza basladik. Projemiz dért motorlu
(quadcopter) bir ara¢ olarak tasarlanmistir. Uzerinde gerekli bataryasi, Geiger — Miiller sayaci, 4 adet
fircasiz motorlarin striilmesi icin ESC modiilii ve ugus karti tagtyacaktir. Ara¢ Mission Planner isimli bir
uygulama {zerinden harita goérinimiyle birlikte 6lgim yapilmas: gerekli bélgelerde istenilen irtifada
otomatik olarak ucus yapabilecektir. Bu uygulama gerekli log datasini tutabilecektir ve kontrol
istasyonundan kolayca bulunulan koordinat ve radyasyon seviyesi gdzlemlenebilecektir. Projemizde
iletisim telemetri sistemi izerinden 915 mHz’lik bir radyo sinyali ile saglanilacaktir. Projemizin tlkemizde
radyasyon calismalarindaki insan saglhigini ve guvenligini artiracagini (imit etmekteyiz. Umariz ki
ulkemizde nikleer calismalar givenli ve emin adimlarla ilerler, gelisir ve bu alanda calisma yapmak
isteyecek baskalarina da ilham kaynag: olur.
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Elektrikli Bisiklet

Ogrenci 1: 365196 Ali KARATUT (alikaratut.ktu@gmail.com)
Ogrenci 2: 376926 Halil ibrahim YILMAZ

Ogrenci 3: 365170 Muhammet Ali GUNES

Proje danigsmant: Prof. Dr. ismail Hakki CAVDAR

Projenin Ozeti

Elektrikli tasitlar sinifinda yer alan elektrikli bisiklet sessiz, temiz ve maliyet bakimindan ucuz, trafik ve
park sorunu olmayan, kullanici igin 6zellikle sehir iginde kullanigh ve saglik agisindan 6nemli rol oynayan
ideal bir ulasim aracidir. Elektrikli bisiklet, Uizerinde bulunan elektrik motoru sayesinde, kullanicilart
buyiik oranda bisiklet sirmeye olanak saglar. Cunki{ gidilecek mesafelerde kullanici tarafindan pedal
glicliyle harcanan enerjinin elektrik motoruyla minimize edilmesi en dikkat ceken husus olmustur. Yapilan
bu projede, tasarlanan elektrikli bisiklete farkli ozellikler eklenerek kullanicilarin rahati ve givenligi
dikkate alinmigtir. Sisteme dahil edilen yenilenebilir enerji kaynaklarindan olan gtines enerji sisteminin
eklenmesiyle kullanici, sistemin ¢alismasini saglayan batarya elemanmnin sarj islemini sebeke sisteminden
harici olarak yapabilecektir. Ayni zaman da sistemin daha verimli ¢calisir halde tutulmas: amaglanmis ve
bu dogrultuda sisteme dahil edilen egim sensorii sayesinde, akii elemanindan ¢ekilen giiciin daha verimli
kullanilabilir hale getirilmesi dustntlmustir. Belirli egim degerlerinde kullaniciya led ikazi diisiinilerek,
negatif egimlerde manuel olarak elektrik motorunun hizini kesmesi bildirilmistir. Ayni zaman da egimin
belirli pozitif degerlerinde ise elektrik motorunun 1sinmasmin ve zorlanmasmin hatta aki elemanindan
cekilen glicun azaltmast igin kullanici pedal destegini sisteme dahil edilmistir.

Elektrikli Araclarin Batarya Ydnetim Sistemi

Ogrenci 1 313715 Mustafa Nuri Akosman (cyberld53@gmail.com)
Ogrenci 2: 375793 Yusuf Giirbiiz
Proje danigmant: Prof. Dr. ismail Hakk: Cavdar

Projenin Ozeti

Yapmig oldugumuz bitirme calismasinda cagimizin en ileri teknolojik Grinlerinden olan elektrikli
araclarin batarya yonetim sistemlerini inceledik ve kendimize 6zgii bir BYS (Batarya Y0netim Sistemi)
tasarladik ve gergeklestirdik. Bu proje sirasinda aktif dengeleme yontemlerinden olan hareketli kapasitor
yontemini tercih ettik. Calisma mantigini basit olarak anlatmak gerekirse batarya grubunda en yliksek ve
en dustk doluluk oranina sahip olan hucreleri 6nce buluyoruz daha sonrasinda bu hiicrelerden yiiksek
olan1 kapasiteye anahtarlayarak fazla olan enerjiyi ¢ekiyoruz daha sonra ayni kapasite dolunca kiigiik olan
hiicre ile anahtarlanarak dengeleme saglaniyor. Bu déngu bitiin batarya grubu dengelenene kadar devam
ediyor. Projemizin yerli Gretime destek olmasint istiyoruz.
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N-Kath Otopark Goruntii isleme ile Ara¢ Bos Dolu Bilgisi

Ogrenci 1: 348149, Musa DALANCIKAR (musa.dinckr@hotmail.com)
Ogrenci 2: 348068, Ismail CELIK
Proje danigsmant: Prof. Dr. ismail Hakki CAVDAR

Projenin Ozeti

Otopark alanlar1 digina yapilan parklar; trafik yogunlugunu artirmakta ve yolun kapasitesini azaltmaktadur.
Bu sebeplerden dolay: otopark kullanim1 artmakta ve yayginlasmaktadir. Otoparklar belli alanda kurulan
ve belli kapasite kadar arac alabilmektedir. insanlarin araglarmi herhangi bir is icin park etmeleri cok
zahmetli olmaktadir. Otomobil suriiciileri icin otopark alanlari ararken zaman kayiplar: olmaktadir. Proje
kapsaminda n-katli otopark icin her katin girislerine kamera yerlestirilerek, goriintii isleme tabaniyla
araclarin giris-cikis yaparken sayimlari yapilmustir. Bu giris-gikislarin farkini alarak otopark katlarindaki
araclarin sayisi belirlenmistir. Bdylelikle arag surliciisii otopark girisinde hangi katin bos veya dolu bilgisi
gosterilerek ve yonlendirilerek zaman kayiplarint minimuma indirmekte rol oynamistir. Bu islemler
Python’in Opencv kitiiphanesi ile yazilmigtir.

Gercek Zamanh Goériintii isleme Yéntemi ile Yorgunluk Algilama

Ogrenci 1: 58681 Mert Sahin (mertsahO@gmail.com)
ogrenci 2: 329772 Samet Nalci

ogrenci 3: 348197 Ensar Caldiran

ogrenci 4: 376921 Hasan Kayikcioglu

Proje danigmant: Prof. Dr. Ali Gangal

rojenin ozeti

Arag sirlicisinin yiiz bdlgesi incelenerek yorgunluk tespitinin yapilmasi, yorgunlugu tespit edilen sirii
ise sesli bir sekilde uyarilmasiyla olasi bir trafik kazasinin éniine gegmek amaclanmastir. Yorgunluk tesp
gozlerin kapal: kalmasi, esneme ve kisa siireli araliklarla goz kirpma hareketinin yapilmas: durumlarina
edilmigtir. Gozlerin kapalilik durumunun tespiti i¢in EAR (Eye Aspect Ratio, G6z En-Boy Orani) or
esneme durumu igin agiz agikhigina ve belirli bir sure iginde g6z kirpma hareketi sayisina bakilmistir. Y
Pyhton program dili ile yazilmistir. Gorintii isleme icin baslica OpenCV, numb ve dlib gibi pr
paketlerinden yararlanilmigtir. Merkezi birim sistemi olarak kullanilacak mikroislemci Raspberry P
modelidir. Projedeki diger 3 birim ise: 12/5V DA donisturici, Raspberry Pi kamera ve hoparlordir. Kame
anlik olarak gelen her gériinti gergevesi uygun formata dénustirildikten sonra yukarida bahsedilen 3 duru
incelenir. Herhangi bir durumda yorgunluk algilanmas: halinde hoparlérden uyar: verilir.
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Matlab Tabanh Plaka Okuma Sistemi

Ogrenci 1: 348207, Serap ALTUNKAYA (serapaltunkaya_@hotmail.com)
ogrenci 2: 365134, Damla DEMIRHAN

ogrenci 3: 348162, Ismail AKAYDIN

ogrenci 4: 365198, Ali AKSOY

Proje danigsmant: Prof. Dr. Ali GANGAL

Projenin Ozeti

Motorlu tasitlarin tamaminda harfler ve rakamlar verilerek olusturulan levha plakadir. Plakalar ara¢ ve
ara¢ sahipleri hakkinda bilgi tasimaktadir. Site girisleri, otopark ve trafik denetleme gibi giris-¢ikisin ¢ok
yogun oldugu noktalarda araglarin taninmasi ve tespit edilebilmesi icin plakalar en 6nemli bir unsurlardan
biridir. Gunimizde kullanilan ara¢ sayisiin artmasiyla birlikte trafikte olusan sorunlar artmaktadir. Bu
sebepten dolayr araglari tanima ve trafiklerin akis kontroliinii saglayan sistemlere ihtiya¢ duyulmaktadir.
Plaka tanima sistemleri ara¢ tanimada yararlanilan tekniklerden biridir. Plaka tanima sistemi {i¢ asamada
gerceklesmektedir. Plaka tanima sistemleri kamera yardimiyla ahnan ara¢ goriintisiinde plakanin yerini
bulur ve karakterlerine ayristirir. Karakterlerine ayristirilan plaka, gériintii isleme yontemleri kullanilarak
okunur. Proje sisteminde kamu giivenligi, trafikte diizen saglama ve kurallarin ihlalini tespit etme gibi
konularda cesitli algoritmalarla birlikte ¢dziimler sunmaktadir. Sistemde plakalarin analizinde Plakalarin
okunma siresi minimuma indirilmistir. Proje kapsaminda kameralardan alinan arag¢ gorintilerini
bilgisayar ortamina aktarilarak MATLAB kullanarak plakalarin okunmasi, veri tabanina kaydedilmesi
saglanmustr.

Matlab Tabanlh Plaka Okuma Sistemi

Ogrenci 1: 348207, Serap ALTUNKAYA (serapaltunkaya_@hotmail.com)
ogrenci 2: 365134, Damla DEMIRHAN

ogrenci 3: 348162, Ismail AKAYDIN

ogrenci 4: 365198, Ali AKSOY

Proje danigsmant: Prof. Dr. Ali GANGAL

Projenin ozeti

Motorlu tasitlarin tamaminda harfler ve rakamlar verilerek olusturulan levha plakadir. Plakalar ara¢ ve
arac sahipleri hakkinda bilgi tasimaktadir. Site girisleri, otopark ve trafik denetleme gibi giris-¢ikisin ¢ok
yogun oldugu noktalarda araclarin taninmasi ve tespit edilebilmesi igin plakalar en énemli bir unsurlardan
biridir. Giniimuizde kullanilan ara¢ sayisinin artmastyla birlikte trafikte olusan sorunlar artmaktadir. Bu
sebepten dolayr araglar: tanima ve trafiklerin akis kontroliini saglayan sistemlere ihtiya¢ duyulmaktadur.
Plaka tanima sistemleri ara¢ tanmimada yararlanilan tekniklerden biridir. Plaka tanima sistemi tic asamada
gerceklesmektedir. Plaka tamima sistemleri kamera yardimiyla alinan ara¢ goéruntiisiinde plakanin yerini
bulur ve karakterlerine ayristirir. Karakterlerine ayristirilan plaka, goriintu isleme yontemleri kullanilarak
okunur. Proje sisteminde kamu giivenligi, trafikte diizen saglama ve kurallarin ihlalini tespit etme gibi
konularda gesitli algoritmalarla birlikte ¢oziimler sunmaktadir. Sistemde plakalarin analizinde Plakalarin
okunma slresi minimuma indirilmistir. Proje kapsaminda kameralardan alinan arag¢ goruntilerini
bilgisayar ortamina aktarilarak MATLAB kullanarak plakalarin okunmasi, veri tabanina kaydedilmesi
saglanmistir
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Uzaktan Su Kirliligi Denetim Sistemi

Ogrenci 1: 365106 Emre Boran YILMAZ (boranemre999@gmail.com)
Ogrenci 2: 313747 Sefa AL

Ogrenci 3 365127 Abdulkadir Yavuz

Proje danigmant: Prof. Dr. ismail Kaya

Projenin Ozeti

Bu proje glines enerjisiyle beslenen, su altinda yasayan canlilarin yasam alanlarmin belirlenebildigi, konum
bilgisinin kullaniciya ulastigi, suyun belirli 6zelliklerinin g6zlemlendigi bir sistemdir. Diinyanin dortte gl
suyla kaphdir. Su sadece H20O bilesigi olsa da icerisinde fazlaca materyal ve canli bulundurmaktadir.
Baliklar, algler, metaller, mineraller vb. gibi daha bir¢ok canli ve cansiz bileseni vardir. Bu projenin énceligi
baliklar tizerinedir. Her balik ayn: yerde yasamaz. Ornek olarak hamsi balig: ele almirsa; halk arasinda
bilindigi haliyle hamsi tath su baligidir ve Karadeniz civarlarinda yasar (Kirtm, Azov, Marmara denizi).
Ancak Akdeniz’de de bulunmaktadir. Uzak mesafeli olmasa da bu projenin bu tayinleri yapmasi
distinilmustur. Gelisime acik olmas: durumu; bu sistemin birkag sensor eklemesi yapilabilinecek sekilde
acik birakilmasidir. Derinlik dlgmek isteniyorsa bir iskandil sistemi baglanabilir, ya da suyun bulaniklig:
degil de oksijen ¢ozunlrlugi olclilmek isteniyorsa ilgili sensor baglanabilir. Ancak degismeyecek olan
durum bu sistem temiz enerji kullanacak ve giines enerjisi tizerinden beslenecektir. letisim menzilinin uzun
olmast i¢in GSM modili kullanilmis, veri iletisimi eksiksiz saglanmaya calisilmistir. Bu sistem fiyat
performans bakimindan olabildigince titiz davranilmis, en basit haliyle islevini yerine getirebilecek, su anki
talepleri karsilayabilecek durumda olmas: hedeflenmistir. Elbette tim 6ncelik bahkcilik degildir. Su st,
su alt1 veya meteorolojik calismalar icin de gelistirilebilir durumdadir. Ornegin hamsi 21 °C’de, 400 metre
derinlikte yasar ve tath denizi sevmektedir. Yapilan bu sistem 21 °C’de ve tath suyu 6lgebilir ancak bir
iskandil sistemi baglandig: taktirde 400 metrede yasadigi da 6grenilebilir ve bu konum bilgisi GPS ile
gorilebilir. Sonug olarak temiz ve yenilenebilir enerji ile beslenebilecektir. Icerisindeki entegrelerin
sagligimin korunmas: icin de tum hesaplamalart yapilmistir. Mihendislik egitiminde alinmig bilgiler
bitinindn kullaniimis oldugu bu projede her detayindan verim alinmas: beklenmektedir.

Tunel Aydinlatma Optimizasyonu

Ogrenci 1: 348209, ibrahim Hulusi ALBAYRAK (hucci.iha@gmail.com)
Ogrenci 2: 348217, Mehmet Akif TEMEL (makifftemel@gmail.com)
Proje danigsmant: Prof. Dr. ismail KAYA

Projenin Ozeti

Bu projede siriicilerin tiinellerde saglikli bir sekilde seyahat etmesi ve tiinellerde harcanan enerji israfini
azaltilmas: gibi iki énemli husus tizerinde durulmustur. Oncelikli olarak tiinel girisi ve ¢ikisi dis ortamin
151k seviyesinden daha az veya daha fazla aydinlatilir ise tiinelde seyahat edecek stirticii icin kara delik ve
beyaz delik etkisi olusmaktadir. Bu durumda sirticiiniin géz sagligimi etkilemektedir. Bu gibi durumlarin
oniine gegmek icin tiinelin giris ve ¢ikisinda bulunun 1s1k sensérlerinin yardimi ile dis ortamin 1sik diizeyi
tespit edilip, tinelin giris ve ¢ikisinin 1g1k diizeyleri dis ortama yakin bir sekilde aydinlatiimas: saglanacaktir.
Bu sayede enerjiden belli bir oranda da kar elde edilecektir. Tasarlanan bu sistemde tlineldeki esik, gecis, i¢
ve ¢ikis bolgesinin kademeli olarak aydinlatilmas: siriiciintin daha giivenli bir sekilde seyahat etmesi igin
g6z 6niinde bulundurulmustur. Buna ek olarak projede LED armatiir kullanilarak uzun vadede kazang elde
edilecektir. Tinel girisinde ve icinde belli araliklarla bulunan hareket sensorleri araglarin algilanmasini
saglayacaktir. Bu sayede ara¢ yogunluguna gore 1sik seviyesi degisiklik gosterecektir. Her iki sensor
arasinda kalan ara¢ yogunluguna bakilarak aydinlatma optimizasyonu gerceklestirilecektir. Tinelin
girisindeki hareket sensorii herhangi bir ara¢ algilamadiginda ise tinelin parlaklik seviyesi belli bir oranda
disdrilecektir.
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Otonom IHA ile Karbonmonoksit, Sicaklik ve Nem Olgiilmesi

Ogrenci 1: 348196, Hande Nur GUL (handenurgul@gmail.com)
Ogrenci 2 348178, Mehmet Can SEDA
Proje danigmant: Prof. Dr. Ismail KAYA

Projenin ozeti

Bu projede atmosferdeki karbonmonoksit, sicaklik ve nem seviyesinin 6lcimiinin otonom IHA ile
olctilmesi saglanmistir. Proje iki asamadan olusmaktadir. Bunlar otonom calisan bir IHA’nin olusturulmas:
ve olusturulan THA’nin belirlenen koordinatlara giderek IHA’ya dahil edilen Arduino ile kontrol edilen
arbon monoksit sensoriiniin ve 1s1 — nem sensoriniin eklenmesi seklindedir. Eklenen sensorler sayesinde
Olcumler alinarak bu olgimlerin  kaydedilmesi saglanmaktadir. Similasyon cahismalarinda
karbonmonoksit sensdriiniin Arduino ile kontroli saglanmis ve veri takibi gdzlenmistir. Yapilan gézlemler
sonucunda bulunan konumda olgim yapilan degerlerin olmasi gerektiginden az veya ¢ok oldugu
belirlenmistir. Deneysel ¢alismada MQ-7 karbonmonoksit sensorii ve DHT11 sicaklik ve nem sensori
kullanilarak fiziki ortamda calismasi gergeklestirilmistir. Yapilan ¢alismada dlctimler kaydedilmistir.

DA Motor Hiz Kontrol

Ogrenci 1 243385 Husamettin ALASEHIRLI (husamettinalasehirli@gmail.com)
Proje danigmant: Prof. Dr. Ismail KAYA

Projenin Ozeti

Gelisen teknolojinin beraberinde endistriyellesmenin artmasi, endstriyel sistemlerde kullanilan dogru
akim motorlarinin daha verimli kullanilmasi ihtiyacini beraberinde getirmistir. Endiistride, medikal saglik
kuruluslarinda kullanilan cihazlarda, egitimlerde veya hobi Uriinlerinde hareket kontrol amaciyla DA
motor siklikla kullamilan Uriinlerdir. Genel olarak DA motorlar tek bir kategoride goriinsede kullanici
isteklerine gore ve kullanim sekillerine gore birbirlerinden ¢ok farkli modelleri bulunmaktadir. Fir¢cali DC
motor, Fircasiz DC motor, DC Servo motorlar ve DC Step motorlar DC motor gesitleridir. Bu gesitlerin
konrol kartlarida genel olarak birbirinden farklidir. DC Step motor sriict ile firgasiz DC motor siriicl
elektronik devre tasarimi ve ¢alisma sekli olarak da tamamen birbirinden farklidir. Servo motor strtctiler
de ayni sekilde dc motor ve dc step motor sirticiilerden farkl sekilde ¢alismaktadir. Bu proje, endistride
yaygin olarak kullanilan ve biylik éneme sahip olan dogru akim motorlarinin hiz kontroliinii saglamak
amaciyla hazirlanmastir.
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AKilli Priz

Ogrenci 1: 348105 Isa OZTURK (isaoztturkk@gmail.com)
égrenci 2: 348065 Adem SEVILMIS (ademsvims@gmail.com)
ogrenci 3: 365112 Enes Malik YORULMAZ

Proje danigsmant: Prof. Dr. Halil Ibrahim OKUMUS

Projenin Ozeti

Bilindigi lizere yasadigimiz ylizyil igerisinde teknolojik adimlarin etkisi her gecen giin artarak, insanlarin
hayatinda oldukca fazla yer ve éneme sahip olmaktadir. Bunun Uizerine insanlar, teknolojinin hayatinin her
alaninda ve aninda yer almasmi bir tiir ihtiyag olarak gormesi, biz elektrik-elektronik mihendislerine,
hayatlarmin bir kismina hatta ve hatta ¢ogu kismina etki edecek icatlar ve gelistirmeler yapmamiz
dogrultusunda daha fazla tetikleyici etken olmustur. Bu tip gelistirmeler ve icatlarin daha fazla nasil
insanlarin normal hayatina entegre edilip birgok alanda insanlarin hayatini nasil kolaylastirabiliriz? ‘i
sordurmustur. ‘Akilli Priz’ projesi Uzerinde de biz bu sekilde diisiinlip, tasarlama konusunda ise nasil birgok
parcanin entegre edilebilir veya ihtiyaci duyulan entegrelerin tek bir priz (yap:) zerinde olmasi ve buna
herkesin kolay bir sekilde ulagabilmesini ¢oziimlemeye calistik. Gelecegin teknolojik sistemlerinin ‘Bulut
Teknolojisi* Uzerine kurulmasi ve planlanmasi, projemizin gerekliligini eskiye nazaran artiracagi
stphesizdir. Siz degerli hocalarimizin takdirine sunmaktan gurur duyariz.

Kapsul Endoskopi

Ogrenci 1: 348115 Cengiz Tuna (cengiztuna08@gmail.com)
Ogrenci 2: 348035 Emin Mollahasanoglu

Ogrenci 3: 329781 Seyyid Bilal Ayar

Proje danigmani: Prof. Dr. Halil Tbrahim Okumus

Projenin Ozeti

Projemiz de saglik sektdriinde kullanilan kapsiil endoskopi uygulamas: gergeklestirilmeye ¢alisiimis daha
verimli sonuglar alinabilmesi icin kablosuz enerji transferi kullanilarak kapsiil endoskopi uygulamasinin
siresi ve verimi arttirilmaya calisilmistir. Deneysel c¢alismalar pandemi sebebiyle yapilamasa da
similasyon galismalar: sayesinde verimli bir ¢calisma ortaya ¢ikmustir.

32 A Alternatif Akim Sarj Istasyonu

Ogrenci 1: 348037 Halil Emrullah DAG (emrullahh0011@gmail.com)
Ogrenci 2: 348034 Merve CAPOGLU
Proje danigmant: Prof. Dr. Halil Ibrahim OKUMUS

Projenin Ozeti

Fosil yakitlar: kullanimmin atmosfere ve cevreye verdigi zararlarin artmasiyla gesitli enerji kaynaklari arayis
bas gostermistir. Bu enerji kaynag: arayis1 otomobiller igin de gecerlidir. Otomobillerde baslayan bu arayis
elektrikli araglarin dogmasina sebep olmustur. Elektrikli araglarin yayginlasmasinin éniindeki en biyik engel
ise sarj istasyonlarmin sik bulunamamasidir. Yiiriitiilen 32 A Alternatif Akim Sarj Istasyonu projesinde tam
elektrikli araclar icin sarj istasyonunun tasarimi ve similasyonu yapilmistir. Bu projede tasarlanmis olan
istasyon Avrupa standartlarindan biri olan IEC-62196 standardina gdre tasarlanmis, kullanilacak olan cihazlar
bu standartlar gergevesinde belirlenmistir. Projede sarj sistemine ek olarak kullanictya 6deme yapma imkani
ve dnceden yaptigi sarj kayit bilgilerini gorebilecegi sistemler tasarlanmistr.
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Gorev Tanimh Otonom Quadrotor

Ogrenci 1: 365205 Emre ALTAS (emre_altas@outlook.com.tr)
Ogrenci 2: 365171 Mustafa Bugra OKUMUS
Proje danigmant: Prof. Dr. Halil Ibrahim OKUMUS

Projenin ozeti

Bu tez calismasinda, bir yerden bir yere istenilen bir malzemeyi tasiyan bir quadrotor i¢in kontrolci tasarimi
gerceklestirilmistir. Oncelikle quadrotorun lineer olmayan matematiksel modeli Newton-Euler yaklasimi
yardimiyla elde edilmistir. Gerekli ucus siiresi ve agirhk hesaplamalari yapilarak IHA’min istenilen
degerlerdeki parametreleri saglanmistir. Telemetri sistemiyle IHA’nin her an takip altinda tutulmas: ve
engelden kacmak icin kullanilan sistem ile IHA’nin herhangi bir engele takilmadan ilerlemesi
amagclanmistir. THA ile iletisimin kesilmesi durumunda IHA’nin daha énceden belirlenmis olan konuma
otomatik olarak geri donmesi saglanmistir. Gérev tamimli otonom iHA ile belirlenen konumlar arasinda,
GPS izerinden harita ve konum bilgisi alinarak, énceden bildirilmis hiz ve yikseklik bilgisinde, hedefe
nesne transferinin glivenli ve otonom sekilde yapilmasi amaglanmistir. Daha sonra taginacak yiik {i¢ boyutlu
noktasal bir sarkac kiitle olarak modellenmis ve yik ile quadrotorun dinamikleri birlestirilerek sistemin
lineer olmayan tam matematiksel modeli parametre belirsizlikleri de dikkate alinarak ¢ikarilmistir. Sistem
modellenip zorlu testlerinden basariyla gegirildikten sonra insan hayatina yeni bir kolaylik gelecektir.

Programlanabilir Priz

Ogrenci 1: Hasan Hiiseyin TULUMBACI (hht1871@gmail.com)
Proje danigmani: Prof. Dr. Halil Ibrahim OKUMUS

Projenin Ozeti

Elektrik enerjisini daha verimli kullanmaya yonelik yapilan ¢alismalar, uygulamalar ve triinler giinimizde
onemini hizla artirmaktadir. Bu cahismalarda tuketicinin istegini dikkate alarak, enerjinin verimli ve
ekonomik olarak kullanimini saglamak amaglanmaktadir. Son yillarda akill sebekeler kapsaminda akilli
kentler, akilli yapilar ve akilli evler éne ¢ikmaktadir. Yapilan ¢alismalarda, akilli sebekeler sayesinde
yapilardaki elektrik enerjisi sarfiyat profillerine ait verilerin elde edilebilecegi ve buna gore tretimtesisleri
yonlendirilerek enerji akismin verimli bir sekilde gerceklestirilebilecegi belirtilmektedir. Akill sebekelerin
alt yapitas: olarak “akilli evler” distindlebilir. Bu evlerin yerel sebekedeki diger kullanicilarla ve evlerde
bulunan elektrikli cihazlarla iletisimi sayesinde elektrik sistemi daha verimli olarak isletilebilmektedir.
Bunun en miihim nedeni, tilketim degerlerinin mevcut enerji dretimine oldukca basarili bir sekilde adapte
edilebilmesidir. Bu amaca yonelik ¢alismalardan biri de akilli prizlerdir. Programlanabilir priz bashg ile
sunulan farklh driin ve uygulamalar olmasina karsin, genel olarak programlanabilir priz; istenilen zamanda
acilip istenilen zamanda kapanma ve ortamin sicakligini1 gosterme islevlerine olanak saglayan cihaz olarak
tanimlanmaktadir. Programlanabilir priz érnekleri diinyanin ¢ok farkl: yerlerinde kullaniimaktadir.
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DATA Logger

Ogrenci 1: hakansunbuloglu@gmail.com
Proje danigsmant: Prof.Dr. Halil ibrahim Okumus
Projenin Ozeti

Bu proje Sicaklik, Nem, Basing, Su seviyesi, Riizgar hiz1 ve yoni, giineslenme degerleri gibi fiziksel verileri
kaydeden bir veri kaydedici projesidir. Genellikle riizgar santralleri kurulmadan 6nce bdlgenin riizgar hiz,
riizgar yoni, sicaklik, nem ve basing gibi parametreler ve Giines enerjisi santrallerinde de glineslenme degerleri
Olculir. Bu gibi élclimler bolgenin meteolojik ozellikleri hakkinda bilgi sahibi olunarak bliyik santral
yatirimlari yapilmadan 6nce bélgenin bu yatirim icin uygun olup olmadigi hakkinda fikir sahibi olma konusunda
6nemlidir. Her bir parametrenin 6lctilmesi icin riizgar hizi igin anemometre, riizgar yoni igin riizgar yon sensori
(windvane), sicaklik igin termometre, ve basing 6l¢ciimi icinde barometre gibi sensorler kullanilir ve bu 6lgiilen
degerler 6lcim kayit cihaz1 ile kaydedilir. Bu projede bu bilgilerin 6l¢tilmesi, islenmesi sireglerini yerine
getiren bir veri kayit cihazi tasarlanmustir.

insansiz Su Alti Araci

Ogrenci 1: 365202 Elif Aybiike DEMIR (elifaybuke29@gmail.com)
Ogrenci 2: 365146 Beyza Nur EROGLU

Ogrenci 3: 348216 Fatih GUVENC

Proje danigmant: Prof.Dr.Ayten ATASOY

Projenin Ozeti

Gunlimizde su alti arastirmalarinin giderek arttigi gorulmektedir. Arastirmalarin artmas: ile su alti
araclarina ihtiya¢ da artmistir. Cesitli amaclarla sivil ve askeri alanlarda, insan hayatinin riske atilmamasi
amaciyla insansiz su alt: araglari yapilmaktadir. Ulkemizde de bu alanda yerli araglarin (retimi
yapilmaktachr fakat hala yeterince calisma bulunmamaktadir. ilerleyen yillarda insansiz su alti araglarmin
blyuk ilgi gorecegi ongorulmektedir. Bu projede; aracin dniine, gévdesine ve arkasina ikiser tane olmak
Uzere toplamda 6 tane itici koyulacaktir. Aracin agirlik merkezine pnématik su alti tutucu sistemi
koyulacaktir. Pnématik sistem, su icerisinde bulunan, belirli boyutlara kadar olan cisimleri tutup baska bir
yere tasimay: ve cismi birakma islemlerini gerceklestirecektir. Aracin dengesini saglayabilmek igin gyro
dengeleme sensorii kullanmilacaktir. Sistem kontroliniin saglanabilmesi igin mikrodenetleyici olarak
Arduino Nano kart1 kullanilmasina karar verilmistir. Bu kartin kullanilmasinda boyutlarinin kiigiik olmasi
etken olmustur.
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AKkilli Telefon ile Endistriyel Robot Kol Kontroli

Ogrenci 1: 348114 Osman Emre ERTURK (emre_erturk0O@hotmail.com)
ogrenci 2: 312606 Salar MAJAK

ogrenci 3: 329813 ibrahim CAKI

Proje danigmant: Prof. Dr. AYTEN ATASOY

Projenin Ozeti

Bu proje endustriyel alanda tehlike arz eden ¢alisma sartlarinda calisanlarin yerini alarak guvenligi
saglamak, caligan maliyetlerini azaltarak daha kérli ve daha hizh liretim yapabilmek amaciyla tasarlanan bir
calismadir. Bu calismanin diger bir amaci ise daha profesyonel olacak sekilde tasarlanmasi distnilen
endustriyel robot kollara model olmak ve ithal edilen robot kollarin kendi imkanlarimizla tlkemizde de
meydana getirebilecegi fikrini olusturmaktir. Etrafindaki bir malzemeyi kavrama, tasima ve istenilen
noktaya birakma islemini yapacak olan bu robot kol, cesitli sartlarda ve farkli konumlardaki malzemelerin
konumuna erisebilmesi icin 5 serbestlik derecesine sahip olacak sekilde tasarimi gerceklestirildi. Bu robot
kolun hareketlerini gerceklestirebilmek icin disik maliyetli, yilksek torka sahip ve istenilen aci degerinde
duracak nitelikte hassasiyete sahip olmasindan dolay: servo motorlar kullanildi. Robot kollar1 yakindan
kontrol etmek tehlike sonuglar dogurabilmektedir. Bunun igin kontrolii uzaktan yapilmahdir. Bu sebeple
projede kullanilan bluetooth teknolojisi sayesinde kontroli 10 metre mesafeye kadar genisletilmesi
distnllmustir. Servo motorlarin hareket kodlamalar: ve hareket degisimlerini bluetooth ile aktaracak
sekilde olusturulan kod bloklar1 Arduino IDE programinda yazilmistir. Robot kolun yapacag: hareketleri
Android tabanh telefondan kontrol edebilmek icin MIT App Inventor ile gelistirilen aplikasyon ile robot
kola 6zgli kontrol arayiizii tasarlanmastr.

Hijyen Ar1 Drone

Ogrenci 1: 329908 - Ersan AGIKSOZ (ersanaciksoz@gmail.com)
ogrenci 2: 376922 - Adem SEYIS

Proje danigmant: Prof. Dr. Ayten ATASOY

Projenin Ozeti

Proje konu seciminde guniimiiz teknolojisinin gelismekte olan unsurlari ve pandemi déneminde daha ¢ok
dikkat etmeye basladigimiz hijyen konusu ele alinmistir. Projemizde giintimiiz teknolojisinde bir ¢ok alanda
kullanilmaya baslanan drone teknoloji (zerine calisilmistir, yaptigimiz drone tasarimi sadece insansiz
uzaktan kontrol edilebilen bir sistem degil ayn1 zamanda, lizerinde tagiyacak oldugu sivi tanki, kompresor,
puskirtme uclar: sayesinde dezenfekte islemi yapabilen bir drone olacaktir. Tasarlamis oldugumuz dronun
sadece dezenfekte islemlerinde degil gerektigi zamanlarda boya sanayisi, tarim ilaglamalarda, temizlik
sektorunde, belirli bir basing ve bu stvinin piskurtilme islemlerine dayanan bir ¢ok is sektdriinde kendisine
yer bulacagin1 dustinmekteyiz ¢iinkii drone Uzerindeki puskirtme mekanizmas: degistirilebilir ve
gelistirilebilir oldugu i¢in kullanilacak alana gore kendisini entegre edebilmektedir, bu 6zelligi bakamindan
projemizin ilgi gorecegi pazar bandinin genis oldugunu dislinmekteyiz. Bu projede amacimiz genis ve
kapal alanlarda (cami, okul, is merkezleri vb..) temizlik konusunda dezenfektan islemlerini zaman ve
maliyet acisindan daha verimli bir hale getirerek bu islemlerin sik ve dogru ir sekilde yapilmasini
saglamaktir.
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Rizgar Yonunid Derecelendirme ve Veri Analizi

Ogrenci 1: 365176 Bahadir AKTURK (bahadir.akturk@hotmail.com)
ogrenci 2: 365129 ismail BUZUNOGLU

Proje danigmant: Prof. Dr. Salim KAHVECI

Projenin ozeti

Gunlmuzde yerli enerji tretiminde kullanilan ve kaynaginin tikenmesi imkéansiz olan yenilenebilir enerji
kaynaklari, gin gectikce insanlarin hayatin1 sekillendirmekte ve kolaylastirmaktadir. Lisans egitimimiz
boyunca edinmis oldugumuz teorik bilgiler sayesinde yenilenebilir enerji kaynag: olan riizgar enerjisi ile
ilgili bir Tasarim/Bitirme projesi gerceklestirdik. “Riizgar Yonini Derecelendirme ve Veri Analizi”
projesi, rizgar enerjisinden faydalanilarak tasarlanmis bir projedir. Bu proje riizgarin esme yénini
derecelendirip anlik veri analizi yapilmas: saglanacaktir. Kullanim alani olarak énceligimiz insanhgin
oksijen kaynagi olan glzel orman arazilerimiz olarak diisintlmustiir. Bu arazilere yerlestirilen bu sistem
sayesinde yaz aylarinda riizgarin estigi yon tzerinde degerlendirme yapip, énceden tahminde bulunmay:
saglayacaktir. Sistem kurulumu olarak step motor ve rotary enkoder elemanlarindan faydalandik. Bu
elemanlar1 Arduino kontrol karti {izerinden yazdigimiz kodlar sayesinde birbirleri ile senkron halinde
calistirip, tasarlanan sistemin ¢alismasi incelenmis ve gézlemlenmistir. Yapilan benzetim sonuclar: basarili
bir sekilde gerceklesmis ve tasarimuin ilerlemesi igin yesil 151tk yakmustir. Ortaya ¢ikarilan prototip proje,
tasarim kisminda hedefledigimiz genel amaci tasiyarak projenin dogru ¢alismasmi saglamistir. Elde edilen
veriler ile de cesitli analizler yapilabilme imkéni bu proje tarafindan bize sunmaktadir. Bu proje
gelistirilmeye agik bir proje olmakla beraber, riizgar enerjisinden yararlanilan yelkenli gemiler, tekneler,
meteorolojik 6lglim istasyonlar: ve havaalanlar: gibi yerlerde gelistirilip insanligin hizmetine sunulabilir.
ilk olarak tlkemizin hizmetine sunmak istedigimiz bu proje, kullanim amac: ¢ogaltilarak yurtdisinda da
hizmete sunulabilir bir proje olmaktadir.

Gorme Engelliler icin Ultrasonik Sensorlii Bileklik

Ogrenci 1: 375801-Cengiz Alperen Okatan (c.alperenokatan@gmail.com)
ogrenci 2: 365121 - Hasan Yigit

ogrenci 3: 365163 Berke Dursun

Proje danigmani: Prof. Dr. Salim KAHVECI

Projenin ozeti

Gelisen teknoloji ile birlikte glnlik hayatta karsilastigimiz birgok problem ¢oziime kavusturuldu. Bu
problemlerin basinda tabii ki saglik alan1 gelmektedir. Gelismis teknoloji sayesinde bir¢ok hastaliga tedavi
bulundu hatta bircok ameliyat artik insan eli degmeden bile gergeklestirilebiliyor yani hayatimizi
kolaylastiran teknoloji tip alaninda da bizlerle. Guniimiizde hemen her otomobilde bulunmakta olan park
sensorl, calisma prensibi ve isleyisi agisindan bakildiginda ¢ok basit gibi géziikse de aslinda birgogumuz
icin vazgecilmez bir icat. Peki ya bu kadar sik kullandigimiz bu teknoloji Grlinii daha dagelistirilemez mi?
Araba kullanamayan hatta bir yerden bir yere gitmek i¢in yaninda bir refakatciye ihtiya¢c duyan gérme
engelli insanlar icin bu Grinlin ufak dokunuslar ile degistirilebilir ve gelistirilebilir oldugunu fark ettik. Bu
dokunuslar sayesinde meydana gelen Uriin aslinda yine ayni ¢alisma prensibine sahip ancak bu sefer bileklik
olarak takilabilecek. Engelli vatandas taktigi bu bileklik sayesinde belirli mesafelerdeki engelleri fark
edebilecek. Bu farkindalik, bilekligin igerisinde bulunan hoparlorden c¢ikan uyarici sesler sayesinde veya
yine bileklik icerisinde bulunan titresim motorunun drettigi vibrasyonlar sayesinde olacaktir
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Solar Panel ile Kablosuz Sarj

Ogrenci 1: 348125, Emirhan YAKAR (emirhanyakar@outlook.com.tr)
Ogrenci 2: 348109, Ash KOC

Ogrenci 3: 348038, Oguzhan AYGUN

Ogrenci 4: 365185, Suna BAYRAM

Proje danigsmant: Prof. Dr. Salim KAHVECI

Projenin Ozeti

Elektrik enerjisi kullanimi giinlik yasantimizin vazgegilmez parcgalarindan birisidir ve bu kaynagin dretimi,
dagitimi ve iletimi ¢ok dnemlidir. Tim bu sireglerle ilgili farkli metotlar mevcuttur. Teknolojinin giinden
gune gelistigini dustndrsek 19. yiizyilin sonlarinda kablosuz elektrik iletimini elektrik enerjisinin
onculerinden biri olan Nikola Tesla, biri verici ve digeri alict olan iki devre arasinda bir manyetik alan
olusturarak hava yoluyla elektrik iletimini gosterdi. 21. yiizyila kadar birkag cihaz disinda pratik olmayan bir
teknolojiydi fakat glinimizde mobil cihazlar, kisisel bilgisayarlar, mutfak aletleri, yeni jenerasyon ulasim
araclarina kadar kablo kullanimini kesmeyi ve yiiksek verimlilikte ¢calismay: amacglayan pek ¢ok kablosuz sarj
teknolojisi var fakat bu projede amacimiz yenilenebilir bir enerji kaynagi ile yani giines enerjisi ile elektrik
uretimi saglamak ve dretilen bu enerjiyi ¢evremizi saran kablolar: ortadan kaldirarak kablosuz enerji transferi
devresi sayesinde hava ortaminda arada herhangi bir iletken olmadan belirli bir mesafeye kadar minimum
kayip ve maksimum verimle iletimi hedefleyerek mobil cihazlar: sarj etmektir. Bu proje kapsaminda giines
paneli ile beraber kablosuz enerji iletiminin de bir arada kullanildigi tasinabilir sarj cihaz yapilmasi
hedeflenmistir. Gergeklestirilen projede panellerde elektrik enerjisine dénustiriilen giines 1sinlariyla panel
¢ikiginda elde edilen gerilimi donustiriict kullanarak devre icin uygun olan bataryada enerjiyi depo edip
batarya cikisinda da bir diger dénistiiriict ile verici devresinin ihtiyaci olan gerilim dizeyi ayarlanmstir.
Verici ve alic1 devresinde yapilan hesaplamalar ile tasarlanan devredeki bobinin uygun frekans, gerilim ve
akim seviyesinde rezonans yoluyla elektrik enerjisi iletimi saglanmistir. Bu projede akill telefonlarin hicbir
cevresel kosula uygunluk aramaksizin sarj edilmesini saglayan bir sistem tasarlanmastir.

Denizde Arastirma ve izleme Faaliyetleri Yapan insansiz Suiistii Deniz Arac

Ogrenci 1: 348100, AL GOZUKARA (gzkralii@gmail.com)
ogrenci 2: 376930, Burak KAYA
Proje danigmant: Dog. Dr. Kadir TURK

Projenin Ozeti

Otonom sistemler hayatimiza giin gegtikge farkl farkl: alanlarda yer almaktadir. Bu alanlardan biride
deniz galismalar1 olmaktadir. Denizlerdeki ¢alismalarda otonom araclar 6nemli bir konuma gelmektedir.
Denizlerdeki mevcut izleme ve 6lciim caligmalar: arastirma gemileri, deniz tabanina sabitlenebilen veri
toplamaya yarayan ylizer veya askida calisabilen sistemler ve uydu takibi gibi yontemler ile
yapilabilmektedir. Saha calismalar: ekip kabiliyeti, su araci, ekipman ve bilhassa meteorolojik sartlarin
imkan verdigi dlciide yapilabilmektedir. Bu geleneksel yontemler yiiksek maliyet, gercek zamanli veri
elde edilememesi ve siirdrilebilirligin distik olmasi gibi problemleri barindirmaktadir. Derinlik dlgimd,
sicaklik, basing, tuzluluk, klorofil-a, nem, pH, bulut yiiksekligi, 1s1k gegirgenligi, akints, biyolojik gesitlilik
gibi izleme ve 6lcim calismalarinda karsilagilan problemlere ¢oziim olarak gundmdizin yenilikci ve
teknolojik gelismeler 1s1ginda daha dustik maliyetli, daha givenli, gercek zamanl: veri aktarabilen ve
surdurilebilir bir sistem ortaya koyma gayretindeyiz. Bu sistemi Insansiz Deniz Araclar1 olarak
tanimliyoruz. Es zamanl olarak birgok noktadan veri aktarimmi insan guicti kullanimimin uygun olmadig:
hava kosullarinda dahi calisabilecek, diisik gercekleme ve isletme maliyetli yeni bir ¢6zim getirmeyi
amaclamaktayiz.
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Serbest Uzay Optik Lazer Haberlesmesi

Ogrenci 1: 348099 Tolgahan Tuyli (tolgahan.tuylu@gmail.com)
ogrenci 2: 348048 Sena AKDOGAN

ogrenci 3: 348084 Sevgi OZBUGANLI

ogrenci 4: 348070 Abdullah ORZAN

Proje danigmant: Dog. Dr. Kadir TURK

Projenin Ozeti

Serbest uzay optik (FSO) haberlesmesi kendine 6zgii 6nemli 6zelliklerinden dolay: giinimuzde biyiik 6nem
kazanmistir. FSO haberlesmesi yer-uydu arasi, uydulararas: veuydu-yer arasi baglanti gergeklestirebilmek
icin yakin kizil6tesi bandinda optik tasiyict kullanir. FSO sistemleri genis bandgenisligi, lisans alinmasini
gerektirmeyen spektrum, yiiksek veri hizi, hizh ve kolay uygulanabilirlik ve diisiik giic gereksinimi gibi
avantajlara sahiptir. Bu avantajlarina ragmen bu sistemlerin performansi atmosfer kanalimin zayiflatici
etkilerinden dolay: sinirlidir. Bu zayiflatici etkiler absorpsiyon, sac¢ilim ve turbilans olarak tanimlanir. Bu
etkilerden atmosferik tiirbiilans stesinden gelinmesi gereken en biiyiik problem olmakla birlikte bit hata
oran: performansinda ciddi bozulmalara ve haberlesme linkinin kullanilmaz hale gelmesine yol acar. Bu
projede uydu-yer arasi ve yer-uydu arasi haberlesmede karsilasilan cesitli zorluklar detayli bicimde
incelenmis olup LEO (Low Earth Orbit) ve kiip uydulardaki uygulama bicimlerisunulmak istenmistir.
Ayrica yer istasyonu ve uydunun cift yonli iletimi icin yakalama (acquisition), pointing
(isaretleme/yonlendirme) ve takip (tracking) surecleri incelenmistir. Bir kablosuz optik lazer
haberlesmesinde en 6nemli etkenlerden biri de alic1 ve verici tasarimidir. Lazer alici ve vericiler lazer dalga
boyu baslica olmak Uizere bircok farkl parametreye bagli olarak tasarlanan yapilardir. Bir lazer transceiver
yapist, alicida lazeri Ureten lazer kaynagindan baslayarak lazerin algilamip demodile edilerek foto
detektorler ile elektriksel sinyale dénusturildigi sistemin tamamini icerir. Kullanilan lazerin dalga boyu,
hem kullanilacak komponentlerin yapisini hem de sistemin insan sagligina etkisini belirler. Lazerler
genellikle 650-10000 nm degerleri arasinda degisen dalga boylarina sahiptirler. Fakat insan gézu sagligmi
korumak icin optik lazer uzay haberlesmelerinde siklikla 650 ile 1700 nm arasi dalga boyuna sahip lazerler
tercih edilir. Belirlenen lazer tiird, tipki bir RF sistemde oldugu gibi modiile edilir. Lazer modilasyonunda
da PPM ve OOK modiilasyon tipleri en sik kullanilan moduilasyon tipleridir. FSO LAZER haberlesmesinde
kullanilabilen bitin modilasyon teknikleri icerisinde IM/DD ydntemine yatkin, kolay uygulanabilirligi,
ucuz maaliyet ve gii¢ verimliligi nedenlerinden dolay: en uygun modiilasyon teknigi PPM’dir.
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Kapah Mekanlarda Goérundr Isik Haberlesmesi

Ogrenci 1: 329786, Emre Ozdemir (emre_ozdemir97@outlook.com.tr)
ogrenci 2: 348080, Enes Bryik
ogrenci 3: 365149, Hasan Sen

Proje danigsmant: Dog. Dr. Kadir Tiirk
Projenin Ozeti

Gorundr 1s1ikla haberlesme sistemleri, gozin algilayabilecegi 1sik bandini kullanarak iki cihaz arasinda
veri transferini gerceklestiren sistemlerdir. Aydinlatma amaciyla kullandigimiz LED’ler Gorunir Isik
Haberlesmesi (VLC) sistemlerinin dogusunda ve yeni bir haberlesme kaynagi olarak kullanilmaya
baslanmasinda ¢ok énemli bir yere sahiptir. Gelisen LED teknolojisiyle birlikte VLC sistemleri blylik
onem kazanmustir. RF sistemlerindeki bazi dezavantajlar, VLC sistemleri éne ¢ikarmistir. VLC sistemler
RF’e goére daha az karmasik ve maliyetlidir. Ayrica kapali mekanlarda guvenlidir ve elektromanyetik
girisim yoktur. Bu nedenle VLC sistemleri son zamanlarda biiyiik bir gelisme gdstermistir. Ancak
giinumiiz sartlarinda RF sistemlere rakip degil sadece RF igin tamamlayici rol Gistlenmektedir. Bu projede
VLC sistemleri ile haberlesme gerceklestirilecektir. Sistem iki kisimdan yani alic1 ve verici devrelerinden
olusacaktir. Verici devresinde bir mikroislemci, islemcimizin osilator pinlerine bagl: bir osilator devresi
vardir. Ayrica LED’i stirmek i¢in LED sirticii devresi bulunmaktadir. Manchester kodlanan veri LED
aracihigiyla alici devresine gonderilecektir. Alict devresi kisminda bir 151k sensorii ve mikroiglemci
bulunmaktadir. Modiile edilmis veri sensdrin izerindeki fototransistore distiglinde bir akim olusacak ve
devre iletime gegecektir. Islemci tizerindeki ADC sayesinde veriler dijitale dénustiriilecek sonrasinda
demodile edilip wveri okunabilir hale getirilecektir. Boylece iki cihaz arasinda Gorindr Isik
Haberlesmesiyle veri aktarimi gergeklestirilecektir.

Tek Fazli Evirici Cikis Filtresi Gui Egitim Arayizi

Ogrenci 1: 348083-Deniz Mustafa KORKMAZ (denizmkorkmaz84@gmail.com)
Proje danigmant: Dog. Dr. Emre OZKOP

Projenin ozeti

Yapilan bu cahsma; tek fazli eviricilerin cikisina baglanan filtrelerin  egitimi  verilirken,
egitimi alan Kisilere faydali olacaktir. Ogrencilerin bu konuda aldiklar1 teorik bilgiler, gorsel
modellemeyle ve uygulamayla pekistirilerek daha etkili hale gelecektir. Kullaniciya istedigi filtreyi ve
calismak istedigi parametreleri segmeyi mimkin hale getiren bu ¢alisma, kullanicinin egitiminde 6nemli
bir etki birakacak potansiyele sahiptir.
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Dustk Gerilim DA Sebeke GUI Egitim Arayuzi Tasarim

Ogrenci 1: 348193, Mustafa AYDIN (mustafaaydiin98@gmail.com)
ogrenci 2: 348165, Mahmut Batuhan KOGCHAN

Proje danigmant: Dog. Dr. Emre OZKOP

Projenin ozeti

Gunumizde bircok alanda bilgisayarlarin biyiik bir 6nemi bulunmaktadir. Bu bilgisayarlarla
programlanan c¢esitli araylizler de buyuk bir énem tasgimaktadir. Cesitli programlar yardimiyla
hazirlanabilen bilgisayar tabanli arayizlerin egitim alanindaki yararlar: géz 6nine ahindiginda égrenci ve
egitmenlere cesitli avantajlar sagladigi gorilmektedir.Elektrik enerjisiyle calisan araglarin, elektronik
dinyasindaki gelismeler, yenilebilir enerji sistemlerinin konutlarda yayginlasmas: ve akilli evlerin
artmasiyla birlikte alcak gerilim sebekelerin dogru akim ile modelleme uygulamalar: gelismistir. Daha
cevreci, daha verimli ve daha guvenli olan algak gerilim dogru akim sebekeleri, gelecekte yaygin kullanim
alanlarina sahip olabilir.Bu calismada; sehir sebekesinden cekilen AA siniizoidal gerilimin tam dalga
dogrultucu ve DA-DA azaltan cevirici yardimiyla kullanima uygun ideal DA gerilim seviyesine
getirilmeye ¢ahisilmistir. Elde edilen ideal gerilim ile bir adet televizyon, bir adet bilgisayar, bir adet
lamba, bir adet sarj cihazi ve iki adet batarya elemanlari modellendi ve beslenmistir. Ayrica sistemde
bulunan bir adet ¢camasir makinesini beslemek amaciyla bir adet evirici devresi kullanilmistir. Gerekli
devre topolojilerini, devre ve Ol¢im elemanlarrmi MATLAB GUI (zerinden gerekli yazilm ve
similasyonlarla kullanicilara bir arayiz araciligiyla sunulmustur. Bu arayliz sayesinde gesitli
hesaplamalar, devre eleman secimleri ve cesitli 6lcim degerleri bilgisayar tabanli bir sekilde
yapilabilecektir. Cesitli devre elemanlar1 ve 6l¢lim ekipmanlarmni fiziksel olarak kullanmak yerine yapilan
arayliz Uzerinden gerceklestirelebilir. Bu sayede laboratuvar ortaminda kullanilan devre modelleri
MATLAB GUI ile yapilan arayuzde kullanicilara sunularak maliyet azaltilmistir. Bu projede MATLAB
GUI ile arayliz tasarimi, dogrultucu devreleri, DA-DA cevirici devreleri ve tek fazli evirici devreleri
anlatilmustar.

Dagitim Sistemleri icin Gii¢ Elektronigi Transformatorii Gui Egitim Arayiiz Tasarimi

Ogrenci 1: 348060, Muhammet TUNCAY (muhammettuncay98@gmail.com)
Ogrenci 2: 348120, Gizem Nur KARAKAS
Ogrenci 3: 358544, Betul ODABAS

Proje danigsmant: Dog. Dr. Emre OZKOP
Projenin Ozeti

Gunlmizde bilgisayarlarin etkin olarak kullanilmasiyla bilgisayar, egitimin ¢cok énemli bir araci haline
gelmeye baslamistir. Ozellikle uygulamal: derslerin bilgisayarlar yarcinuyla simiilatorlerle islenmesi hem
zamam kisaltmakta hem de derslerin daha iyi kavranmasmi saglamaktadir. Calismanin konusu olan
dagitim sistemleri igin glc elektronigi (kati hal) transformatorleri grafiksel kullanic arayiizi tasarimi da
bilgisayar ortaminda kullaniciya egitim imkani sunmaktadir. Arayiiz tasarlamak igin gesitli programlar
incelendiginde tek program icerisinde kodlama benzetim ve GUI ile arayiiz tasarimi yapilabildigi icin
MATLAB secilmistir. Gug elektronigi transformatoérlerinin simiflandirilmasi, karsilastiriimas: ve secilen
topolojilerinin incelenmesi yapilmistir. Yapilan topoloji incelemelerinin ardindan (i¢ asamali topolojilerin,
tek ve iki asamali topolojilere gore daha ¢ok tercih edildigi sonucuna varilmistir. MATLAB GUIDE ile
olusturulan arayiizde egitim amaci ile anlatilan gii¢ elektronigi transformatdrlerinin topolojileri ve devre
benzetimleri hakkinda bilgi alinmasi saglanmustir. Olusturulan arayiizde kullanicinin yaptig: segimlere ve
degerlere gore devrenin sonug bilgilerini ve devre analiz bilgilerine ulasmas: saglanmaktadir.
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Fotovoltaik Panel Yazilim incelenmesi Ve Uygulamasi

Ogrenci 1: 348137-Senanur ZIVALI (zivalisenad@gmail.com)
Ogrenci 2: 348131-Rafet Atakan BEKIROGLU

Proje danigmant: Dog. Dr. Emre OZKOP

Projenin Ozeti

Diinyada glin gectikce elektrige olan ihtiya¢ giderek artmaktadir ve enerji tretimi igin fosil yakitlar
kullanilmaktadir fakat fosil yakitlar: sinirli olmasi ve gevreye zarar vermeleri gibi olumsuz etkileri vardir.
Bu etkilerden dolay: yenilenebilir enerji kaynaklarmin kullanimi yayginlagmaktadir. Bu kaynaklardan en
onemlilerinden biri fotovoltaik (FV) panallerdir. S6z konusu bu ¢alismada fotovoltaik panel yazilimlar:
incelenmis ve yazilimlarin neleri yapip neleri yapamadiklar: agiklanmistir. Fotovoltaik panel igin birkag
adet yazilim bulunmaktadir. Sectigimiz yazilim programlari detayli bir sekilde incelenmistir. Bu
yazihimlarin gelistiricisi, son strimleri, kullanim Gcretleri, internet siteleri, bilgisayar gereksinimleri ve
ogrenci kullanim Ucretleri arastirilmigtir. Yazilimlarin galismast igin gerekli olan girdiler ve g¢iktilar
nelerdir, yazilim ¢alistiginda rapor olarak nasil ¢iktilar verebilecegi her yazilim icin ayr1 ayri derlenmistir.
FV panellin matematiksel modeli, glines pilinin esdegere devresi arastirilip matematiksel formuller ile
desteklenmistir. Piyasada aygin olarak kullanilan FV panel tirleri incelenerek aciklanmistir. Sebekeye
bagli (On Grid) ve sebekeden bagimsiz (Off Grid) sistemler igin kullanilan ara baglant: elemanlar:
hakkinda genel bilgiler verilmistir. Fotovoltaik panel yazilim programlarinin temel 6zellikleri (gelistirici,
kullanim Gcretleri, bilgisayar gereksinimleri vb.) incelenmistir. FV panel yazilim programlarinin girdileri
ve ciktilarmin neler oldugu her yazilim progamu icin detayl bir sekilde arastirilmistir. Elde edilen bu girdi
ve c¢iktilardan ayni zamanda yapilan litaratlir taramasindan alinan sonuclara gére diger programlardan
daha avantajli olan Homer Pro, PV*SOL ve PVsyst detayli bir sekilde irdelenmis ve sematize edilmistir.
FV enerji sitemi tasarlamak isteyen kullanicilar igin hem kullanimi kolay hem de farkl: enerji sistemleri
icin degisen girdi ve ciktilara uyarlanabilir bir benzetim ¢alismasi MATLAB/Simulink ortaminda
hazirlanmistir. Yaptigimiz benzetim ¢alismasinda projenin yikleri belirlenip ayn1 zamanda bu yiiklere
uygun FV panel dizisini seri ve paralel baglantilarin1 yaparak ayarlanmistir. FV panel dizisinin ¢ikisinda
alinan 6l¢tim ucu ve yiklerin ugundaki 6lciim blogu ile yapilan tasarimin verimi hesaplanmastir.

Kapasitif Sensorle Su Seviyesinin Temassiz Tespiti Ve Kullanicidan Alinan Verilerle Su
ihtiyacinin Tespitiyle Kullanicinin Uyarilmasi

Ogrenci 1: 348124 Abdullah ASLAN (abdullahaslan1353@gmail.com)
Ogrenci 2: 365084 Saffet ZENGIN

ogrenci 3: 359682 MD Nahid HASAN

Proje danigsmant: Dog. Dr. Gokge HACIOGLU

Projenin Ozeti

Bu projemiz kapsaminda, insanlik icin cok 6nemli olan suyun daha islevsel kullanimi amaclanmistir. insan
hayatinda ¢ok 6nemli bir yere sahip olan suyun, insanlarin sirekli unuttugu bilinmektedir. Bu proje
kapsaminda bu sorunu ¢dzmis bulunmaktayiz. Projemizde 12 kanalli kapasitif sensor araciligiyla,
kendimizin tasarladig: bir su kabmin i¢indeki suyun tespiti ve bu suyun tespitiyle birlikte gtn icinde icilen
suyun, kullaniciya buzzer araciligiyla uygun sesler ile kullanictya bildirmesiyle olacaktir.
Kullanicinin uygulamast ile, su kabinin igine entegre edilecek devre birbiriyle haberlesecektir ve bu
haberlesme bluetooth ile saglanacaktir.Bu proje kapsaminda insanlarin “bugiin ne kadar su i¢tim?” diye
sormasindan kendilerini kurtaracagiz.
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Gorme Engelliler icin Ultrasonik Gozlik

Ogrenci 1: 365197 NUGMAN SAGIR (nugmansagir@gmail.com)
Ogrenci 2: 365161 MUSA KARAKURT
Proje danigmant: Dog. Dr. Gokge HACIOGLU

Projenin ozeti

Teknolojinin gelismesi insan hayatindaki cesitli sorunlar1 da beraberinde getirmektedir. Gérme engelliligi
tim dinyada yaygin olarak gorllen dogustan veya sonradan olusan bir hastaliktir. Proje konusunu
belirlerken gérme engellilerin yasadiklar: sikintilart ¢ézmek birinci énceligimiz oldu. Proje de gérme
engellilerin glivendikleri alan disinda yasadiklar: sorunlar gézlemlenerek ¢dziim arayisina gidildi. Giinlik
hayatta yasadiklar: sikintilara diismek veya carpmak gibi 6rnekler verilebilir. Tasarimi yapilan gozlik bu
ve benzeri sorunlari minimuma indirmeyi amagclamistir. Projenin iceriginden bahsetmek gerekirse akillh
gozlik, mesafe sensorii sayesinde yaklasan fiziksel engelleri algilayarak mikroislemci vasitasiyla
kullaniciyr uyarmaktadir. Cesitli algilayicilar sayesinde verilerin okunup karar verme imkanm
saglanmaktadir. Fiziksel engellerin haraketli veya haraketsiz olmasi akilli gézligin calismasini
etkilememektedir. Her durumda ultrasonik sensor fiziksel engeli en kisa surede algilayarak gérme
engelliyi rahatsiz etmeyecek dilizeyde uyarmaktadir. Uyarilan kullanici tehlikenin farkina vararak gerekli
refleksi gostermektedir. Sistemin tasariminda Arduino kullanilmstir. Ardiuno’nun kolay tagmiyor olmast,
hizli calismasi ve az yer kaplamasi projede tercih edilmesini saglamistir. Devre komponentlerinin uyumu
devre tasarim programlariyla test edildi. Projede estetik goruntlyl arttirmak icin 3D tasarim
gerceklestirilmistir.

Yapay Zekali Gorinti Islemeli Kapi Alarm Sistemi

Ogrenci 1: 348098, Onur Alici (onuralici3661@gmail.com)
ogrenci 2: 348133, Ufuk Ugur Uranbey

ogrenci 3: 348064, ilayda Tiryaki

Proje danigmant: Dog. Dr. Gokge HACIOGLU

Projenin Ozeti

Goruntd isleme gunimiizde kullanilan birgok is alant icin dénemli bir yer kapsamaktadir. Goriinti
islemenin temelinde; istenilen goriintlyl sayisal hale dénistirerek lzerinde tiirli yazilim oynamalar:
yapilma islemedir. Bilgisayar programlama dilleri kullanarak gorinti iyilestirme, gorintli tanima ve
goriintl takip islemleri yapilabilmektedir. Yapay zeka ise; bu goérintiler (zerinde tanima islemleri
gerceklestirme gerektiginde Uzerinde oynama yapabilme iglem bitunidur. Bu tez de, burada anlatilan iki
olgunun birbirine entegre ederek insan yiizii tanima sistemi gergeklestirilmistir. insan yiizii tanima sistemi
ile istenilen Kisilerin yapay zeka ile egitilmesi saglanmustr.
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Gorinur Isik Haberlesmesi fle ic Mekan Konum Belirleme

Ogrenci 1: 348122 Harun Senol DEMIROGLU (harunsdemiroglu@hotmail.com)
ogrenci 2: 375803 Yunus Emre ERDEM

Proje danigsmant: Dog. Dr. Gokge HACIOGLU

Projenin Ozeti

Gelisen teknolojiyle birlikte, hemen hemen herkesin sahip oldugu akilli cihazlar hayatimizin bir parcasi
olmustur. Navigasyon sistemleriyle insanlar gitmek istedikleri adrese kolayca ulasabilmektedir. Ancak
kapali ortamlarda dogru konum tespiti kullanilan kablosuz haberlesme yontemi ile pek miimkun degildir.
Bu projede kapali alanlarda goriunidr 1sik haberlesmesi kullanilarak konum belirleme yapilmaktadir.
Aydinlatma araci olarak kullanilan LED'lerin her birine ayr1 bir kod ad: verilmistir. Bina kat planina
onceden yerlestirilen bu kod adi verilmis LED'ler haritaya eklenir. Bu harita sonrasinda akilli cihaza
aktarilir. Akilli cihazin kamerasi en parlak bolgenin takibini yaparak hangi koda ait LED oldugunu algilar.
Nerede oldugu bilgisine erigen kullanici nereye gitmek istedigini uygulamaya girdikten sonra yol haritasi
olusturulur.

Oda Uzunluk Olgme Ve 3b Haritalandirma Aleti

Ogrenci 1: Yaren AKIN (yrn.aknnnnn@gmail.com)
Proje danismant: Dog. Dr. Onder AYDEMIR

Projenin Ozeti

Tasarim Projesi sonunda hedeflenen sonug, lazer veya kamera ile dl¢iilmesi miimkin olmayan bélgelerde
olgim yapabilmek ve dlctilen bélgenin 3 boyutlu haritasinin dijital ortama aktarilmasidir. Olgiim yaparken
farkli boyutlarda ve sekillerde secenekler olusturup, pratik dlcimler yapabilmeyi saglayacaktir. Projede
olciim kismini yapacak sistemin muadilleri bulunsa da projeyi bu noktada digerlerinden ayiran ézellikleri
bulunmaktadir. Projede 6lciim yaparken ayni1 zamanda haritalandirma yapmak piyasada ki farkl cihazlara
nazaran kullanim alanin1 genisletecek ¢oziimler Uretecektir. Kamera, sensér veya lidar gibi yontemler
belirli kosullar altinda pahali ¢dziimler tretmektedir. Proje; duvar, arazi, masa veya kapi gibi byiik kiigtik
bircok yiizeyin dl¢iilmesini ve oda gibi alanlarin 3 boyutlu gériniminin olusturmasmi saglayacaktir.
Ayrica bu veriler ve harita gérinimu arayliz kontroli ile kolayca kaydedilebilecektir. Real time olarak
arayliz tzerinden verilerin izlenmesi bir ayr1 avantaj olacaktir. Projede kullanilan veri gérsellestirme proje
digina taginarak tamamen farkl amaglar ile kullanilabilir. Bu yon projeyi bir arastirma-gelistirme projesi
yapmaktadir. Tasarim siresi boyunca yapilan caligmalar ve simiilasyonlar projenin basarili olacagini
kanitlamastir.

Evrisimli Sinir Aglar Kullamlarak 20 Yas ve Alt1 Bireylerde Yas Tahmini
Ogrenci 1: 365014 Ekin Kagan OZKAN (ekinkagan@gmail.com)
Proje danismant: Dog. Dr. Onder AYDEMIR

Projenin Ozeti

“Evrisimli sinir aglar kullanilarak 20 yas ve alt1 bireylerde yas tahmini” baslikl proje kapsaminda adli
dis hekimliginde sik¢a kullanilan dental radyografi goérintilerinden yas tahmini uygulamasinin bir
program ile yapilmasi bir diger deyisle otomatize edilmesi gergeklestirilmistir. Projenin gergeklestirilmesi
icin bir veri seti etiketlenmis, daha sonra evrigsimli sinir aglari teknigi kullanilarak tahmin islemini
gerceklestirecek modellerin egitimi yapilmistir. Elde edilen bu modeller araciligiyla dental radyografi
goriintdlerinde bulunan dislerin evrelerinden yola ¢ikarak radyografi gérintiisindeki sahsin yas1 tahmin
edilmistir. Bu tahmin isleminden elde edilen sonuclar cizelge haline getirilip basari oranlar
hesaplanmistir.Proje gerceklestirilirken dis hekimlerinden danismanlik alinmis ve bitirme calismas: bu
danismanlik 1is1iginda yonlendirilmistir. Bitirme calismasinin sonunda elde edilen sonuglar incelendiginde
projenin yiiksek basar1 oranlar: elde ettigi goralmustar.
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Kapah Alanlarda insan Sayisim Hesaplayan Ve Uyaran Sistem.

Ogrenci 1: 348088 Oguzhan Gurkan (oguzhangurkanieee@gmail.com)
Proje danigsmant: Dog. Dr. Onder Aydemir

Projenin Ozeti

Bu projede sensorleri kullanarak kullaniciya insan sayist ile ilgili geri bildirim vermek amaglanmistir. Bu
denetlemeyle salgmin artis hizinin 6niine gegmek hedeflenmistir. Ultrasonik mesafe sensorii ile kisilerin
kapal1 alana giris ve ¢ikis kontrolleri saglanmustir. Kisinin uzakhigi sonar denilen sistemin ses dalgalarini
kullanmasiyla bulunmustur. Sesin havada yayilma hiz1 bilindiginden sinyalin gidis ve gelis arasindaki
sireyi Olcerek aradaki mesafe hesaplanmistir. Belirlenen sayiya ulasildiginda SMTP  protokolii
kullanilarak belirlenmis posta adreslerine e-mail gonderilmistir.

Elektroansefalogram (EEG) Sinyalleri ile Oda Cihazlarmmn Kontrolu
Ogrenci 1: 348062, Mahmut Meral (mahmutmeralll@gmail.com)
Proje danigsmant: Dog. Dr. Onder Aydemir

Projenin Ozeti

Amiyotrofik Lateral Skleroz (ALS) ve fel¢ gibi hastaliklar insanlarin kas sistemini etkileyerek onlari
yataga mahkim kilmaktadir. Onerilen projede bu tip hastaliklar sebebiyle kas sistemlerinin kontroliinii
yitirmis ve yataga mahkim yasamak zorunda olan hastalarin bakicilarina olan bagimliliklarinin
azaltilmas: ve hayatlarmin kolaylastiriimas: amaglanmistir. Onerilen projede bir beyin dalga algilayic
yardimiyla hastanin EEG verileri elde edilecektir. Elde edilen ham EEG verileri 6znitelik ¢ikartma ve
simiflandirma  gibi asamalardan gegcirilerek beyin bilgisayar araylizinde kullanilabilecek hale
getirilecektir. Bu sekilde elde edilen EEG verileri bir beyin bilgisayar arayiizi i¢in kullanilacak olup bu
beyin bilgisayar arayiizii sayesinde, yataga bagh yasamak zorunda olan hastanin, odasindaki klimayi,
aydinlatma sistemini ve televizyonu agip kapatabilmesi, bununla birlikte ihtiyaci oldugunda bakicisini
cagirabilmesi amaclanmistir. Projenin basariyla gerceklesmesi durumunda beyin bilgisayar arayiizi ile
ilgili literatiire katki saglayacaktir. Projenin sanayiye aktarilmas: ve retiminin gerceklestirilmesi halinde
bahsedilen hastaliklar sebebiyle yataga mahkim olan insanlarin hayatlar: kolaylasacak, bakicilarinin is
yiikii ise azalacaktir. Onerilen proje bu alanda calisacak olan mihendislere yol gésterip onlara rehber
olabilecegi gibi bu alana olan ilginin artmasin1 da saglayacaktir.

Ebeveyn Dostu Akilli Besik

Ogrenci 1: 365173, Bahadir OZTURK (bahadirozturk52@gmail.com)
Proje danismant: Dog. Dr. Onder AYDEMIR

Projenin Ozeti

Yapilan proje bebekler ve ebeveynler igindir. Bu projeyle birlikte bebekler agladiklari zamanlarda besigin
sallanmasi saglanarak hem bebeklerin uykularina devam edebilmeleri hem de ebeveynlere ellerindeki
islerine devam edebilmeleri igin az da olsa zaman kazandirabilmektir. Projede bebek aglama sesini
algilayan ses sensor karti, arduino ile haberlestirilerek ses algilandiginda ve belirlenen esik seviyesinden
fazla oldugu zaman servomotor hareket ederek besigin sallanmas: saglanacaktir.
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Eeg Sinyalleri Kullanilarak Dikkat Durumunun Belirlenmesi

Ogrenci 1: 360752 Elshad NAZARLI (elshadnazarli@gmail.com)
Proje danismant: Dog. Dr. Onder AYDEMIR

Projenin Ozeti

Etkili bir 6grenmenin en temel kurali derste islenen konular1 dikkatle takip edilmesidir. Ama maalesef
ogrenciler her zaman dikkatli bir durumda olmuyor. Bdyle zamanlarda 6gretmenler bu duruma tepki verir
ve bir sekilde dgrencilerin odaklanmasini saglar. Geleneksel yontemler de égretmenler dgrencilerin yiiz
ifadelerine bakarak dikkat durumlarini belirlerler. Ama bu yéntemler hem zahmetli hem de dzneldir. Bu
projenin amaci bu zahmetli ve 6znel durumu aradan kaldirarak 6grencilerin EEG sinyalleri ile onlarin
dikkat durumunu belirlemektir. Bu projede 6grencilerin EEG sinyallerini smiflandirmak ve dikkat
durumunu belirlemek icin makine 6grenmesi kullanilmistir. Cesitli yas araliklarindan kisilerden toplanan
EEG sinyalleri ¢esitli 6zeliklerine gore ayrildiktan sonra DVM siniflandirma algoritmasi ile dikkatli ve
dikkatsiz durumlarin belirlenmesinde kullanildi.

Nesne Tanima, Tespit Ve Takip

Ogrenci 1: 365164, Omer Oguzhan Giincan (omeroguzhanguncan@gmail.com)
ogrenci 2: 329792, Serdar Kolaylh

Proje danigsmant: Dog.Dr. Onder Aydemir

Projenin Ozeti

IHA’ larda hedef tespit tespit ve takip ad1 altinda baslanan projede gérintii isleme yazilimlar: kullanarak
belirli bir hareketli nesneyi tespit edip takip etmek hedeflenmistir. Guniimuzde popiler ve strekli
gelismekte olan bu sektdr bircok alanda etkin bir sekilde kullanilmaktadir. Askeri alanda getirecegi
avantajlar ve yenilikler cagin havaciliginin gereklilikleridir. Giinimiizde de aktif olarak kullanilan birgok
IHA mevcuttur. Gorintii isleme izerine yapilan calismalar temel alinarak bu yap: daha efektif hale
getirilecektir. Gergeklestirilecek projede tasarlanan sistem kullanildig: alanda basar1 oranini yiikseltecek
ve ekonomik anlamda benzerlerine kiyasla bir avantaj saglayacaktir. Uretim maliyetlerinin diisiiriilmesi
ve yerli milli Gretim sonucunda ulasmay: hedefledigimiz nokta bu alanda elimizi daha da guiclendirecektir.

Spektrofotometri Teknigi ile Toprak Analizi

Ogrenci 1: 365004,Dilara KANDEMIR (kandemir.dilara@gmail.com)
ogrenci 2: 348130,Zeynep Senanur KAHY A
ogrenci 3: 348112,Enes YAZAN

Proje danismant: Dr.Ogr.Uyesi Haydar KAYA
Projenin Ozeti

Glnumizde toprak analizi igin cesitli yontemler kullaniimaktadir. Ancak, yapilan arastirmalarda, yerinde
toprak analizi yapilmasina olanak saglayacak, kolaylikla tasinabilir, ekonomik ve yaygin bir cihazin
piyasada mevcut olmadig: anlagilmistir. Genellikle topraktan alinan numuneler belirli bir merkeze (Tarim
Mudrlikleri gibi) gétirilerek analiz yapilmakta, bu da ciftcilere zaman kaybi ve maliyet olarak
yansimast nedeniyle caydirict olmaktadir. Bu ihtiyacin karsilanabilmesi, yani toprak analizinin kolay
erisilebilir ve hassas bir cihazla yapilmasi, bdylece, mihendislik bilgisinin tarim sektériine katk: saglama
amaciyla kullanim1 projemizin temel yaklasimini olusturmaktadir. Projemizde toprak analizinin gorinir
151k spektrumunda, ardisik dalga boylarindaki 1siklar kullamilarak igerigi bilinmeyen toprak
numunelerinin, spektral yansimalarinin élgiimlenmesi teknigiyle analiz yapilmistir.
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En Yilksek Giice Sahip Isareti Bulan Hareketli Anten

Ogrenci 1: 348056 Fatih KARADENIZ (fatinkaradeniz366 @gmail.com)
Ogrenci 2: 348050 Buse CAVLI

Ogrenci 3: 348047 Betiil CETINKAYA

Proje danismant: Dr.Ogr.Uyesi Haydar KAYA

Projenin Ozeti

Gunlimizde gelisen teknolojiyle birlikte hareketli antenler ve yén bulma konusunda énemli calismalar
yapilmigtir. Mihendislik Tasarimi kapsaminda step motor ile 360 derece yatay eksende hareket edebilen
bir Yagi anten sayesinde 900-960 MHz frekanslar1 arasindaki sinyallerin almip karsilastiriimas: sonucu
en yiksek glce sahip sinyal seviyesinin bulundugu dogrultuya donebilen bir anten sistemi tasarlanmistir.
Tasarim Bitirme Projesi doneminin Pandemiye denk gelmesi nedeniyle gerceklenememistir. Simiilasyon
ortaminda ¢alismalar devam ettirilmistir. Miihendislik Tasarimzi ile 8 elemanli 930 MHz frekans seviyesine
gore AltairFEKO programinda tasarlanan ve step motor yardimiyla 360 derece doénebilen Yagi anten
araciligiyla 900-960 MHz frekans degerleri arasindaki tim sinyaller alinmigtir. Alinan sinyaller antene
bagli bir gic dedektorii sayesinde kaydedilmis ve en yilksek giice sahip sinyal bulunmustur. Glg
dedektdriintin caligmasi MATLAB/Simulink programinda gézlemlenmistir. Step motor kontrollnii
saglamak icin sisteme eklenen Arduino gii¢ dedektoriinden gelen sinyal bilgilerini dénus yaptig: strede
adim sayis1 ve agiya bagli olarak kaydetmistir. Adim sayist ve agt bilgisine gore belirlenen sinyal
dogrultusuna dénme islemi programlanan Arduino ve ona bagli motor surtici karti vasitasiyla Proteus
ISIS program: (zerinde saglanmistir. Tim sistem bilesenlerinin bir araya getirilmesi planlanan hali
AutoCAD programinda modellenmistir. Bitirme Projesi asamasinda yagi anten frekansi 2.45 GHz’e
yukseltilerek Wifi sinyallerini almas: saglanmis, eleman sayist 15 yapilmistir. Tepe dedektorunin
sinyalleri islemesi i¢in olusturulan similasyonlar iyilestirilmistir. 360-derece donebilen step motor
sisteminin dondsleri hassaslastirilarak sinyal seviyesine dénisler iyilestirilmistir.

Raspberry Pi ile Yiz Tammma Temelli Glvenlik Sistemi

Ogrenci 1: 365113 Oguzhan YILMAZ (oguzhan_yilmaz1999@hotmail.com)
Ogrenci 2: 365125 Siileyman Cagatay KESKIN

Ogrenci 3: 365193 Kadircan KUGUKBIYIK

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Haydar KAYA

Projenin Ozeti

Gunlmizde gorinti isleme teknolojisinin gelismesiyle beraber biyometrininde 6nemi giderek
artmaktadir. Yiiz tanimadan goze gézden parmak izine insanlarin fiziksel birgok 6zellik bu sistemlerin
temelini  olusturmaktadir. Bu gibi calismalar haberlesme, egitim gibi farkli sektorlerde
kullanilabilmektedir. Ozellikle son yillarda internet tizerinden olusturulan haberlesme aglarmin gelismeye
baslad: bu durum beraberinde cihazlara erisimde giivenlik ve Kisileri tamimlama ihtiyact getirdi. Akill:
evler ve giyilebilir teknolojiler ile deglivenligin 6nemini giin gegtikce artmaya devam etmektedir. Bu proje
dahilinde, temeli goriintii islemeye dayal bir glivenlik sistemi tasarlanmustir. Sistemin kontrolii Raspberry
Pi Model B mikroislemcisi iizerinden saglanmaktadir. Islemciye kablosuz olarak baglanilabildiginden
yeni yetkilendirme ve kontrol islemli kablosuz olarak yapilabilmektedir. Ayrica uzaktan kontrol sistemi
kullanicilara herhangi bir aksakhga anlik olarak midahale edebilme sansi yaratmaktadir. Sistemin
tasarimda ise OpenCyv kiitliphanesi kullaniimistir. OpenCv*‘nin gercek zamanl yiiz tanima igin 6zel olarak
hazirlanmig olmasi baslica tercih sebebidir. Raspberry pi lzerine yerlestirdigimiz ana kameradan anlik
olarak alinan gorintiler hazirlamis oldugumuz kod dizininde sirasiyla ayristirma, egitilme ve
yetkilendirme asamalarindan gegerek hizli bir sekilde yetkilendirme yapilabilmektedir. Bu adimlardan
gecerek yetki verilmis bir kisi ise ikinci kez kamera karsina gegmesiyle beraber kapi kilidi otomatik olarak
acilacaktir. Bu sistem kullanildigi alanin giivenlik durumunu denetleme imkani saglamaktadir. Bunun yani
sira glinimiize uygun, anlasilabilir ve agilmasi zor bir glivenlik sistemi olmasi nedeniyle ¢cagimiza 6n ayak
olabilecek bir sistemdir.
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Arduino Kullanimyla Kelime Tamma

Ogrenci 1: 365075 Huiseyin Ozan Cekic (huseyinozancekic@gmail.com)
Ogrenci 2: 329850 Abdulkadir Demirci
Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Yusuf Sevim

Projenin Ozeti

Bu projede eldeki harfler tahtaya konuldugunda tahtanin bu harflerin hangi harf oldugunu algilamas: ve
harfler yan vyana geldiklerinde anlamh kelime olusturup olusturmadiklarmin tespit edilmesi
hedeflenmistir. Bu tespitin yapilabilmesi icin SD Kkarta bir sozlik atilmistir ve SD kartin okuyucunun
Arduino Mega ile baglantisi saglanmistir. Yazilan bir kod ile SD karttan satir satir kelime okunmus ve
girilen kelime ile okunan kelime karsilastirilmistir. Karsilastirma sonucunda kelimemiz dogru ise led yesil
yanmaktadir, yanhs ise de kirmizi yanmaktadir.

AKkilli Valiz Tasarimi

Ogrenci 1: 348072 AYTUNG BAYRAM (aytunc_327@hotmail.com)
ogrenci 2: 348126 Furkan Berk KAYA
ogrenci 3: 365092 Mehmet Berk AYGAN

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Yusuf SEVIM
Projenin ozeti

Seyahatleri igin hemen herkesin kendine ait en az bir tane valizi bulunmaktadr. insanlar bir yerden baska
bir yere seyahatleri sirasinda yanlarinda tasidiklar: bu valizlerin en givenilir bicimde ulasacaklar: noktaya
gitmelerini isterler. Ozellikle ucak seyahatlerinde birden cok aktarma yapilan uguslarda insanlar
valizlerinin kendileriyle beraber ayni1 ucakta olup olmadig: konusunda kuskuya dismektedirler. Ayrica
yine ucak seyahatlerinde insanlar yanlarinda getirdikleri valizi ucaga vermeden once ucus firmasi
tarafindan valizin agirhg: olcilerek belirlenen agirlik hakkinin Gzerinde bir agirlik tespit edilmesi
durumunda firma, valiz sahibinden ek Ucret talep etmektedir. Bu durum ¢ogu yolcu igin sikintili bir hal
almaktadir. Bu sikintili durumu ve kafa karisikligini 6nlemek icin gelistirdigimiz bu sistemle insanlar hem
valizlerinin agirliklarm: 6nceden bilebilecek hem de valizlerinin nerede olduklarini, calmip
calinmadiklarin1 anlayabilecekler. Bazi valiz firmalari bu karisikhg: ve kaybolmalari énlemek icin
valizlere cip ekleyerek veya lizerlerine kod yapistirarak bunu kismen saglamislardir. Bizim gelistirdigimiz
sistemde insanlar valizlerinin konumlarini yapacagimiz uygulama ile an ve an goriintileyebilecekler.
Valizin igine yerlestirecegimiz GPS sensorii ve Arduino, sim kart moduli ile internete baglanarak konum
ve agirlik bilgilerini kisinin uygulamadaki kendi hesabina génderecektir. Piyasaya strtilmesi halinde bu
valizin fiyat: diger valizlere gore biraz daha fazla olacagindan baslarda satis sayis1 normal valizlere oranla
daha disuk olacaktir. Fakat gelisen teknoloji sayesinde fiyati dusirilerek her kesimden bireye hitap
edebilir hale getirilebilecektir. Ayrica milenyum ¢agi olarak bilinen bu ¢cagda insanlar ¢caga ayak uydurmak
isteyecek ve orta vadede bu valizlere talep oldukga artacaktir.

Esp32-Cam Ile Yiiz Tanima Sistemli Giivenlik Kamerasi

Ogrenci 1: 365201 Suheyla ISIK (isiksuheylal@gmail.com)
Ogrenci 2: 329940 Ozan KOKSAL

Proje damsmani:  Dr. Ogr. Uyesi Yusuf SEVIM

Projenin oOzeti

ESP32-CAM cihaziyla yiiz tanima yapabilen ve baska cihazlara entegre edilebilen
guvenlik sistemi tasarlanmistir. MATLAB Uzerinde uygulamasi saglanmistur.
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iki Kamera ile Hacim Tahmini

Ogrenci 1: 348052 ibrahim MERT (348052@ogr.ktu.edu.tr)
ogrenci 2: 365061 Nisanur TANKUTAY (365061@ogr.ktu.edu.tr)
égrenci 3: 365122 Sedat GEZIR

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Yusuf SEVIM
Projenin Ozeti

Gunumiizde kameralarin caligma alanlart oldukca fazladir. Givenlik sistemlerinden eglence sektoriine
kadar bircok ¢alisma olanag: bulunan kameralar hayatimizda 6nemli rol oynamaktadir. Giinler gegtikce
kameralar1 degisik alanda ve farkl: aygitlarla kullanmak arttiriimaktadir. Gerekli yazilim programlariyla
kameradan alinan gériinta farkl amaglar icin kullanilabilir. Bu yazilimlar sayesinde kameradan daha fazla
sonug alinabilir. Proje kapsaminda stereo vision ile cismin, farkli konumlarda bulunan iki adet kameradan
gorantaleri alinmistir. Alinan gorintilerden, 6n islemlerin ardindan nesne tespiti gerceklestirilmis ve
proje kapsaminda yer verilen methodlar ile derinlik bilgisi elde edilmistir. Elde edilen derinlik bilgisiyle
3B yeniden yapilandirma ve beraberinde hacim hesabi1 gerceklestirilmistir. Son zamanlarda; tarim,
savunma sanayi, guvenlik sistemlerinde kamera fonksiyonlarini arttirmaya yonelik ¢ok fazla ¢alisma
vardir ama bu sistem tizerine calisma drnegi cok fazla bulunmamaktadir. Kameradan hacim bulma érnegi,
insaat sektdriinde, savunma sanayisinde, sanal diinyada vb. gibi sektérlerde bircok islemi kolaylastirmak
ve gerceklestirmek adina biyuk faydalar saglayacaktir. Guniimiizde internet tizerinden aligverisi oldukca
poptlerdir. Bunun beraberinde sorunlar da akabinde gelmektedir. Kiyafetlerde yanhs secimin yapilmast,
zaman konusundan oldukca vakit almakta ve uzun sireler beklememiz gerekmektedir. 3D yeniden
yapilandirma bu noktada sektdre yon verecek bir teknoloji olabilir. Calisma kapsaminda yapilan hacim
tahmini gelistirilerek ilerde bu problem icin bir ¢dziim haline gelebilir.

Arsin Trafo Merkezi Fiderlerinin Modellenmesi Ve Analizi

Ogrenci 1: 365118 Emre TEKELIOGLU (emretekeli1903@hotmail.com)
Ogrenci 2: 365158 Hasan IMAMOGLU
Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Fatih Mehmet NUROGLU

Projenin ozeti

Bu projede ise Arsin TM fiderleri DIgSILENT powerFactory programi ile modellenerek sebekelerin
yapilari, sebekede bulunan elemanlarin islevi ve sebekede olusacak sorunlarin ¢ozimine iliskin gesitli
arastirma ve hesaplar yapilmistir. Buradaki amag sebekenin stirekli ve kararl: bir bicimde calisabilmesini
saglamaktir. Elektrik sebekeleri enterkonnekte ve dinamik bir sistemdir. Sebekelerin birbirleri arasindaki
baglantilar gli¢ akisi, hatlar arasindaki giictin iletimi, fiderlerin bagli oldugu baralarin gerilimleri, aktif-
reaktif gucleri, faz acis1 gibi temel blytikliklerin surekli kontrol edilmesi gerekmektedir. Eger bu temel
biyuklikler surekli kontrol edilmez ise sebeke kararh bir sekilde ¢alismayacak ve gesitli sorunlar ortaya
gikacaktir. Bu sorunlarin siirekli kontrol edilmesi icin gesitli metodlar vardir. Bu metodlar sunlardir:
Yik akis analizi: Sebekeye seneler icerisinde eklenen Gretim santralleri ve tiiketim tesisleri sebekelerin
bagli oldugu baralarin, aktif-reaktif guclerini, faz agisinin ve gerilim degerlerini degistirmektedir. Yik
akis analizi bu degisimleri ¢esitli modelleme ve iterasyonlarla takip edilmesini saglamaktadir. Kisa devre
analizi: kisa devre sebekenin herhangi bir yerinde farkl gerilim noktalarinin birbiriyle olusan temasi
sonucu olugmaktadir. Kisa devre analizi bu kisa devre akimlarmin bulunup en kisa zamanda miidahale
edilmesine olanak saglamaktadir. Gerilim Profili ve Yiuklenme: Sebekelerin gerilim profili ve
yuklenmeleri bizim sebekeyi kurarken ki belirledigimiz sinirlar igerisinde olmalidir. Sebekelerin kararl
bir bicimde calismas: igin gerilim profilleri ve hat yiklenmeleri sirekli olarak kontrol edilmelidir.
Yukarida bahsedilen analiz cesitleri ve temel biiyukliikler bu projenin kisa bir 6zetidir. Bu proje icerisinde
yukarida belirtilen analizlerin arastirmas: ve Arsin TM fiderlerine uygulanmasi gerceklestirilmistir.
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Akialli Priz

Ogrenci 1: 348063 Mustafa Akkaya (mustafa.akkayal@outlook.com)
ogrenci 2: 348036 Yusuf Cakirca

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Fatih Mehmet NUROGLU

Projenin ozeti

Akalli prizler, akill ev teknolojisinin en 6nemli parcalarindan biridir ve artik giderek daha yaygin bir hale
gelmistir. Bu proje hayata gegirildiginde, kullanilan cihazlarin voltaj dengesizliklerinden dogabilecek
arizalarini saf dis1 birakmak ve cihaza Bluetooth Gizerinden erismek icin bir android uygulama kullanilarak
gormek istenilen gli¢ degerlerini incelemek ve raporlamak igin bir akill priz projesi yapilmistir. Gerilim
ve akim sinyalleri STM32F103 mikroislemcisi tarafindan islenir. Gerilim ve akim sinyallerini isleyerek
android uygulamasinda giic parametreleri, bu parametrelerden yola ¢ikarak harcanan enerjiyi ve buna
karsilik gelmekte olan tutar hesaplanip akilli telefon uygulamas: tarafindan gdésterilmistir. Prizlere takilan
cihazlari, istenmeyen gii¢ kalitesinin oldugu durumlarda bagh olan yiikii sebekeden bir réle yardimiyla
ayirip olusacak arizalardan minimum zarar ile atlatiimasini saglamak igin tasarlanmistir. Bunlara ek olarak
gerilim, akim, gorinir gulg, aktif glg, reaktif gii¢, giic katsayist ve bunlardan yola ¢ikarak toplamda
harcanan enerji gibi elektrik parametrelerinin hesaplanip ve bu degerler ile giincel elektrik fiyatlari
uygulama Uzerinden girilerek bunlara karsihik gelen kullanim tutari hesaplamr. Akilli telefondaki
uygulama tizerinden bu degerler goriintiilenebilir ve a¢/kapa komutlar: ile priz uygun bir sekilde kullanilir.

Otomatik Fider Rélesi Deney Seti Hazirlama

Ogrenci 1: 348230 Beyza SEVING (beyza_sevincO8@hotmail.com)
Ogrenci 2: 348213 Cagtay ERGUL

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Fatih Mehmet NUROGLU

Projenin Ozeti

Diinyanin kiresellesmesiyle artan elektrik ihtiyaci farkli sonuglar dogurmustur. Elektrik-elektronik
mihendisligini en ¢ok ilgilendiren konulardan biri olan elektrik iletimini de etkilemis ve yeni gelismeler
gerektigini gostermistir. Artan elektrik ihtiyaci yeni iletim hatlarinin ve yeni trafo merkezlerinin
kurulmasina neden olmustur. Bu ¢alismada; artan maliyetleri 6nleme amaciyla gelistirilen koruma rolesi
SEL451-5 cihazinin incelemesi ve bu konuda 6grencilerin pratik yapabilmeleri adina bir deney seti
olusturulmas: Gzerine calisilmigtir. Gerekli simulasyonlar Matlab/Simulink (izerinden yapilmastir.
Matlab/Simulink (izerinde yapilan cahismalar sekillerle gosterilmis ve detaylica anlatilmistir. Elektrik-
Elektronik mihendis aday1 olan her égrencinin anlayacag: sekilde basit ve gerektigi dlciide detaylica
gosterilmistir. Pandemi doneminde Universiteler egitime uzaktan egitim seklinde devam etmesi, okulda
mevcut olan elemanlarin kullanilamamasi ve takim Uyelerinin bir araya gelememesi sebebi ile deneysel
calismalar gercgeklestirilememistir. Sistem detaylica simile edilmis ve similasyon sonuglari
gozlemlenerek projenin pandemi sirecinde olabilecegi en verimli hale getirilmesi amaglanmastir.
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Tasinabilir Enerji Kaynag

Ogrenci 1: 375805, HACI MUSTAFA ORNEK (h.mustafaornek@gmail.com)
Ogrenci 2: 348076, Murat Kaan AKTURK
ogrenci 3: 359328,Muzaffer TOKDEMIR

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Fatih Mehmet Nuroglu
Projenin Ozeti

Gelisen Diinya teknolojisiyle birlikte enerji ihtiyaci da artmaktadir ve bdylece elektrik enerjisi tiketiciler
tarafindan vazgecilmez hale gelmistir. Elektrik enerjisi ¢esitli retim yerlerinden, iletim ve dagitim
yollariyla tiketicilere ulastirilmistir. Elektrik enerjisi genellikle ev, is hanlari, mal dretim ve tiiketim
yerleri vb. yerlerde kullanilmaktadir. Anlik enerji kaybmin tiketicilere blyik zararlar verdigi bulgular ve
bilgiler dogrultusunda kanitlanmigtir. Elektrik sebekesindeki surekli ve dizensiz kesintiler meydana
gelmesi ile tiiketiciye olumsuz etkilenmisti. Tiketiciler yedek enerji kaynagina ihtiyaclari oldugunu
farketmigler. Kaynaklarin suan icin yetersiz oldugu distiniilmektedir. ve farkh kaynak arayislarina
gidilmistir. Bu arayislar dogrultusunda cesitli enerji kaynaklari ortaya ¢ikmistir. Bunlardan biri olan
generator sebekeye kesintisiz elektrik vermektedir. Cevresel faktorler, guraltusi,maliyeti ve sisteme dahil
olmas: siresi vb. unsurlardan dolayr tercih edilmesi eskiye nazaran azaldigi gézlemlenmistir.
Tasarlayacagimiz proje ile yakit tiketiminden kaynakli ve benzeri unsurlardan olusan gevre kirliligi 6niine
gecirilmesi amaclanmustir. Sistemimiz bu arada diger bir degisle goruntd Kirliligi olusmamas: adina bir
kutuya konulmustur ve bu kutu sayesinde gorunti kirliligi énlenmistir. Ayrica montaji da kolay hale
getirilmistir. Sistemimizin ¢alisma prensibi bahsedilecek olursa sistemde sebekeden gelen enerji kontrol
blogu icerisindeki arduino ile yazilimi sayesinde eger ihtiya¢ duyulmas: halinde tiiketici ve akiiye
iletilmesi kosullandirilmigtir. Bu arduino ile sebeke kontrol edip enerji kaybi sirasinda aki sisteme
tiketiciye enerji saglamasi icin dahil edilecek sekilde tasarlanarakyazilimi yapilmigtir

insansiz Otopark

Ogrenci 1: 348095 Gurkan COSGUNARAS (gurkan.cosgunaras36@gmail.com)
Ogrenci 2: 329858 Taha KELES
Proje danigsmant: Dr. Ogr. Fatih Mehmet NUROGLU

Projenin Ozeti

Glnumizde Turkiye’de Kisi basina dusen binek arag sayis1 ylizde 23’tur. Nifusun en kalabalik oldugu
Istanbul ilini baz alirsak, sadece istanbul iline kayith olan ara¢ sayist 2.9 milyondur. Bu da
kilometrekareye yaklasik 375 ara¢ dustliglini gosterir. Tabii ki sehir merkezlerinde bu oran katlanarak
artiyor. Ayrica bu gibi yerlere bakildiginda, trafik sorunu da ara¢ yogunlugunun bir sonucu. Giinde
ortalama 2,5-3 saat kullanilan araclar, Giiniin kalan kisminda yani yiizde 90’inda park halindedir. Bu
durum da 6zellikle sehir merkezlerinde park yeri bulmayi zorlastirtyor. Yol kenarina ¢ekilen araclarin yol
actig1 trafik sikisikhgi da bunun farkli bir sebebi. Bunun igin yapilan kath otoparklar, cok fazla yer
kaphyor ve otoparka girerken ve ¢ikarken zaman kaybina ve yakit kaybina yol acabiliyor. Ginlimizde
klasik otoparklar cok fazla alan kapliyor. Bu tip otoparklarin ara¢ park edilebilen kismi sadece yiizde
41’dir. Geri kalan kisimlar1 havalandirma, aydinlatma, aracin manevra yapabilecegi alan gibi sebeplerle
kullaniliyor. Yani verim oldukca diistiktiir. Bu projede, bu oran ise yiizde 80’e kadar ¢ikabiliyor. insansiz
otopark projemizdeki asil amag, 8-10 araglik alanlara ihtiyaca gore kat sayisini arttirarak 40 araca kadar
kolaylikla yerlestirilebilecektir. Ayrica 6nemli bir diger artis1 da otopark giris ¢ikisinda kaybedilen zamani
olabildigince azaltarak zamandan kazang saglanacaktir. Katli otoparklarda, park ederken en az 8-10 dakika
zaman kaybi oluyor. Bu kayip yerine gdre 30 dakikaya kadar ¢ikabiliyor. Bu projeyle bu zaman kaybi
ortalama 1 dakikadan daha az bir siredir. Ayrica her sey otomatik kontrol edileceginden araclarin
otoparkin i¢inde manevra yapmasina gerek yoktur bdylece otoparkin yerden kazanci da oldukca fazladur.
Bu projede kullanici, park alamina aracini gekerek kartin1 okuttuktan sonra arabayi park etmek icin
herhangi bir sey yapmasina gerek kalmadan park alanindan uzaklasabilecektir. Daha sonra geri geldiginde
kartin1 okutarak herhangi bir secim yapmasina gerek kalmadan arabasi otomatik olarak éntine gelebilecek.
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Batarya Y onetim Sistemi

Ogrenci 1: 365114, Bengisu KABA (kababengisu.33@gmail.com)
Ogrenci 2: 375806, Muhammed Haydar CERANOGLU
Ogrenci 3: 365157, Tugba YAVUZ

Proje danismant: Dr. Ogr. U. Mehmet OZTURK
Projenin Ozeti

Seri bagli sarj edilebilir pillerde voltaj dengesizligi olusmaktadir. Bataryalar devreyi beslerken esit
voltajda kalamamaktadir. Bu durum sistemin kararsiz ¢alismasina ve pillerin émriiniin kisalmasina yol
acmaktadir. Bu problemin ¢6ziimi igin, arastirmalar sonucu aktif ve pasif olarak iki ana basliga ayrilan
yoéntemler bulundu. Bu yontemler de kendi icinde alt basliklara ayrilmaktadir. Pasif yontemler, devre
calismaya devam ederken kullanilamadig: igin tercih edilmemektedir. Aktif yontemlerin dezavantaj: ise
karmasik devreler olmalaridir. Bu proje kapsaminda aktif yontemlerden faydalanilmistir. Karmagik
devreler basite indirgenmeye calisilarak yeni devreler ortaya ¢ikarilmaya calisiimistir. Sarj edilebilir piller
ginumizde; elektrikli araclarda, yenilenebilir enerji sistemlerinde ve daha birgok alanda yayginlasmaya
baslamigtir. Sarj edilebilir bataryalarin kullanmmmin yayginlagsmas: sonucu yukarida bahsedilen
problemlere ¢6zim arayist da artmistir. Daha iyi bir doga icin kullanilan bu pillerin daha da
yayginlasabilmesine olanak saglamak icin secilen bu projede anahtarlar yardimiyla olusturulan bir devre
ile belirtilen bu voltaj dengesizligi sorununun giderilmesi saglanmustir.

Sesli Komut ile Ogrenci Numaras1 Tarima ve Excel icinde Arama Yapma

Ogrenci 1: 365151 Fahrettin Unlen (f.unlen@outlook.com)
Ogrenci 2: 313642 Adnan Bakan
Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Mehmet OZTURK

Projenin Ozeti

Sesli Komut ile Ogrenci Numarast Tamma ve Excel icinde arama yapma bashkli proje
konumuz ile, bilgisayara verilen sesli bir komut sayesinde istenilen ggrencinin numarasinin taninmast,
daha sonra Excel program: igerisinde arama yapip bulunduktan sonra kullanmiciya sunulmas: islemi
gerceklenmistir. Kabarik Excel listeleri igerisinde istenilen veriye ulasmak zaman kaybina ve hatalara yol
acabilmektedir. Bu durumun 6niine gecmek adina sesli komut ile arama yapmay: Excel programina
uyarlamak 6ngorulmistir. Bu dogrultuda bilgisayara veri girisinin ses ile yapilmasmin sonucunda,
dogruluk ve hzin arttigi goézlemlenmistir. Ayrica da fiziksel yetersizligi ya da hastaligi bulunan
bireylerinde islemlerini kolayca yapabilmesi konusunda da biyiik bir yardimi s6z konusudur. Projemiz,
hicbir donanmima ihtiyag duymadig icin kolaylikla dretilebilir, tasinabilir ve minimum maliyete sahip
oldugu icin erisimi de oldukga kolaydir. Projenin yapiminda, Python yazilim programimnin kullaniimasina
karar verilmistir. Bircok kutiuphaneye erisimi, dil kolayhg: ve uygulanabilirligi bu programin tercih
sebepleridir. Ses tamma sistemlerinin temel mantiklari ve algoritmalari kullanilarak, gesitli testler
sonucunda programin sesi algilayip isleme koyabilme kabiliyeti g6zlemlenmis, yeterli diizeyde olduguna
karar verildiginde ise calismaya son verilmistir.
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Cam Prizma Uzerinden Kamera ile Parmak izi Tanima

Ogrenci 1: 365064 Baturalp DURAN (baturalpdurann@gmail.com)
Ogrenci 2: 348128 Furkan Gagri Biilbul
Proje danismant: Dr.Ogr.Uyesi Mehmet OZTURK

Projenin ozeti

Dijital dinyanin yayginlasmasi ve neredeyse her insanin giindelik islerinin pek ¢ogunu dijital ortamlardan
yapabiliyor olmasi getirdigi buylik rahatligin yan: sira giivenlik sorunlarmi da ortaya ¢ikarmistir. Kisisel
kullanimin yani sira kamusal kurumlar ve sirketlerin de glinimiizde sahip olduklari en blyik deger
sayilabilecek verilerini dijital ortamlarda saklamalar1 da bu giivenlik agigina sebep olmaktadir. Biyometrik
veriler Kisiye 6zel olmas: ve daima sahip olunacak bir dzellik olmasi nedeniyle bu giivenlik sorunlarinin
¢oziimiinde aktif rol oynamistir. Biyometrik sistemlerin pek ¢ok kullanimi olsa da parmak izi tarayici
sistemlerinde icinde en maliyet etkin ve en yaygin kullamma sahip olani olarak gdze carpmaktadir.
Parmak izi tarayici sistemleri yiiksek basar1 oranlarina sahip sistemlerdir. Temelde {i¢ asamada ¢alisan bu
sistemler donanimsal ve yazilimsal islemlerden olusmaktadir. Parmak izi tarayici sistemlerinin basarili
calismalart icin en 6nemli noktalardan biri parmak izi géruntistnin alinmasidir. Parmak izlerinin
karsilagtirilmas: ve kullanilmas: icin parmak izinden alinacak oOzelliklerin ¢ikarilmasi asamasinda
kullanilan gorinti ne kadar iyi olursa sistem o kadar basarili ¢alisacaktir. Parmak izi goérintilerinin
alinmasin iyilestirmek amaciyla pek ¢ok calisma yapilmis ve yapilmaya da devam edilmektedir. Bu
projede, optik parmak izi tarayici temellerine benzer prensiplerde hareket eden, alinan gorintiyi
iyilestirmek amaciyla prizma izerinden parmak izi alinmasina yonelik bir tasarim yapilmistir. Parmak izi
gorintasundn yiiksek kaliteye sahip olmasinda yeri ¢cok biytik olan igiklandirmanin bir prizma aracihigiyla
151k kirilmasiyla parmak izine ve kameraya etki etmesinin gériintlyl iyilestirecegine dair incelemeler
yapilmis ve bu dogrultuda tasarim yapilmustir. Yapilan projede tasarimin yani sira yazilim da kullanilmig
ve parmak izlerinin eslestirilmesi similasyonlar1 yapilmistir. Verilerin giivenligini saglamak, yiksek
dogruluk oranlarina sahip bir system tasarlamak amaciyla yola ¢ikilan bu projede, parmak izi
goriintdlerinin daha iyi sekilde alinarak daha basarili islemlerden gegmesini saglayacak bir sistem
tasarlanmustir.

Derin Ogrenme ile Ten Rengi Tespiti Projesi

Ogrenci 1: 365128 Berfin TATLI (berfintatlil3@gmail.com)
Ogrenci 2: 365188 Furkan BASYIGIT

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Mehmet OZTURK

Projenin Ozeti

Bilgisayarli gori, gelisen ve dijitallesen dinyamizda 6nemli bir yere sahiptir. Akilli telefonlarimiza
entegre olan yiiz tanima sistemlerinden kanserli cildin tespitine kadar genis bir uygulama yelpazesine
sahiptir. Bu goruntd isleme kullanimlarinin yer edinmesiyle ten rengi tespiti ayni1 oranda 6nem
kazanmustir. Tasarladigimiz bu proje ile bu kullanim alanmi derin 6grenme ile birlestirerek hata payimi
azaltmayi hedeflemekteyiz. Bilgisayar gorist icin insan cildini idrak etme, goriintiniin piksellerini ve ten
rengi bulunduran alanlar1 belirlemeyi ifade eder. Bunun temel amaci cildin giinese ne kadar maruz
kalmasiyla alakalidir. Bundan dolay: insan cildinde renk tonu farkliliklar1 vardir. Bu konuda galigmalar
stirmektedir. Proje tasariminda birinci bdlimde yer alan giris kisminda proje konumuzla alakah genel
bilgiler derlenip toparlanmistir. Bu konuda yapilan galismalardan bahsedilmistir. ikinci kisim olan Teorik
Altyapr’da projemiz icin gerekli olan teorik bilgilerden bahsedilmistir. Ugtincti kissm olan Tasarim’da
uygulanan yontemlerden, ekipmanlarin fiyatlarindan ve kullanilacak yazilimlardan bahsedilmistir.
Dordinci kisim olan Similasyon Calismalari’nda ise etiketli fotograflara ve bu etiketleme esnasinda
kullanilan kod paketlerine agiklamalariyla yer verilmistir.
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Gunes Enerjili Canta Uygulamasi

Ogrenci 1: 375804 Eyilb CETINKAYA (eyub.400@gmail.com)
Ogrenci 2: 365154 Dilan BEKTAS

Ogrenci 3: 376924 Fatih AYDIN

Proje danismant: Dr.Ogr.Uyesi Hakan KAHVECI

Projenin Ozeti

Projenin temel unsuru olan giines enerjisi, diinyada fosil yakitlarin giderek azalmasindan dolay: fazlaca
6nem kazanmistir ve bu alanda tim diinyada ¢alismalar baslamistir. Yenilenebilir enerji kaynaklarinin
kullanim1 her yil siirekli artmaktadir. Son yillarda ézellikle riizgér ve fotovoltaik giines enerjisi ile ilgili
projeler dnemli olclide artmistir. Buna bagli olarak da Gniversiteler yenilenebilir enerji konusu ders
iceriklerine girerken, okullarda da yenilenebilir enerji bolimleri agilmaya baslanmistir. Glines enerjisi
tikenmeyen bir enerji kaynagidir. Yenilenebilir enerji kaynagi oldugu igin de oldukca dnemlidir. Maliyeti
acisindan da giines enerjisi oldukca ekonomiktir. Bu proje, ihtiya¢ duyulan elektrik enerjisini mobil temin
etmek amaciyla tasarlanmastir. Giinliik yasantida kullanilan birgok cihaz elektrik enerjisiyle calismaktadir.
Bu konuya dikkat cekecek olursak, elektrik baglantisinin bulunmadig: yerlerde, sebekeden bagimsiz
olarak elektrik enerji sistemi gelistirilmistir. Fotovoltaik sistemler; giines panelleri, sarj kontrol cihazlari,
glic elektronigi dondstlrucileri ve enerji depolama elemanlarindan olusmaktadir. Giines enerjisi kesilen
bir enerji kaynagi oldugundan dolayr 1simanin olmadigi zamanlarda yukiin enerji ihtiyacini
karsilayabilmek igin aki vb. enerji depolama elemanlar1 kullaniimalidir. Glnes enerjisi her yerden
ulasilabilir bir kaynaktir. Yiiksek verimli solar hiicrelere sahip olan bu canta, giines enerjisini MPPT sarj
regilatori yardimi ile depolamaktadir. Depolanan bu enerji akii ile depolanmaktadir. Batarya giinesli bir
giinde yaklasik 1.5 saatte sarj olur. Canta Uzerinde bulunan glnes hiicreleri 100 watt’a kadar gii¢
cekebilmektedir. Bu cihaz AC ile ¢alisan kucuk el aletlerini calistirmaktadir. Ayrica 5V ve 12V olacak
sekilde 2 adet DC cikis bulunmaktadir. Cep telefonlarini, diziisti bilgisayarlari ve el ile taginabilen birgok
elektronik esyay: da sarj edebilecek sekilde tasarlanmistir.

PLC Kontrollii Bobin Sarma Makinesi

Ogrenci 1: 365119 Metehan AYDOGDU (metehannaydogdu@gmail.com)
Ogrenci 2: 365153 Ahmet Furkan TURAN
Proje danismant: Dr. Ogr. UYESI Hakan KAHVECI

Projenin Ozeti

Hizla gelisen teknolojiyle beraber bobin kullanimi artmigtir ve bu nedenle bobin sarma igleminin eskisi
gibi elle yapilmas: gelisen teknolojiye ayak uyduramamistir. El ile Gretilen bobinin makineye kiyasla
veriminin ve kalitesinin distik oldugu bununla beraber de maliyetin fazla oldugu goérilmistir. Gelisen
teknelojide verim ve kalite kadar da 6nemli olan diger bir unsur zamandir. Elle sarim ¢ok ¢ok yavas bir
stire¢ oldugu icin buna bir ¢oziim gerekir. PLC ile bobin sarma makinesi bu soruna bir ¢6ziim olarak
gelistirilmistir. PLC ile bobin sarma makinesini kisaca tarif etmek gerekirse adim motorunun {izerine
metal bir parca ile bu metal parcaya bagli bakirin bulundugu makarayla gerginlestirerek karsisinda
bulunan ayni sekilde adim motoruna bagh pargaya bakir telin donerek sarilmasidir. Bu sarim isleminde
optik sensor yardimiyla baslangig bitis noktalarinin algilanmas: saglanir. Ust tiste sarimi onlemek iginde
bobinin iki tarafina koyulan sensorlerle hatay: algilamasi saglanmistir.
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Fircasiz Dogru Akim Motoru ile Rejeneratif Enerji Kazanim

Ogrenci 1: 348116 Ismail Safa SIRIS (ismailsafass@gmail.com)
Ogrenci 2: 294750 Mert ISIK

Ogrenci 3: 348132 Sule KOSE

Ogrenci 4: 365126 Ahmet AKBAS

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Hakan KAHVECI

Projenin Ozeti

Gunumiizde mekanik enerjiyi elektrik enerji haline getiren geri kazanim sistemlerinin 6nemi giderek
artmakta olup bu konuda ciddi yatirimlar yapilmaktadir. Sistemlerin en ¢ok tercih edildigi alan ise
genellikle bisikletler ve elektrikli arabalardir. Endistri 4.0°in hayatimiza girmesi ile daha kaliteli, daha
ucuz, minimum kayba sahip olan ve dogaya minimum seviyede zararli olan makinalari amaglamaktadir.
Cevresel ve ekonomik etmenlerin ortaya ¢ikmasiyla artik elektrikli araclara olan ilgiyi arttirmustir.
Bataryalarin glvenilirligi ve bunun yan: sira yliksek enerji yogunlugu saglamas: gibi 6zelliklerinden
bataryal: elektrikli araclar talep gérmistir. Sistem temel olarak bir fircasiz DA motor,bir dogrultucu,bir
DA-DA donstiiriict ve bir bataryadan olusmaktadir. Sistem basta motora dis kuvvetle girdi olan mekanik
enerjiyi motor tzerinden elektrik enerjisine donustirilmesi ile baslamaktadir. Bu elektrik enerjisi DA-DA
donustirict 6ncesinde kontrolsliz dogrultma islemine ve kapasitif filtreleme islemine tabi olmaktadir.
Dogrultma isleminden sonra Gretilen dogru akim isaretinin genligi sistemin calismasi icin belirlenen esik
degeri gecmesi ile DA-DA donustirici ile bataryay: sarj edebilecek degere ayarlanmaktadir. DA-DA
doénustdriict giris gerilimi uygun degerde oldugu stirece batarya sarj edilebilecek durumdaysa bataryayi
sarj edecek sekilde c¢ikis degerini ayarlamaktadir.Bu sistem mekanik enerjiyi elektrik enerjisine
donlsturip  depolama amagl  sistemlerde fazla enerjiyi bataryada depolamak amaciyla
kullanilmigtir.Fircasiz bir DA motorundan elde edilen mekanik enerji DA-DA donustiracileri
kullanilarak istenen depolama akim ve gerilim degerlerine getirilerek depolama yapilmas: amaclanmastir.

PLC Kontrollii Bobin Sarma Makinesi

Ogrenci 1: 365119 Metehan AYDOGDU (metehannaydogdu@gmail.com)
Ogrenci 2: 365153 Ahmet Furkan TURAN
Proje danismant: Dr. Ogr. UYESI Hakan KAHVECI

Projenin Ozeti

Hizla gelisen teknolojiyle beraber bobin kullanimi artmigtir ve bu nedenle bobin sarma igleminin eskisi
gibi elle yapilmas: gelisen teknolojiye ayak uyduramamistir. El ile Gretilen bobinin makineye kiyasla
veriminin ve kalitesinin distik oldugu bununla beraber de maliyetin fazla oldugu goérilmistir. Gelisen
teknolojide verim ve kalite kadar da 6nemli olan diger bir unsur zamandir. Elle sarim ¢ok ¢ok yavas bir
stire¢ oldugu icin buna bir ¢oziim gerekir. PLC ile bobin sarma makinesi bu soruna bir ¢6ziim olarak
gelistirilmistir. PLC ile bobin sarma makinesini kisaca tarif etmek gerekirse adim motorunun {izerine
metal bir parca ile bu metal parcaya bagli bakirin bulundugu makarayla gerginlestirerek karsisinda
bulunan ayn1 sekilde adim motoruna bagh pargaya bakir telin donerek sarilmasidir. Bu sarim isleminde
optik sensor yardimiyla baslangig bitis noktalarinin algilanmas: saglanir. Ust tiste sarimi onlemek iginde
bobinin iki tarafina koyulan sensorlerle hatay: algilamasi saglanmistir.
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Kablosuz Elektrik ile Lityum Iyon Pillerinin Sarj Edilmesi

Ogrenci 1: 359321, Kadir Ayar (kadirayarr@gmail.com)
Ogrenci 2: 348079, isa Emre Baspinar

Ogrenci 3: 348092, Muhammet Bayraktar

Ogrenci 4: 348093, Seydanur Tirk

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Hakan Kahveci

Projenin Ozeti

Elektrik enerjisi, hayatimizin her alaninda var olan vazgecilemez bir unsur haline gelmistir. Her alanda
uygulamalarini gorebilecegimiz elektrik enerjisinin kullanilmasi igin iletiminin yapilmas: gerekmektedir.
Enerjinin kablo araciligiyla iletimi yapildig: gibi kablo kullanimi olmadan iletimi de mimkindir. Kablo
kullanimin1 tamamen ortadan kaldirmak mimkiin olmasa da olusan kablo kalabaligi azaltilarak hem
gOrlintlyd iyilestirme hem de kablo kaynakli bakir kayiplarimin 6éniine gegme amaci giidilmektedir.
Gunlmiizde cesitli yollarla kablosuz enerji iletimi yapilabilmektedir. Bu calisma kapsaminda ise manyetik
rezonans enduktif kuplaj yoluyla iletim saglanmistir. Bu projede, lityum iyon piller ile ¢alisan elektronik
cihazlar odaga alinarak kablosuz enerji iletimi ile lityum iyon pil sarji sistemi tasarlamistir. Tasarimi
yapilan bu sistem; verici, alic1 ve sarj devrelerinden olusmaktadir. Kablosuz enerji iletiminde verici ve
alici devreleri arasinda herhangi bir elektriksel baglanti olmaksizin, temelde manyetik alan etkilesiminden
yararlanilarak, verici ve alici taraflardaki rezonans devrelerin belirli bir frekans degeriyle etkilesime
girmeleri sonucunda alic1 tarafta bir AC gerilim iletimi saglanir. Boylelikle bu agamada kablo kullanimi
olmadan enerji iletimi gerceklesir. Son asamada sarj devresinin alici devreye gerekli baglantilarin
yapilmasiyla eklenmesi saglanir ve sarj devresinin beslenmesi alict devre lizerinden gerceklesir. Ancak
lityum iyon pillerin sarj edilmesinde dikkat edilmesi gereken bazi noktalar vardir. Bu piller, uygun bir DC
gerilim tizerinden beslenir. Bu baglamda, alic1 devrede indiiklenen AC gerilim; dogrultulma, uygun degere
indirgenme gibi birtakim islemlerden gecer. Bu islemler icin alic1 devrede mevcut devre elemanlarina ek
olarak dogrultucu, gerilim regtlatori elemanlar: kullanilir. Kosullarin saglanmasi sonucunda sarj islemi
baslar. Lityum iyon pil sarjmin tamamlanmas: durumunda sarj etme isleminin kesilmesi gerekmektedir.
Aksi durumda pil dmri asir1 sarjdan etkilenerek kisalmaktadir. Bu amag dogrultusunda; sarj devresi, pilin
tamamen sarj olmasinin ardindan sarj islemini kesecek sekilde tasarlanmastir.
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Kendi Kendini Dengeleyen Robot

Ogrenci 1: 365138 Berkay DEMIRHAN (berkayd6161@gmail.com)
Ogrenci 2: 365156 Aysenur YILDIRIM

Ogrenci 3: 365199 Elif Nur ISKENDEROGLU

Ogrenci 4: 365143 Ergiin Eren IMAMOGLU

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi. Oguzhan CAKIR

Projenin Ozeti

Gunumizde kullanilan birgok kaynagin smirli olusu ve cevreye verdikleri zararlardan dolayr bu
kaynaklarin yerine kullanilacak baska kaynaklar aragtirilmaya baslanmistir. Bulunan glvenilir, ucuz,
temiz, kolay elde edilebilen kaynak elektrik enerjisidir. Elektrikli araclarin dogaya katkis1 oldugu kadar
insan hayatim1 da kolaylastirmigtir. Bu kolayhklara bizim yapmis oldugumuz proje ornek olarak
gosterilebilir. Yapmis oldugumuz projenin ilk kisminda literatir arastirmasi yapilip robot hakkinda genel
bilgiler verildi. Kendi kendini dengeleyen robotlarin yapilmasinda kullanilan elektronik elemanlarin neler
oldugunu ve nasil kullamldigin1 hakkinda bilgiler verildi. Kendi kendini dengeleyen robot projesinde;
ivme Olcerler ve jiroskoplar kullanilarak ac¢i bilgisinin hesaplanip, bu verilerin mikroislemciye
aktarildiktan sonra dogru akim motorlari ve dogru akim motor suriiciisti yardimiyla robotun dengede
kalmasi saglandi. Bu projede kullanilan bitiin elektronik elemanlara enerji Li-Po bataryalar tarafindan
saglanmaktadir. Tasarim kisminda projenin modelinin nasil olacagini belirledikten sonra boyutlandirmast,
kullanilacak Arduino’nun yazilimi, sistem bilesenleri ve malzemelerin tutari hakkinda bilgiler verildi.
Similasyonlar kisminda projeyi bilgisayar ortaminda gercekledikten sonra similasyon sonuglarini
kaydedilip, en son kisimda proje ile ilgili genel degerlendirmeleri yapilip proje sonlandirildi.

Oransal Integral Tiirevsel Denetleyici fle Acisal Kontrol

Ogrenci 1: 376923 FATIH AYDEMIR (aydemirfatih788@gmail.com)
Ogrenci 2: 365189 Mahir Can PAMIR (pamirmahircan@gmail.com)
Ogrenci 3: 365123 Erkan CELIK

Ogrenci 4: 329819 Gokalp GUNAY

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi. Oguzhan CAKIR

Projenin Ozeti

Tasarim olarak yapmis oldugumuz PID sistemi, firgasiz DC motorun Kp, Ki ve Kd degerlerini kullanarak
denge sensdriinden aldigimiz hata degerleri ile ayarlayarak, firgcasiz motoru istenilen ag1 degerinde tutmak
ve stabilizasyonu saglayabilmektir. Tasarimimizin tek tarafina motor baglayarak, kaldiracin PID ile egim
kontrolii saglanmistir. Bu egim kontroliinii saglarken ve élcerken Gyro sensérii kullanilmistir. PID yardimi
ile kontrol diizenegi fikrinin olusmast, canlilarin beyin yardimu ile hassas denge sistemi kurabilmesi fikrine
dayanmaktadir. Bu fikir ile birlikte Kp,Kd,Ki katsayilari kullanilarak gercek hayatimizin icerisinde
bulunan cogu elektronik esyanin veya farkli komponentlerin igerisinde bulundugu kosullara baglh kalarak,
istenilen denge sisteminde tutmak ve stabilizasyonunun saglanmasi amaclanmistir. Bu sayede giiniimiizde
adimi sik¢a duydugumuz ucan araba, insansiz hava araclar ve insansiz su alti araglar: gibi teknolojik
acidan gelecegimizi sekillendirecek araglarin, stabil calismas: ve gerekli giiven ortamimnin saglanmasina
katki saglamak hedeflenmistir. Tasarim stirecinde 3 boyutlu sonuglar elde edebilmek igin Fusion 360,
simulasyon sonuglar1 elde edebilmek icin ise MATLAB programlarindan faydalaniimistir. EK olarak diger
asamalarda kapali cevrim kontrol yontemleri kullanilmistir.
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Takip Robotunun Tasarimi Ve Gerceklestirilmesi

Ogrenci 1: 365175 Dogukan KAHRAMAN (dgknkahraman@gmail.com)
Ogrenci 2: 375798 Fatih KARACA

Ogrenci 3: 365111 Gokce Ayca OZDEN

Ogrenci 4: 365141 Hilal BAHRAM

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi. Oguzhan CAKIR

Projenin Ozeti

Gelisen teknoloji ile birlikte endustriyel alanlarda kullanilmak (izere gesitli robot teknolojileri Uretilmistir.
Endustriyel alanda insan giiciinii azaltarak kolaylik saglayan bu robotlar, insan hayatini kolaylastirmak
amaciyla giinltik hayata da uyarlanmaya baslanmistir. Bu robotlar bazen belirli bir renkteki nesneyi, bazen
cizgiyi ve bazen de bir kisiyi takip ederek goérevini yapmaktadir. Glinimizde insanlar slrekli hareket
halinde oldugundan sabit robotlarin faydas: azalmaktadir. Bu yiizden hareketli robotlara ilgi artmis ve
robotlarin ¢evreyle iliskisinin incelenmesi arastirmalari artmistir. Bu projede, kisi odakli bir takip
robotunun tasarimi ve gerceklenmesi anlatilmaktadir. Bu projede arduino kullanarak sensorlerin entegresi
sagland:. Bu sistem yapisal olarak IR haberlesme sistemiyle ilerler. Robot aliciy1 takip ederken karsilastig
engelleri algilamak icin sharp sensér kullanir. Kisaca hedefi IR sensorlere takip ederken 6niine ¢ikan
engeli sharp sensorle tespit edip engeli asarak hedefe tekrar odaklanip hedefe ulagsmasmi saglar. Robot
hareketi rediiktorlit DA motorlar: ile saglar ve motorlar DA motor siiriicii karti ile kontrol edilir. Projede
kullanilacak elemanlar ve modiiller belirlenmistir ve bunlar hakkinda detaylh bilgi toplanmistir. Bu proje,
cesitli eklemeler yapilarak gelistirilebilir ve ginliik hayatta insan giicti gerektiren bazi eylemleri
yapabilecek hale getirilebilir. Boylece gunliik hayati kolaylastiric: etkisi arttirilabilir.

Homojen ince Film Kaplama Makinesi

Ogrenci 1: 348223, Evren GOKDEMIR (evrengkdmrrr@gmail.com)
ogrenci 2: 348175, Gllls Ezgi AYDIN
Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Abdullah UZUM

Projenin ozeti

Gunumiizde nano ve mikro boyutlarda, organik ve inorganik maddelerin, yiizeylere istenilen kalinlikta
homojen kaplanmas: oldukca 6nemli bir konuma gelmistir. Bu kaplamalar; fotovoltaik pillerden, 1s1k
gecirmez yizeyler olusturulmasina kadar, endistrinin bircok alaninda yer almaktadir. Ancak bu
kaplamalarin yapilma islemi birgok kaplama isleminde olduk¢a maliyetlidir. Dondirerek kaplama metodu
ise, muadili oldugu diger metotlara nazaran, kaplama islemini disiik maliyet ve disik gic kaybiyla
yapabilmektedir. Homojen ince film kaplama makinesi tasariminda ince kaplamalarin, en uygun maliyetle
Ve en az gii¢ tuketimi ile en ideal haliyle yapilmas: amaclanmistir. Ayni: zamanda bu makine ile kaplama
islemi birden cok kez tekrarlanabilecektir. Kaplama isleminin birden ¢ok kez tekrarlanabilir olmasi, bu
makinenin en onemli islevidir. Homojen ince kaplama film makinemizde yapilacak kaplamalarin
kahnhgmi istenilen boyutta yapilabilmesini saglamak icin gerekli kontrol devrelerinin tasarimi
yapilacaktir. Makinenin laboratuvar ortaminda rahatca tanisilabilir ve pillere bagimli olmamas: adina da
sebeke geriliminden yararlanmas: saglanacaktir.
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Fotovoltaik Sistem ile Calisan Un Degirmeni Tasarimi

Ogrenci 1: 348043 Muhamed Hakan BASER (basermuhammedhakan@gmail.com)
Ogrenci 2: 348041 Mustafa CANPOLAT

Ogrenci 3: 359185 Omer Faruk DEMIREL

Proje danismant: Dr.Ogr.Uyesi ABDULLAH UZUM

Projenin Ozeti

Insanoglunun enerji gereksinimi her gecen giin artmaktadir. Bu gereksinimi karsilamak igin strekliligi
olan, ¢cevreye duyarl ve doga dostu olan yenilenebilir enerji kaynaklarina yonelim artmigtir. Yenilenebilir
enerji kaynaklarindan olan fotovoltaik enerji sistemleri kendi sinifindaki diger tlrlere gore verimlilik, daha
az maliyet ve kolay bakim sebebi ile daha ¢ok tercih edilmektedir. Bu sistemlerin kullanilabilirligi her
gecen gin daha gok artmaktadir. Fotovoltaik sistemler bircok yere entegre edilebilir duruma gelmistir. Biz
tezimizde fotovoltaik panel kullanarak elektrik enerjisi Uretip bunu un degirmeni ¢alistirmada kullandik.
Sistem gatisina kurulan fotovoltaik panelden sagladig: enerji ile degirmen tasini déndiiren DA motoruna
enerji aktarmas: seklinde cahsmaktadir. Isleyisi su sekildedir: fotovoltaik panelde tiretilen enerji kablolar
yardimu ile regilatore gider. Burada MPPT devreye girer ve maksimum gii¢ izlemesi yapilir. Sonrasinda
diizenlenen gerilim degirmen tasmi dondirmeyi saglayan DA motora gider ve tas dénmeye baslar.
Degirmenin kullaniimadig: durumlarda veya fotovoltaik panelin fazla enerji Grettigi durumlarda enerji
regiilatére bagh bataryalarda depolanir. Boylelikle glines enerjisinin yetersiz kaldigi durumlarda veya
olas1 gece kullamimlarinda degirmene gii¢ saglanmis olur. Sistemde streklilik ve verim boylelikle
saglanmigtir.

Tarimda Akilh Sulama ve Su letiminden Enerji Eldesi

Ogrenci 1: 329961 Mustafa Mert TORCUK (gstorcuk@gmail.com)
Ogrenci 2: 365203 Serdar CANDAS
Ogrenci 3: 348050 Mustafa KURT

Proje danismant: Dr.Ogr.Uyesi Abdullah UZUM
Projenin ozeti

Gunumuzde yenilenebilir enerji her gecen gin daha cok tercih edilmektedir. Yenilenebilir enerji
kaynaklarindan énemli bir tanesi glines enerjisidir. Giines enerjisinin kullanildig1 bircok alan vardir.
Kullanildig: alanlarda bircok avantaj saglamaktadir. Bu kullanim alanlarindan bir tanesi de tarimda
sulamadir. Giines enerjisi yardimiyla tarimda sulama birgok avantaji saglamaktadir. Ancak glines enerjisi
sistemlerinin kurulum maliyetinin yiksek olmasi nedeniyle istenilen 6l¢lide faydalanilamamaktadir.
Tarimda akilli sulama ve su iletiminden enerji eldesi projesinde tarimsal sulamada gilines enerjisi
sistemlerinin yayginlasmas: ve avantajlarindan daha fazla faydalaniimas: hedeflenmistir. Ulkemizde ve
diinyada birgok tanm arazisi yiksek gineslenme siresine sahip oldugundan o6tirl bu arazilerin
sulamasinda giines enerjisinden faydalanilmas: bilyiik bir avantaj saglayacaktir. Topraktaki nem, sensor
yardimiyla o6lgiilip mikroislemcinin kontroliyle sulamamn daha verimli bir sekilde yapilmistir. Bu
projede bahsedilen yiiksek kurulum maliyet dezavantaji en aza indirmek igin fotovoltaik panelden Gretilen
enerjiye ek olarak tarimsal sulamada kullanilacak suyun uygun kosullar altinda tasinmasiyla enerji elde
edilmis ve giines enerjisi sistemlerinin ylksek kurulum maliyetlerini karsilamakta yardimer olmustur. Bu
sekilde sistem Uzerinde Uretilen enerji arttirillmistir ve maliyetin karsilanmasi strecini hizlandirmisgtr.
Projenin tasarlanma siirecinde daha oéncesinde tarimda sulama icin gines enerjisinden faydalanilan
projeler incelendi ve gerekli arastirmalar yapilmistir. Proje sonucunda sistemin gevre dostu, veriminin
yuksek ve buna baglh olarak uzun vadede maliyetinin azaldigi sdylenebilmektedir.
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Malzemelerin Elektromanyetik Ozelliklerinin Bulunmasi Ve Hesaplanmasi

Ogrenci 1: 365155 Okan YILANCI (365155@ogr.ktu.edu.tr)
Ogrenci 2: 365133 Mehmet TOPRAK
Ogrenci 3: 348051 Sadiye OZDEMIR

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Ayhan YAZGAN
Projenin Ozeti

Bu projede kompozit malzemelerin ve uzay teknolojilerinde kullanilan malzemelerin elektromanyetik
karakterizasyonunun ortaya ¢ikarilmasi amacglanmistir. Bu c¢alismanin segilme amaci, kompozit
malzemelerde ve uzay teknolojilerinde kullanilan malzemelerin elektromanyetik ozelliklerini ortaya
gikararak kullanilacak olan sistemlerde daha verimli, daha pratik ve daha stabil islem yapilmasini
saglamaktir. Glinimizde teknolojinin ilerlemesiyle elektromanyetik alanlar ve elektromanyetik dalgalar
hayatimizin hemen hemen her yerinde mevcut bulunmaktadir. Cep telefonlari, bilgisayarlar, radyo ve
televizyonlar, genis bir alana etki eden baz istasyonlari, internet aglari, trenler, mikrodalga firinlar,
fotokopi makinalari, kurutma makinalari vb. bircok cihazlar bulunmaktadir. Bu cihazlarda kullanilan
malzeme se¢imi ¢ok 6nemlidir. Mikrodalga cihazlarda kullanilan malzemelerin 6zelliklerinin dogru bir
sekilde elde edilerek kullaniimas: tasarim siirecinden tasarruf saglar, dokiimantasyonunu iyilestirir ve
tasarim performansmi arttirir. Malzemelerin elektromanyetik ozelliklerinin daha basit prosedirlerle ve
daha yiiksek dogrulukla olciilmesi radyo frekansi ve mikrodalga ekipmanmin tasariminda oldukca
onemlidir. VVektor ag analizorl gibi modern 6lglim ekipmanlarini kullanarak gergek zamanli karmasik
hesaplamalar ve anlik sonuclar miimkindar. Tam bu iglemleri gerceklestirebilmek icin vektdr ag analizori
(Network analizor) ve él¢lim sonuclarini dondstirebilmek i¢cin NRW (Nicholson Ross Weir) teknigi
yontemi kullanilmastar. iletim/Yansima hatt: yontemi, bir malzemenin dalga kilavuzu veya koaksiyel
cizginin icerisine yerlestirilerek iki portlu karmasik sacilma parametrelerinin bir vektor ag analizorii
(VNA) ile olctilmesini icerir. Nicholson-Ross-Weir (NRW) yontemi, s-parametreleri ile matematiksel
islemler yapilarak malzemelerin manyetik gecirgenligi, iletkenligi ve yahtkanlik sabiti degerlerinin
hesaplanmasina olanak saglamaktadir. Bu calismanin similasyon calismalari tezde detaylandirilarak
anlatilmusgtar.
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Elektronik Yapi Saglamhg Tespit Kiti

Ogrenci 1: 388723 Emre DOGANAY (emredoganay7@hotmail.com)
Ogrenci 2: 348053 Eda UCUNCU

Ogrenci 3: 348085 Omer Faruk EKER

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Ayhan YAZGAN

Projenin Ozeti

Deprem, yizyillardir insanoglunu tehdit eden en ciddi problemlerden biridir. Durum béyle olunca insanlar
kendilerini daha givenli hissetmeleri icin cagina uygun malzemeler kullanarak binalar/yapilar insa
etmektedir. Ancak zaman gectikce bu yapilar deprem, c¢evresel etmen vb. gibi unsurlardan eski
saglamhgini koruyamamakta ve olasi yeni afetlere karsi insan hayatina karsi blylk bir tehdit olarak
onimiize gikmaktadir. Bu hasar gérmdis binalarin bir an dnce tespit edilmesi mevcut sistem ile uzun zaman
siirecegi ve tahribati az da olsa arttirdig: icin bu tasarimini bitirdigimiz proje bu problemleri ortadan
kaldirmak ve daha cok hasarli bina tespit edebilmek icin tamamlanmustir. Elektronik yap: saglamlig tespit
kiti en temel olarak Network Analizor tarafindan retilen belirli bir frekanstaki sints sinyali, verici 10
GHz huni anten ile hasarl yapiya gondererek ve bu yapinin iginden gegen sinyaller tekrardan alici bir
10GHz huni antene gelerek Raspberry Pi kontrolorii tarafindan génderilen ve alinan sinyaldeki farklardan
yola cikarak, yap: hakkinda yorum yapacak RF haberlesme sistemidir. ikinci paragrafta igerigi agiklanmis
olan projemiz su an mevcut olan test sisteminin zaman kaybi, tahribat ve uzun vadeli maliyet gibi
eksikliklerini gidererek, insanlara oturduklar: yap: hakkinda daha hizli bilgi vermistir. Bu da olas: afetlere
karsi daha hazirlikli olmalarini anhik bilgilerle takibini saglamistir. Bdylelikle deprem sonrasi can
kaybimizi en aza indirmek igin ciddi bir ¢dziim olusturmustur.
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Malzemelerin Elektromanyetik Ozelliklerinin Bulunmasi Ve Hesaplanmasi

Ogrenci 1: 365155 Okan YILANCI (365155@ogr.ktu.edu.tr)
Ogrenci 2: 365133 Mehmet TOPRAK
Ogrenci 3: 348051 Sadiye OZDEMIR

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Ayhan YAZGAN
Projenin Ozeti

Bu projede kompozit malzemelerin ve uzay teknolojilerinde kullanilan malzemelerin elektromanyetik
karakterizasyonunun ortaya ¢ikarilmasi amacglanmistir. Bu c¢alismanin segilme amaci, kompozit
malzemelerde ve uzay teknolojilerinde kullanilan malzemelerin elektromanyetik ozelliklerini ortaya
gikararak kullanilacak olan sistemlerde daha verimli, daha pratik ve daha stabil islem yapilmasini
saglamaktir. Glinimizde teknolojinin ilerlemesiyle elektromanyetik alanlar ve elektromanyetik dalgalar
hayatimizin hemen hemen her yerinde mevcut bulunmaktadir. Cep telefonlari, bilgisayarlar, radyo ve
televizyonlar, genis bir alana etki eden baz istasyonlari, internet aglari, trenler, mikrodalga firinlar,
fotokopi makinalari, kurutma makinalar: vb. birgok cihazlar bulunmaktadir. Bu cihazlarda kullanilan
malzeme se¢imi ¢ok énemlidir. Mikrodalga cihazlarda kullanilan malzemelerin 6zelliklerinin dogru bir
sekilde elde edilerek kullaniimas: tasarim siirecinden tasarruf saglar, dokiimantasyonunu iyilestirir ve
tasarim performansmi arttirir. Malzemelerin elektromanyetik 6zelliklerinin daha basit proseddirlerle ve
daha yiiksek dogrulukla olciilmesi radyo frekansi ve mikrodalga ekipmanmin tasariminda oldukca
onemlidir. VVektor ag analizorl gibi modern 6lglim ekipmanlarini kullanarak gergek zamanli karmasik
hesaplamalar ve anlik sonuglar mimkandir. Tam bu islemleri gerceklestirebilmek icin vektor ag analizori
(Network analizor) ve él¢lim sonuclarini dondstirebilmek i¢cin NRW (Nicholson Ross Weir) teknigi
yontemi kullanilmastar. iletim/Yansima hatt: yontemi, bir malzemenin dalga kilavuzu veya koaksiyel
cizginin icerisine yerlestirilerek iki portlu karmasik sacilma parametrelerinin bir vektor ag analizorii
(VNA) ile olctilmesini icerir. Nicholson-Ross-Weir (NRW) yontemi, s-parametreleri ile matematiksel
islemler yapilarak malezemelerin manetik gecirgenligi, iletkenligi ve yahtkanlik sabiti degerlerinin
hesaplanmasina olanak saglamaktadir. Bu calismanin similasyon calismalari tezde detaylandirilarak
anlatilmusgtar.

Renk Ayirici

Ogrenci 1: 365192-MUCAHIT OZDEMIR (mucahitozdemir594@gmail.com)
ogrenci 2: 365152-Okan CALISIR

Proje danismanimni: Dr. Ogr. Uyesi. Mehmet TURHAL

Projenin Ozeti

Objeleri rengine goére ayirma sistemi genel olarak gelen bir objenin renk sensori ile tanimlanip Arduino
aracihigiyla belirtilen bolgelere yoneltilmesidir. Bu belirtilen bélgelere yonlendirme igslemi servo motorlar
araciligryla gerceklesmektedir. Bu sistem sayesinde Grlinleri ayirirken hata payini en aza indirmis oluruz.
Guniimiizde bu teknoloji bakliyat, meyve, giyim gibi bir cok alanda kullaniimaktadir. Ulkemizde de heniiz
yer edinmeye baslamis bu teknoloji cogunlukta gida endistrisinde kullanilmaktadir. Arastirmalar
sonucunda bu teknoloji hem Tirkiyede hem de diinyada daha fazla yer edinmesi gerekmektedir. Tasarimin
sonunda projemizin endustrideki insan kaynakli hata paymi azaltarak bununla birlikte zamandan tasarruf
edilmesi hedeflenmektedir. Ayni zamanda projemiz bir protetip olup, daha fazla fikirler ortaya ¢ikartmasi
hedeflenmektedir.
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Acisal Momentum Korunumlu Elektrikli Otonom Bisiklet

Ogrenci 1: 348046 Kilbra YAGMURDERELI (yagmurderelik@gmail.com)
Ogrenci 2: 348106 Damla ASLAN (damla883@windowslive.com)
Ogrenci 3: 348101 Zafer GUZELHAN

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Mehmet TURHAL
Projenin Ozeti

Diunya niufusunun dizenli artisi g6z oniinde bulundurularak yasayan insanlarin ara¢ ihtiyaclarmin
artmasiyla birlikte cevre, girilti ve 6zellikle de hava kirliliginin artmasiyla birlikte kisi basina disen
karbon ayak izi orani artmaktadir. Bu artis birgok kiiresel sorunu olusturup diinyada yasayan bitiin canlilar
icin tehlike unsuru olusturmaktadir. Ozellikle cevre, giiriiltii ve hava Kirliliginin azaltilmas: ve Kisilerin
uzak mesafelere guvenli bir sekilde rahathikla ulasilabilmesi icin Acisal Momentum Korunumlu Otonom
Elektirikli Bisiklet tasarlanmistir. Tasarlanan bu bisiklet piyasadaki Grlinlerinden bircok mekanik ve
elektronik 6zellikleri sayesinde ayrilmaktadirlar. Kisaca deginecek olursak bisiklet algilama, kontrol ve
uyarma bolumlerinden olusmaktadir. Agisal momentum carki ve jiroskop vasitasiyla dengede
durabilmesi, ultrasonik sensor yardimiyla bir engel karsisinda dniindeki mesafeyi koruyarak alternatif bir
yol bularak hareketine devam etmesi, gps ve gsm shield modllerinin birlikte kullaniimasiyla bir bisiklet
takip sistemi olusturulmas: ve bisikletin elektrik 6zelliginin olmasiyla birlikte siirlicinlin istedigi yere
rahatlikla ulasabilmesini saglamak yonlerinden bircok farkh alanda kullanilabilecektir. Ozellikle
dezavantajli bireylerin, paket tagimaciliginda ve ¢ocuklarin kullaniminda kaza oranlarini en aza diisiirecek
bir sisteme sahiptir ve ebeveyinler haber alamama ve kaybolma gibi durumlarda bisikletin nerde oldugunu
bulmak icin kisa mesaj vasitasiyla anlik konumunu bulabileceklerdir. Gelisen teknolojide bisikletin
kullanimina ve dretiminin hala iyi bir diizeyde olmasina bakarsak tasarlanan bu otonom bisikletin
endustriyel bir drin olup 0Oretim miktarmin iyi bir sayiya ulasacagi o6ngorulmektedir. Bisikletin
kullanimimnin yayginlasmasiyla sirticiiler uzak mesafelerde rahatlikla ve cereye herhangi bir kirlilik
yapmadan ulasabileceklerdir. Bisiklet kultiirinii 6zellikle Glkemizde yayip ihtiyacimiz olan temiz havayi
elde etmek en biyik hedefimizdir.

Oya Sistemlerinde Lidar Uygulamasi

Ogrenci 1: 365150 Sinem ERDOGUS (sinem.erdogus98@gmail.com)
Ogrenci 2: 365200 Ltfiye Seyma CICERALI
Proje danismant: Dr.Ogr.Uyesi Mehmet TURHAL

Projenin Ozeti

Yapmig oldugumuz projemizde lojistik amagl otonom arag tasarimi yapilmistir. Proje gerceklestiginde
tasima sistemlerinde mikrodenetleyici ve sensorler sayesinde hassas 6l¢limlil hareket elde edip amacina
hizmet eden bir robot elde edilmesi hedeflenmistir. Bulundugu alan icerinde anlik konum bilgisi saglamasi
amaclanmustir. DUsuk bitceli tasarim odag: olup gelistirilebilir olusu her kesime hitap etmektedir. Proje
tasarmmunin birinci bélimin de otomatik yénlendirmeli araglar ve lidar sensér hakkinda genel bilgilere ve
giniimiizde bu konuda yapilan caligmalara yer verilip teknolojiye etkileri konnusunda bilgi verilmistir.
Ikinci bélimiinde sistemin anlasilabilmesi igin teorik bilgilere yer verilmis olup teknik agidan detaylarla
aciklanmustir. Ucinct bolimde ise sistemin tasariminda kullanilan malzemeler ve sistemin hangi unsurlar
Uzerine kurulacag: belirtilmistir. Son olarakta tasarim gerceklestirilip deneysel sonuclar da elde edilerek
ilgili sonug ve 6neriler sunulmustur. Amaglanan proje sensor arizasi sonucu HC-SR04 ile gergeklestirilip
sistem c¢ikist bu sekilde alinmustir.

Sayfa 42



KTU Elekirik-Elektronik Miihendisligi Boliimii 15. Bitirme Projeleri Sergisi — Temmuz 2021

Uzaktan Gézlemlenebilen Akilli Cop Konteyneri

Ogrenci 1: 365076 Yasin DAGLI (yasindagli5@gmail.com)
Ogrenci 2: 376927 Abdullah AYDIN

Ogrenci 3: 348102 Abdullah DEMIR

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Mustafa Sinasi AYAS

Projenin Ozeti

Projede, cevre ve doganin korunmast amaciyla bir akilli sistem gelistirilmistir. Cop konteynerleri icerisine
takilacak olan bir cihaz tasarlanmis ve dretilmistir. Uretilen bu cihaz ile konteyner icerisindeki ¢op
miktarinin dolulugu mesafe senséri ile, ¢op icerisinde ates veya yangin olup olmadig: sicaklik sensori
ile, organik bir atigin konteyner icerisinde var olup olmadigi nem sensorii ile ve son olarak metan gazi
sizintismin varligi gaz sensoru ile tespit edilmistir. Bu elde edilen veriler bir mikrodenetleyicide
denetlendikten sonra haberlesme modili ve GPS modilu kullanilarak kullaniciya internet tzerinden
gonderilmistir. Gonderilen butin bu veriler kullanici tarafinda olusturdugumuz bir mobil uygulama
araciligiyla gozlemlenmistir ve kullanict alarm durumlarinda bildirimlerle uyarilmigtir. GPS bilgisi
sayesinde kullanici ek olarak; uygulamada cihazdan gonderilen konuma, cihazin bulundugu konuma dair
bildirimdeki linke tiklayarak elde edilen, operat6riin bulundugu konumdan rota ¢izdirme ydntemiyle kisa
yoldan ulasabilmistir. Bitiin bunlarin gerceklestigi proje kiti glines enerjisi ile de beslenerek pek gok
dolayl ve dogrudan yoldan cevresine, dogasina ve insanlara faydal bir triin olarak Gretilmistir.

Wifi Kontrollii Arama Kurtarma Kesif Robotu

Ogrenci 1: 365167 Burak GULER (burak.guleer@gmail.com)
ogrenci 2: 375797 Abdulkadir KARABOYUN
Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Mustafa Sinasi AYAS

Projenin Ozeti

Insanlarin dogrudan miidahale edemeyecekleri alanlarin kesfi bircok amag igin istenebilir. Bu kesif
amaclarmin en 6nemlisi elbette canh sagliginin risk altinda oldugu alanlarin kesif faaliyetleridir. Cinki
yasamsal fonksiyonlari risk altindaki canlilara ulagim canliligin devami ve sagligi igin en temel faktorlerin
basinda gelmektedir. Bu yiizden bu alanlarin hizh ve kaliteli bir sekilde arastirilmas: gerekir. Bdylece
arama kurtarma faaliyetleri icin en 6nemli unsur olan zaman faktoriinden tasarruf edilebilir. Bu baglamda
insanlarin dogrudan ulasamayacagi alanlarin kesif faaliyetlerini gerceklestirmek (izere bir robot
tasarlanmistir ve hayata gecirilecektir. Tasarlanan robot projesi Wi-Fi kontrolll bir robot projesidir. Wi-
Fi ag1 sayesinde robotun yonlendirilmesi ve kameradan alinan anlik goérunti verilerinin kullanict
arayliziine aktarimi saglanacaktir. Boylece anlik gelen goruntl degerlendirilerek robotun kontroli
saglanacak ve kesif bolgesi hakkinda bilgi sahibi olunacaktir. Tasarlanan mobil robotun Wi-Fi kontrollii
olmasi genis bir kullanim alaninda ve uzaktan kontroli mimkun kilmaktadir. Proje kapsaminda birgok
karmasik is yapilacagindan bu isleve uygun olarak Raspberry Pi (mikrobilgisayar) temelli bir proje
tasarlanmustir. Raspberry Pi programlanarak kullanicilarin komutlari dogrultusunda robotun hareketinin
kontrolini saglayacaktir. Ayrica izerindeki Wi-Fi modill sayesinde kameradan alinan goriintu verilerinin
kullanic1 arayiiziine iletilmesini saglayacaktir. Projenin Raspberry Pi merkezli bir proje olmas: genis bir
programlama alternatifi ve donamimsal 6zellik sunmasiyla beraber baska projelerle uyum icinde
calisabilecegini ve bircok amag icin farkli alanlarda gelistirilebilecegini gostermektedir. Ayn: zamanda,
bu proje kapsaminda bir android tabanli bir mobil uygulama tasarimi yapilmistir bu uygulama da hayata
gecirilecek ve robotun kontroliiniin saglanmasi igin komutlar bu uygulamadan génderilecektir. Bu proje
bircok amag icin kullanilabilecek ve gelistirilebilecek alt yapiya sahip olmasina ragmen kesif
faaliyetlerinin en énemlisi olarak gorilen, canliligin devamliliginin ve sagliginin korunmast icin kesifsel
faaliyet calismalarinda kullanilma misyonunu Gstlenmistir. Diger amag ve faaliyetlerde kullanilmasi ve
buna bagh gelistirilmek istenmesi, arz talep gercekligi g6z ©niine ahinarak, kullanicilarin takdirine
birakilmustir.
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Otomatik Kontrol Sistemleri Sanal Laboratuvari

Ogrenci 1: 365184,Furkan DEMIRCI (eeefurkan53@gmail.com)
Ogrenci 2: 365107,0mer Faruk CIRIT
Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Mustafa Sinasi AYAS

Projenin ozeti

Kontrol sistemleri derslerinde bilgisayar destekli programlarin yeri blyiiktir. Gun gectikce derslere eslik
etmesi igin bilgisayar yazihmlar: ve araglari gelistirilmektedir. Uzaktan egitim agisindan bakildigi zaman
sanal test laboratuvarlari, gelecekte, gercek uygulamasi olan laboratuvar test ve deneylerinin
uygulanmasinda ¢ok 6nemli bir yer tasimaktadir. Laboratuvar icin gerekli malzemelerin ihtiyaci, mekéan
ihtiyaci, eleman ihtiyaci, en Onemlisi zaman ve mali ihtiyaglari agisindan ele alindiginda sanal
laboratuvarlara ihtiyag duyulmas: kagmilmazdir. Sanal laboratuvarlar, goérsellik agisindan uygun
nitelikleri sagladiginda gercek laboratuvarlar gibi kullanicilarin deney uzerinde parametre vb.
degisikliklere giderek degisimi gozlemleyebilmesini ve ayni sonuclart elde etmesini rahatlikla
saglamaktadir. Bu ¢alismada 6grenciler deneylerde sistem parametrelerini degistirerek sistem ¢ikislarini
test edebilecegi, sonuclari gézlemleyebilecegi ve bu sistemler hakkinda yorumlar yapabilecegi gorsel
Ozellikli bir sanal laboratuvar ortami gelistirilmistir.

Akilli Otopark Yonlendirme Sistemi

Ogrenci 1: 376929 Taylan Safak YAZICI (taylanz@msn.com)
Ogrenci 2: 376925 Umut CAVUSLAR
Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Mustafa Sinasi AYAS

Projenin Ozeti

Gecmisten bugiine kadar arag Uretimi konusunda ciddi bir artis gézlemlenmektedir. Bu artis ile dogru
orantih olarak da otopark ihtiyaci da artmaktadir. Insanlar araclarmi giivenli alanlara park etmeyi tercih
etmektedirler. Bu dogrultuda otoparklar giivenlik agisindan ¢dziim sunmaktadir. Teknolojinin hizla
gelismesiyle otopark sistemlerinde yapilan yenilikler hiz kazanmistir. Giniimiizde nesnelerin interneti
kavrami ile akilli sistemler yaygin olarak kullanilmaya baslanmistir. Bu sistemlerden biriside akill
otopark sistemleridir. Neredeyse her birey akilli cep telefonu kullanmaktadir. Bu nedenle mobil
uygulamalar ¢ok yaygin olarak kullamlmaktadir. Bu sayede tasarlanan mobil uygulama aracihigiyla
surtictiler en yakin bos otoparka yonlendirileceklerdir. Arduino ile olusturulacak sistemde IR infrared
Kizil6tesi Sensor yardimiyla otopark igerisinden arag sayisi ve otopark girisinde arac olup olmadigi tespit
edilecektir. Gps modl ile otopark konum bilgisini Arduino’ya génderecektir. GSM Modiil, Arduino’dan
aldig1 otopark fiyat bilgisi, doluluk orani, lokasyon bilgisi parametrelerini thingspeak aracilig: ile mobil
uygulamaya gonderecektir. Bu sayede kullanicilar bu bilgileri gorintileyerek kendilerine en uygun
otoparki secerek yol tarifi alabileceklerdir. Bu projenin tim Turkiye’de standart edilmesi, sirticiilere
blyuk kolaylik saglayacaktir, fazla niifus olan bdlgelerde bir rahatlama saglayacak ve araci park etmek
icin harcanan zamandan tasarruf, hava ve glralta kirliliginin bir nebze olsun éniine gecilmis olacaktr.
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Isaret Dilini Sese ve Sesi Yaziya Ceviren Eldiven

Ogrenci 1: 365120 Engin Can UNVER (unverengincan@gmail.com)
Ogrenci 2: 365194 Sami BILGE

Ogrenci 3: 365136 Samican SAHIN

Ogrenci 4: 313690 Omer Faruk SELIM

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Mehmet Saadeddin OZTURK

Projenin Ozeti

Arastirmalar sonucunda hem Ulkemiz hem de dinya genelinde konusma ve duyma yetisi kaybetmis
milyonlarca insan bulunmakta. Bu insanlar ginliik hayatlarinda kendi (lkelerine ait isaret dilini
kullanmaktadirlar. Fakat bu durum isaret dilini bilmeyen Kkisiler ile iletisimi olduk¢a zorlamaktadir. Bu
proje kapsaminda, bu iletisim zorlugunu kolaylastirmak icin bir tasarim yapilmistir. Bu amaca yonelik
olarak isaret dilini sese ve konusmayi yaziya doénUstiren bir eldiven tasarimi yapilmistir. Bu eldivende,
isaret dilindeki kelimeleri tanimlamak icin, parmaklarda Flex sensor, elin Ustinde ise MPUG6050
bulunmaktadir. Mikroislemcinin igindeki yazilim ve telefon uygulamasi sayesinde hem yazili hem de sesli
iletisim saglanmaktadir. Tammlanan kelimelerin yazilmasi igin tasarima LCD ekran eklenmistir. Gelen
ses LCD’ye yazi olarak ve el hareketlerini ise telefon ile seslendirilmis olur. Bu sayede iki yonli iletisim
saglanmistir. Tasarimun, Tirk Isaret Dilini kullanan konusma ve duyma yetisini kaybetmis insanlarin
toplumla iletisimini daha verimli hale getirmesi ve giinliik hayatlarindaki sosyallesme oranlarinin artmasi
yoniinde bir katki saglayacag: 6n gorilmektedir.

Konjestif Kalp Yetmezligi Hastalarinin Verilerini Olcen Cihaz

Ogrenci 1: 375802-Emre GULTEKIN (emregultekin32@hotmail.com)
Ogrenci 2: 348058-Enes Can KARGI

Ogrenci 3: 359141-Turgay YILMAZER

Ogrenci 4: 348078-Emirhan DERE

Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Mehmet Saadeddin Oztiirk

Projenin Ozeti

Konjestif kalp yetmezligi hastaligi hem (lkemizde hem dinyada en c¢ok Kkarsilasilan saglik
problemlerinden biridir. Bu hastaliga kars: erken ve uygun bir sekilde gereken midahalenin yapilmasi
hastanin hayatinin kurtarilmasin da 6énemli bir etkiye sahiptir. Bu hastaligin tedavisinde gegen her saniye
kalpteki hasar: arttirmakta ve yapilan miidahale ne kadar ge¢ olursa hasta o kadar zarar gérmektedir. Kalp
6nemli olcude zarar gordiigiinde geri doniisii olmayan bir hasara yol acar. Bu yiizden kalp yetmezligi
bulunan bireylere erkenden miidahale etmek blylk énem tasir. Bu calismada, kalp yetmezligi olan bir
hastanin hastaneye gitmeden herhangi bir ortamda diizenli olarak SpO2, nabiz ve EKG odlgiimlerini
yaparak st tiste gerceklesen riskli degerlerde yetkili doktora dl¢tim sonugclarma iletilmesi saglanmistir. Bu
sayede hastaneye ulasilmasmin zor oldugu kosullarda ve bu hastaligin erken teshisinde tasarladigimiz bu
cihazin énemli bir rol oynamasi éngoérilmektedir.
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Lidar lle Ortam Haritalayan Mobil Robot

Ogrenci 1: 348161, Osman ULUER (osman.uluer7@gmail.com)
ogrenci 2: 348233, Muhammed Furkan ERDEM
Proje danismant: Dr. Ogr. Uyesi Emrah BENLI

Projenin ozeti

Lazer tarama sistemleri, giiniimiizde farkli mihendislik uygulamalarinda kullanilir. Ornegin; askeri
alanda, i¢ ve dis mekan haritalandirmalarinda, altyap: sistemlerinin incelenmesi, nesne tanima ile binalar,
agaclar, arabalar, yollar vb. sehir ici objelerin arsivlenmesi, koordinatinin belirlenmesi gibi uygulamalarda
kullanilabilir. Bu calismada en dogru, pratik ve hizli bir sekilde gerceklestirmek adina palet robot
platformu kullanilarak LIDAR ile es zamanl konum belirleme, haritalandirma, koordinat belirleme gibi
verilerinin elde edilmesi amaglanmistir. Planlamig oldugumuz proje, i¢ mekéan ve 12m’ye kadar olan dis
mekanlar1 taramak igin lazer tarayic1 (LIDAR) kullanilarak ortam haritalandirma yapmaktadir. Bu proje
ile mobil robot, hareket halinde iken lazer tarayic ile taranan nokta bulutlari goriintiisi ve kamera
sayesinde elde edilen goriinti bir araya getirilip ortam gorintilenmesi saglanmustir.
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