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Deney 3: Programlanabilir Mantik Denetleyici ile Alternatif Akim Motoru Kontrolii

4 DENEY SONUCLARI

4.1 UYGULAMA 1: Uc Fazh Asenkron Motorun Devir ve Manual Yon Kontrolii

4. Forward butonuna basin ve motoru gozlemleyin.
e Inverter ¢ikis frekansi Hz’ dir.
e  Motor hiz1 rpm’ dir.

e  Motor hangi yonde doniiyor?

e Elde edilen sonuglar normal mi? Yorumlayiniz.

5. Reverse butonuna basin ve motoru gézlemleyin.
e Inverter ¢ikis frekansi Hz’ dir.
e Motor hiz1 rpm’ dir.

e Motor donme yonii degisti mi? Aciklayimiz.

6. Stop butonuna basin ve motoru gozlemleyin.
e Inverter ¢ikis frekansi Hz’ dir.
e Motor hiz1 rpm’ dir.

e Motor calistyor mu?

e Elde edilen sonuglar normal mi? Yorumlayiniz.

7. Tekrar Reverse butonuna basin ve motoru gozlemleyin.
e Inverter ¢ikis frekansi Hz’ dir.
e Motor hiz1 rpm’ dir.

e Motor donme yOnii degisti mi? Aciklaymiz.

8. Tekrar Forward butonuna basin ve motoru gozlemleyin. Motor dénme yonii degisti mi?

Aciklayiniz.

9. Sirayla 6. ve 4. adimlar tekrarlayin. Gézlemlerinizi anlatiniz.
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10.

11.

13.

15.

16.

Onceki adimlarda elde ettiginiz gozlem ve sonuglara gdre nasil bir sonuca vardiniz?

Aciklayiniz.

Stop butonunun motorun ¢alismasindaki roliinii yorumlayiniz.

“+” butonuna basin ve motoru gézlemleyin.
e Inverter ¢ikis frekansi Hz’ dir.
e Motor hiz1 rpm’ dir.

¢ Elde edilen sonuglar normal mi? Yorumlayiniz.

“-” butonuna basin ve motoru gozlemleyin.
e Inverter ¢ikis frekansi Hz’ dir.
e Motor hiz1 rpm’ dir.

¢ Elde edilen sonuglar normal mi? Yorumlayiniz.

Uygulama-1 sonucundaki gozlemleriniz nelerdir? Anlatiniz.

17.

Sekil 4’deki merdiven diyagraminda M60 butonuna paralel baglanan Y000 NA kontagi ne

amagla kullanilmistir? Kullanilmazsa ne olur? Yorumlayiniz.

18.

Sekil 4’deki ladder diyagraminda M38 veya M39 roleleri i¢in yiikselen kenar komutunun

kullanilmasinin sebebi nedir? Yorumlayiniz.
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19. PLC’nin analog ¢ikisindan 6V gerilim degeri eviricinin analog girisine uygulandiginda

motorun besleme frekansi ka¢ Hz olur? Agiklayiniz.

20. Elektriksel kilitleme islemine neden ihtiya¢ duyulur? Kisaca aciklayiniz.

4.2 Uygulama 2: Ug¢ Fazh Asenkron Motorun Otomatik Yon Kontrolii

4. Auto Mode panelindeki anahtar1 ON konumuna alin ve motoru gézlemleyin.
¢ Inverter ¢ikis frekansi Hz’dir.
e Motor hizi rpm’dir.

e Motorun ¢alismasini anlatiniz.

5. Auto Mode panelindeki anahtar1 OFF konumuna alin ve motoru gézlemleyin.
e Inverter ¢ikis frekansi Hz’ dir.
e Motor hiz1 rpm’ dir.

e Motorun ¢aligmasini anlatiniz.

6. Auto Mode panelinden istediginiz siireyi degistirip 5. ve 6. adimlart tekrarlayin.

Gozlemlerinizi anlatiniz.

7. Elde ettiginiz gbzlem ve sonuclara gore nasil bir sonuca vardiniz? Anlatiniz.

8. Sekil 5’deki merdiven diyagraminda TO zaman sayici yerine T200 zaman sayicisi
kullanilsaydi ayn1 zaman periyodunu saglayabilmek icin bir islem yapilmasi gerekir mi?

Eger yapilacaksa ne yapilmalidir?
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4.3 Uygulama 3: Uzaktan Cihaz Yo6n Kontrolii

1. Buuygulama sonucundaki gézlem ve kazanimlarinizi anlatin.

2. Remoter’in Y10 ve Y11 c¢ikislar1 yerine sirastyla YD ve YE c¢ikislarini kullanmak igin

yapilmasi gereken degisiklikleri anlatiniz.

3. Remoter’in ¢ikislart i¢in PLC’nin M16-M31 arasindaki rélelerini kullanmak i¢in yapilmasi

gereken degisikligi anlatiniz.

5. DEGERLENDIRME




